
15.04.06 Мехатроника и робототехника
Мобильные робототехнические комплексы с интеллектуальными системами управления

1 курс 2 курс

Иностранный язык в профессиональной 
деятельности (0/32/0, зч)

1 семестр

Динамика систем с разрывным управлением // 
Синтез  следящих приводов мобильных 

робототехнических комплексов(0/48/32, КР,Э)

2 семестр 4 семестр

- дисциплины общекультурной направленности

- общепрофессиональные дисциплины

- специальные дисциплины

- дисциплины с возможностью выбора

- практика, государственная итоговая аттестация

3 семестр

16/0/32 -количество аудиторных часов лекций / 
практических   занятий / лабораторных работ

ДЗ,КР -форма отчётности по дисциплине (Э – экзамен, 
зч – зачёт,   ДЗ – дифференцированный зачет, 
КП – курсовой проект,  КР – курсовая работа)

Подготовка к процедуре защиты и защита 
выпускной квалификационной работы

Преддипломная практика

Оптические и электронные компоненты систем 
управления робототехническими комплексами 

(16,16,32, КР, Э) Интеллектуальные системы управления 
робототехнических комплексов (16,32,48, КП,Э)

Автоматические приводы мобильных 
робототехнических комплексов (16,16,32,КР,Э)

Проектная работа (3,ДЗ) Проектная работа (6,ДЗ) Проектная работа (9,ДЗ) Проектная работа (3,ДЗ)

Философско-методологические основания 
системного и критического мышления (32/0/0, 

зч)

Разработка, реализация и управление 
проектами (16/16/0, зч)

Конструирование устройств и элементов 
сложных технических систем(0/48/0, Э)

Математическое моделирование сложных 
технических систем(0/16/32, КР,Э)

Теория систем автоматического управления 
(32/32/64, КР,Э)

Межкультурное взаимодействие, 
коммуникация и саморазвитие в 

профессиональной деятельности (16/16/0, зч)

Проектирование систем управления 
робототехнических комплексов // 

Проектирование автоматических приводов 
робототехнических комплексов(32/48/48, КП,Э

Научно-исследовательская работа(3,ДЗ) Научно-исследовательская работа(3,ДЗ)

Нормативно-правовое обеспечение 
конструкторской деятельности(0/32/0, зч)

Методы обработки сигналов в сложных 
технических системах (0/16/32, КР,Э)

Микропроцессорные системы и 
комплексы(0/16/32, КП, ДЗ)

Теория систем автоматического управления 
(32/32/32, КП,Э)

Программные средства моделирования и 
автоматизированного проектирования систем 

управления (0/32/32,КР, ДЗ)

Навигационные системы мобильных 
робототехнических комплексов

(16/16/32, КР,Э)

Автоматические приводы мобильных 
робототехнических комплексов (16,32,48, КП,Э)

Интеллектуальные системы управления 
робототехнических комплексов(32/48/48, Э)


