
24.04.02 Системы управления движением и навигация
Инерциальные и интегрированные системы ориентации и навигации подвижных объектов

1 курс 2 курс

Иностранный язык в профессиональной 
деятельности (0/24/0, зч)

Инерциальные навигационные системы 
(12/24/0, ДЗ, КР)

1 семестр

Искусственный интеллект в навигационных 
системах (12/24/0, Э)

Корреляционно-экстремальные навигационные 
системы (12/24/0, ДЗ)

Системы интеллектуального управления 
(12/24/24, ДЗ, КР)

2 семестр

Приборы технического зрения (12/24/12, ДЗ)

Методы пространства состояний в теории 
систем управления (12/12/12, Э)

Микросистемная техника
(12/12/24, Э, КР)

Нелинейная динамика навигационных систем 
(12/12/0, ЗЧ)

4 семестр

- дисциплины общекультурной направленности

- общепрофессиональные дисциплины

- специальные дисциплины

- дисциплины с возможностью выбора

- практика, государственная итоговая аттестация

3 семестр

16/0/32 - количество аудиторных часов лекций / 
практических   занятий / лабораторных работ

ДЗ,КР - форма отчётности по дисциплине (Э – экзамен, 
зч – зачёт, ДЗ – дифференцированный зачет, 
КП – курсовой проект,  КР – курсовая работа)

Подготовка к процедуре защиты и защита 
выпускной квалификационной работы

Преддипломная практика

Анализ и обработка данных (12/0/24, Э)

Информационно-измерительные системы и 
устройства летательных аппаратов

(12/12/24, ДЗ)

Методы пространства состояний в теории 
систем управления (12/12/0, Э)

Научно-исследовательская работа Научно-исследовательская работа Научно-исследовательская работа 

Исследовательская практика

Научно-исследовательская работа

Философско-методологические основания 
системного и критического мышления

(24/0/0, зч)

Оптимальные системы управления
(24/0/12, Э, КР)

Межкультурное взаимодействие, 
коммуникация и саморазвитие в 

профессиональной деятельности (12/12/0, зч)

Разработка, реализация и управление 
проектами (12/12/0, зч)

Создание объектов интеллектуальной 
собственности (12/12/0, зч)

Основы проектирования и экономика в 
профессиональной деятельности (12/12/0, зч)

Оптимальная обработка информации в 
интегрированных навигационных комплексах 

(12/24/12, Э, КР)

Автоматическое управление подвижными 
объектами (24/24/0, Э, КР)

Инерциальные датчики первичной информации 
(12/12/24, Э)

Лазерные системы
(12/12/24, ДЗ)

Контроль оптических систем (12/12/0, ЗЧ)
Микропроцессоры в системах управления 

(0/12/36, Э, КР)

Глобальные радионавигационные системы 
(12/24/0, ДЗ, КР)


