
Архитектура Мультиконференция-2025 

Дата 

Время 

15.09 

(пн) 

16 сентября 

(вт) 

17 сентября 

(ср) 

18 сентября 

(чт) 

19 сентября 

(пт) 

20.09 

(сб) 
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РиМ УРСС УАКС УПНТС РиМ УРСС УАКС УПНТС ПСВО РиМ УРСС УАКС УПНТС РиМ УРСС УАКС УПНТС 

О
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8:00 Трансфер к месту проведения Трансфер к месту проведения 

 

Трансфер к месту проведения Трансфер к месту проведения 

9:00 Кофе-брейк Кофе-брейк Кофе-брейк Кофе-брейк 

9:45 

ПЛЕНАРНОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Актовый зал (АЗ-1), 9 корпус, 4 этаж 

ОТКРЫТИЕ 

Пленарные доклады (6) 

ПЛЕНАРНОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

АЗ-1, 9 корпус, 4 этаж 

Пленарные доклады (3) С 3 

АЗ-1 

(19) 

С 5 

Гл-402 

(12) 

С 2-2 

Гл-

133а 

(9) 

С

С 3-2 

Гл-

431 

(10) 

С 4 

Гл-

212 

(10) 

С 5 

9-101 

(12) 

ПЛЕНАРНОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

АЗ-1, 9 корпус, 4 этаж 

Пленарные доклады (6) 

ЗАКРЫТИЕ 

10:00 ПЛЕНАРНОЕ 

11:00 Трансфер 

на АО «КБП» 12:00 С 1 

АЗ-1 

(3) 

С 3 

АЗ-2 

(3) 

С 1 

Гл-

403 

(7) 

С 2 

Гл-

402 

(6) 

С 1-2 

Гл-

133а 

(3) 

С 3-1 

Гл-

431 

(3) 

С 3 

9-101 

(4) 13:00 Экспозиция 

АО «КБП», 

кофе-брейк 13:00 

14:00 
Перерыв на обед Перерыв на обед 

14:00 

С 1 

АЗ-1 

(15) 

С 2 

АЗ-2 

(14) 

С 1 

Гл- 

403 

(15) 

С 2 

Гл- 

402 

(11) 

С 1-1 

1-115 

(12) 

С 2-1 

Гл-

431 

(7) 

С 1 

Гл-

212 

(12) 

С 2 

9-101 

(13) 

С 1 

АЗ-1 

(7) 

С 3 

АЗ-2 

(19) 

С 3 

Гл-

403 

(14) 

С 4 

Гл-

402 

(18) 

С 1-2 

Гл-

133а 

(9) 

С 3-1 

Гл-

431 

(8) 

С 3 

9-101 

(8) 

Спецсекция 

5 докладов 

Совместное заседание Научного совета 

по машиностроению РАН, Научного 

совета по робототехнике и 

мехатронике РАН и Научного совета по 

метрологическому обеспечению и 

стандартизации РАН. 
АЗ-2 

Экскурсионная программа 

Трансфер к месту проживания 

15:00 

Отъезд 

16:00 

17:00 

Круглый 

стол 

18.00 

З
ас

ед
ан

и
е
 

п
р
ез

и
д

и
у
м

а.
 

18:30 

19:00 

Фуршет 

Трансфер к месту проживания Трансфер 

Товарищеский ужин 20:00 
Свободное 

время 

Свободное 

время 
21:00 

21:00  Трансфер к месту проживания Трансфер к месту проживания 

 

 

ПЛЕНАРНОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

РиМ− РОБОТОТЕХНИКА И МЕХАТРОНИКА 

УРСС− УПРАВЛЕНИЕ В РАСПРЕДЕЛЕННЫХ И CЕТЕВЫХ СИСТЕМАХ 

УАКС− УПРАВЛЕНИЕ АЭРОКОСМИЧЕСКИМИ СИСТЕМАМИ ИМ. АКАДЕМИКА Е. А. МИКРИНА 

УПНТС − УПРАВЛЕНИЕ В ПЕРСПЕКТИВНЫХ НАЗЕМНЫХ ТРАНСПОРТНЫХ СИСТЕМАХ 

ПСВО − IV ВСЕРОССИЙСКАЯ НАУЧНО-ТЕХНИЧЕСКАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ ИМ. Д. В. КОНОПЛЕВА «ПЕРСПЕКТИВЫ 

СОЗДАНИЯ И ПРИМЕНЕНИЯ СИСТЕМ ВЫСОКОТОЧНОГО ОРУЖИЯ» 

 

Актовый зал (АЗ-1)− большой актовый зал 

Актовый зал-2 (АЗ-2)−вестибюль балкона актового зал 

 

Кофе-брейк −вестибюль большого актового зала 

Обеды − ректорский зал, столовая 9-корпуса, кафе «Кафедра» 

  



РиМ − РОБОТОТЕХНИКА И МЕХАТРОНИКА (80 докладов). 

Секция 1. Кинематика и динамика роботов (25). 
Секция 2. Применение и устройство роботов (14). 

Секция 3. Управление и навигация в робототехнике и мехатронике (41). 

 

УРСС − УПРАВЛЕНИЕ В РАСПРЕДЕЛЕННЫХ И CЕТЕВЫХ СИСТЕМАХ (83 доклада). 

Секция 1. Теоретические основы управления в распределенных и сетевых системах(22). 

Секция 2. Проблемы распределенного управления в киберфизических системах и сенсорных сетях(17). 
Секция 3. Проблемы управления и диспетчирования ресурсов в распределенных вычислительных системах(14). 

Секция 4. Проблемы сетевого управления в распределенных робототехнических системах(18). 

Секция 5. Прикладные задачи управления в распределенных и сетевых системах(12). 
 

УАКС − УПРАВЛЕНИЕ АЭРОКОСМИЧЕСКИМИ СИСТЕМАМИ ИМ. АКАДЕМИКА Е. А.МИКРИНА (61 доклада). 

Секция 1. Интеллектуальные методы обработки информации и управления в авиационных системах(24): 
Подсекция 1-1 Датчики, методы обработки и представления управляющей информации (12); 

Подсекция 1-2 Управление в авиационных системах (12). 

Секция 2. Комплексные системы управления, пилотажные характеристики и моделирование динамики летательных аппаратов (16): 
Подсекция 2-1 Синтез систем управления летательных аппаратов (7); 

Подсекция 2-2 Расчет и моделирование динамических характеристик летательных аппаратов (9). 
Секция 3. Перспективные задачи управления в космических системах(21): 

Подсекция 3-1 Методы управления и контроля в космических системах (11); 

Подсекция 3-2 Информационное обеспечениеи взаимодействие в космических системах(10). 
 

УПНТС − УПРАВЛЕНИЕ В ПЕРСПЕКТИВНЫХ НАЗЕМНЫХ ТРАНСПОРТНЫХ СИСТЕМАХ (59 докладов). 

Секция 1. Интеллектуальные транспортные системы (ИТС) и технологии в управлении транспортными процессами и средствами (12). 
Секция 2. Бортовые информационно-управляющие системы наземных транспортно-технологических средств (13). 

Секция 3. Моделирование функционирования и мониторинга цифровой инфраструктуры в системах управления наземным транспортом (12). 

Секция 4. Проблемы управления при переходе к безопасному низкоуглеродному развитию транспорта (10). 
Секция 5. Интеллектуализация и цифровая трансформация как инструменты построения транспортно-логистических систем (12). 

 


