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Уважаемые коллеги! 

 

Проблемы управления актуальны практически для всех сфер человеческой 

деятельности. Создание и развитие современных авиационно-космических ком-

плексов, робототехнических, мехатронных и транспортных систем, распределен-

ных и сетевых структур, автоматизированных производств, социально-экономи-

ческих систем и т.д., работающих в условиях неопределенности и комплексного 

воздействия множества факторов, включая человеческий, требует решения 

сложных задач управления такими системами. Поэтому основной целью XVIII 

Всероссийской мультиконференции по проблемам управления (МКПУ-2025) яв-

ляется объединение усилий российских ученых для решения актуальных научно-

технических проблем в области теории и процессов управления, а также их прак-

тического использования в ключевых отраслях экономики России. 

Проведение XVIII Всероссийской мультиконференции по проблемам 

управления позволит: 

− российским ученым и специалистам представить широкой научной об-

щественности результаты своих фундаментальных, поисковых и прикладных ис-

следований в области теории и систем управления; 

− выявить основные направления фундаментальных и прикладных иссле-

дований по проблемам управления, обсудить сценарные прогнозы их дальней-

шего развития; 

− обеспечить обмен научными результатами между различными научными 

школами России; 

− передать молодым ученым накопленные современной наукой знания в 

области теоретических и практических аспектов процессов управления; 

− выработать рекомендации по повышению интеллектуализации и конку-

рентоспособности создаваемых в России образцов техники; 

− обсудить проблемы образования и подготовки кадров высшей квалифи-

кации в области теории и процессов управления; 

− издать материалы и лучшие доклады участников конференции для озна-

комления широкой научной общественности и повышения уровня подготовки 

специалистов в высшей школе в данной предметной области. 

Научная программа конференции объединяет широкий круг тематических 

направлений в рамках пяти локальных научно-технических конференций: 

− Робототехника и мехатроника (РиМ-2025), председатель Программ-

ного комитета – академик РАН Ф.Л. Черноусько, сопредседатель – академик 

РАН И.А. Каляев; 
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− Управление в распределенных и сетевых системах (УРСС-2025), 

председатель Программного комитета – академик РАН И.А. Каляев, сопредседа-

тель – академик РАН Д.А. Новиков; 

− Управление аэрокосмическими системами им. академика Е.А. Мик-

рина (УАКС-2025), председатель Программного комитета – академик РАН  

С.Ю. Желтов, сопредседатель – член-корреспондент РАН К.И. Сыпало; 

− Управление в перспективных наземных транспортных системах 

(УПНТС-2025), председатель Программного комитета – член-корреспондент 

РАН В.М. Приходько, сопредседатель – член- корреспондент РАН Г.О. Котиев; 

− IV Всероссийская научно-техническая конференция им. Д.В. Коно-

плева «Перспективы создания и применения высокоточного оружия» 

(ПСВО-2025), председатель Программного комитета – член-корреспондент РАН 

Е.Н. Семашкин, сопредседатель – д-р техн. наук О.А. Кравченко. 

  

 

Оргкомитет МКПУ-2025 
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1.1. ОРГАНИЗАТОРЫ И СПОНСОРЫ 
 

• Министерство науки и высшего образования РФ 

• Российская академия наук 

• Тульский государственный университет 

• ПИШ «Тульская инженерная школа «Интеллектуальные оборонные системы» 

• ФГБУН «Институт проблем механики им. А. Ю. Ишлинского» РАН 

• НИИ многопроцессорных вычислительных систем им. академика А.В. Каляева 

ЮФУ 

• Научный совет по робототехнике и мехатронике РАН 

• ФГБУН «Институт проблем управления им. В. А. Трапезникова» РАН 

• ФГАОУ ВО «Южный федеральный университет» 

• ФАУ «Государственный научно-исследовательский институт авиационных си-

стем» 

• ФГБОУ ВО «Московский автомобильно-дорожный государственный техниче-

ский университет (МАДИ)» 

• ПАО «КАМАЗ» 

• ФГБУН Федеральный исследовательский центр «Якутский научный центр Си-

бирского отделения РАН» 

• АНОО ВО «Донецкая академия транспорта» 

• ФГАОУ ВО «Московский государственный технический университет  

им. Н.Э. Баумана» 

• Научный совет РАН по инновационным проблемам транспорта и логистики 

• НПО Специальных материалов 

• Набережночелнинский институт (филиал) ФГАОУ ВО КФУ 

• ФАУ Центральный аэрогидродинамический институт им. профессора  

Н.Е. Жуковского 
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1.2. ПРЕЗИДИУМ МУЛЬТИКОНФЕРЕНЦИИ 
 

Председатель Президиума: 

 

В. Г. Пешехонов — академик РАН (ГНЦ РФ АО «Концерн «ЦНИИ «Электро-

прибор», Санкт-Петербург) 

 

Члены Президиума: 

 

С. Н. Васильев академик РАН (ИПУ РАН, Москва) 

С. Ю. Желтов академик РАН (ГосНИИАС, Москва) 

И. А. Каляев академик РАН (НИИ МВС ЮФУ, Таганрог) 

Г. О. Котиев член-корр. РАН (МГТУ им. Н. Э. Баумана, Москва) 

О. А. Кравченко д-р техн. наук, профессор (ТулГУ, Тула) 

Д. А. Новиков академик РАН (ИПУ РАН, Москва) 

Г. А. Попов  академик РАН (НИИ ПМЭ МАИ, Москва) 

В. М. Приходько член-корр. РАН (МАДИ, Москва) 

Е. Н. Семашкин член-корр. РАН (АО «КБП», Тула) 

В. А. Соловьев академик РАН (РКК «Энергия», Королев) 

М. В. Сильников член-корр. РАН (НПО Специальных материалов, Санкт-

Петербург) 

К. И. Сыпало  член-корр. РАН (ЦАГИ, Жуковский) 

Н. А. Тестоедов  академик РАН (СибГУ, Красноярск) 

Е. А. Федосов академик РАН (ГосНИИАС, Москва) 

Ф. Л. Черноусько академик РАН (ИПМех РАН, Москва) 

С. Л. Чернышев академик РАН (ЦАГИ, Жуковский) 

Е. В. Шахматов академик РАН (Самарский университет, Самара) 

В. А. Шурыгин член-корр. РАН (АО ФНПЦ «Титан-Баррикады») 
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1.3. СОСТАВ МУЛЬТИКОНФЕРЕНЦИИ  
 

Мультиконференция включает пять локальных научно-технических 

конференций:  

 

Робототехника и мехатроника (РиМ-2025), председатель Программного 

комитета – академик РАН Ф.Л. Черноусько, сопредседатель – академик РАН  

И.А. Каляев  

 

Управление в распределенных и сетевых системах (УРCС-2025), 

председатель Программного комитета – академик РАН И.А. Каляев, 

сопредседатель – академик РАН Д.А. Новиков  

 

Управление аэрокосмическими системами им. академика Е.А. Микрина 

(УАКС-2025), председатель Программного комитета – академик РАН  

С.Ю. Желтов, сопредседатель – член-корреспондент РАН К.И. Сыпало 

 

Управление в перспективных наземных транспортных системах (УПНТС-

2025), председатель Программного комитета – член-корреспондент РАН  

В.М. Приходько, сопредседатель – член-корр. РАН Г.О. Котиев 

 

IV всероссийская научно-техническая конференция им. Д. В. Коноплева 

«Перспективы создания и применения систем высокоточного оружия» 

(ПСВО-2025), председатель Программного комитета – член-корр. РАН  

Е. Н. Семашкин, сопредседатель – д-р техн. наук О. А. Кравченко 

 

 

Проведение Мультиконференции МКПУ – 2025 планируется в очном формате 
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1.4. ЛОКАЛЬНАЯ НАУЧНО-ТЕХНИЧЕСКАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ 

«РОБОТОТЕХНИКА И МЕХАТРОНИКА» (РиМ-2025) 
 

Программный комитет 
 

  

Направления работы 

• Кинематика и динамика роботов и мехатронных систем 

• Средства очувствления и навигации роботов  

• Алгоритмы и системы управления роботов и мехатронных систем  

• Планирование поведения роботов в недетерминированных средах  

• Групповое управление роботов 

• Беспилотные робототехнические комплексы 

• Применение роботов в промышленности 

• Морская робототехника 

• Роботы для ликвидации ЧС  

• Роботизация в сельскохозяйственном производстве 

• Взаимодействие человека и роботов, коллаборативные роботы 

• Роботы в медицине, биотехнологии 

• Прикладные аспекты проектирования и применения роботов и мехатронных 

систем 

 

Ф. Л. Черноусько академик РАН (ИПМех РАН, Москва) – председатель 

И. А. Каляев академик РАН (НИИ МВС ЮФУ, Таганрог) –  

сопредседатель 

И. Л. Ермолов  профессор РАН (ИПМех РАН, Москва) – учёный  

секретарь 

Е. С. Брискин  д-р техн. наук (ВолгГТУ, Волгоград) 

Ю. В. Визильтер  проф. РАН (ГосНИИАС, Москва) 

З. А. Годжаев  член-корр. РАН (ВИМ, Москва) 

О. В. Даринцев  д-р техн. наук (УУНиТ, Уфа) 

С. Г. Капустян  д-р техн. наук (ЮНЦ РАН, Ростов-на-Дону) 

А. Ф. Кононов  д-р техн. наук (РЖД, г. Санкт-Петербург) 

А. В. Лопота  д-р техн. наук (ЦНИИ РТК, Санкт-Петербург) 

Р. В. Мещеряков д-р техн. наук (ИПУ РАН, Москва) 

А. Л. Ронжин проф РАН (СПб ФИЦ РАН, Санкт-Петербург) 

В. В. Серебренный канд. техн. наук (МГТУ «СТАНКИН», Москва) 

Е. Н. Семашкин  член-корр. РАН (АО «КБП», Тула) 

С. В. Феофилов д-р техн. наук (ТулГУ, Тула) 

В. Ф. Филаретов д-р техн. наук (ИАПУ ДВО РАН, Владивосток) 

Н. Б. Филимонов д-р техн. наук МГУ, Москва) 

С. П. Хрипунов д-р техн. наук (ИПУ РАН, Москва) 

С. Г. Цариченко д-р техн. наук (МГСУ, Москва) 

А. Ф. Щербатюк член-корр. РАН (ИАПУ ДВО РАН, Владивосток) 
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 1.5. ЛОКАЛЬНАЯ НАУЧНО-ТЕХНИЧЕСКАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ 

«УПРАВЛЕНИЕ В РАСПРЕДЕЛИТЕЛЬНЫХ И СЕТЕВЫХ 

СИСТЕМАХ (УРСС- 2025)» 
 

Программный комитет 

 

 

Направления работы 

• Математическая теория управления в распределенных и сетевых системах 

• Методы самоорганизации и управления ресурсами в распределенных и сетевых 

системах 

• Математические модели управления в сетях передачи и обработки данных 

• Методы управления в облачных средах 

• Прикладные задачи распределенного и сетевого управления в промышленных, 

информационно-коммуникационных и социальных системах 

 

 

 

 

И. А. Каляев  академик, РАН (ЮФУ, Таганрог) – председатель 

Д. А. Новиков  академик, РАН (ИПУ РАН, Москва) – сопредседатель 

А. П. Кухаренко канд. техн. наук (НИИ МВС ЮФУ, Таганрог) – ученый 

секретарь 

И. В. Бычков  академик РАН (ИДСТУ СО РАН, Иркутск) 

В. М. Вишневский д-р техн. наук (ИПУ РАН, Москва) 

А. А. Галяев член-корр. РАН (ИПУ РАН, Москва) 

В. С. Заборовский  д-р техн. наук (СПбПУ, Санкт-Петербург) 

А. И. Каляев д-р техн. наук (НИИ МВС ЮФУ, Таганрог) 

Я. С. Коровин канд. техн. наук (НИИ МВС ЮФУ, Таганрог) 

В. В. Кореньков  д-р техн.наук (ОИЯИ, Дубна) 

Н. В. Кузнецов член-корр. РАН (СПбГУ, Санкт-Петербург) 

И. И. Левин д-р техн. наук (НИЦ СЭ и НК, Таганрог) 

Ю. Л. Леохин  д-р техн. наук (МТУСИ, Москва) 

Э. В. Мельник д-р техн. наук (ЮНЦ РАН, Ростов-на-Дону) 

В. И. Некоркин  член-корр. РАН (ИПФ РАН, Нижний Новгород) 

К. Е. Самуилов  д-р техн. наук (РУДН, Москва) 

П. О. Скобелев  д-р техн. наук (СамГТУ, Самара) 

Р. Л. Смелянский член-корр. РАН (МГУ, Москва) 

А. А. Сычугов д-р техн. наук ( ТулГУ, Тула) 

В. В. Топорков  д-р техн. наук (МЭИ, Москва) 

И. В. Фуртат  д-р техн. наук (ИПМашРАН, Санкт-Петербург) 

А. Г. Ченцов  член-корр. РАН (ИММУрО РАН, Екатеринбург) 

М. В. Щербаков  д-р техн. наук (ВолгГТУ, Волгоград) 
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1.6. ЛОКАЛЬНАЯ НАУЧНО-ТЕХНИЧЕСКАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ 

«УПРАВЛЕНИЕ АЭРОКОСМИЧЕСКИМИ СИСТЕМАМИ 

ИМ. АКАДЕМИКА Е.А. МИКРИНА» 

(УАКС-2025) 
 

Программный комитет 
 

 

Направления работы  
• Интеллектуальные системы управления в авиационных и космических систе-
мах 
• Алгоритмы и системы управления беспилотными (автоматическими) и дистан-
ционно пилотируемыми летательными и космическими аппаратами 
• Имитационное моделирование в авиационных и космических системах 
• Информационное обеспечение, методы обработки и представления информа-
ции в авиационных и космических системах 
• Методы диагностики и управление техническим состоянием в авиационных и 
космических системах 
• Архитектура бортовых комплексов, системы и агрегаты аэрокосмических си-
стем 

С. Ю. Желтов  академик РАН (ГосНИИАС, Москва) – председатель 
К. И. Сыпало член-корр. РАН (ЦАГИ, Жуковский) – сопредседатель 
Н. И. Сельвесюк профессор РАН (ГосНИИАС, Москва) – ученый  

секретарь 
Г. П. Аншаков  член-корр. РАН (РКЦ «Прогресс», Самара) 
С. Г. Баженов  д-р техн. наук (ЦАГИ, Жуковский) 
Г. С. Вересников д-р техн. наук (ИПУ РАН, Москва) 
А. А. Галяев  член-корр. РАН (ИПУ РАН, Москва) 
С. А. Гизунов д-р техн. наук (ЦНИИМаш, Королев) 
А. В. Гребенкин  д-р техн. наук (МИЭА, Москва) 
А. В. Ефремов  д-р техн. наук (МАИ, Москва) 
С. С. Коротков  д-р техн. наук («ОАК», Москва) 
В. В. Косьянчук  д-р техн. наук проф. (ГосНИИАС, Москва) 
М. Н. Красильщиков  д-р техн. наук проф. (МАИ, Москва) 
В. М. Кувшинов  канд. техн. наук (ЦАГИ, Москва) 
В.В. Матвеев д-р техн. наук (ТулГУ, Тула) 
В. Г. Петухов член-корр. РАН (МАИ, Москва) 
Г. А. Попов  академик РАН (НИИ ПМЭ МАИ, Москва) 
В. В. Сазонов д-р техн. наук (МГУ, Москва) 
Г. Г. Себряков  член-корр. РАН (ГосНИИАС, Москва) 
О. А. Степанов член-корр. РАН (ЦНИИ «Электроприбор», Санкт- 

Петербург)  
В. А. Соловьев академик РАН (РКК «Энергия», Королёв) 
Ю. П. Улыбышев д-р техн. наук (РКК «Энергия», Королев) 
Д. В. Ушаков  академик РАН (НИИ психологии РАН, Москва) 

Е. А. Федосов   академик РАН (ГосНИИАС, Москва) 
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1.7. ЛОКАЛЬНАЯ НАУЧНО-ТЕХНИЧЕСКАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ 

«УПРАВЛЕНИЕ В ПЕРСПЕКТИВНЫХ НАЗЕМНЫХ 

ТРАНСПОРТНЫХ СИСТЕМАХ» (УПНТС-2025) 
 

Программный комитет 
 

  

Направления работы 
• Интеллектуальные геоинформационные и навигационные системы для управ-
ления транспортными процессами и средствами 
• Интеллектуальные транспортные системы (ИТС) в процессах управления дви-
жением 
• Интеллектуализация и цифровая трансформация как инструменты построения 
транспортно-логистических систем 
• Модели цифровой инфраструктуры в системах управления различными видами 
наземного транспорта 
• Мониторинг объектов транспортной инфраструктуры 
• Проблемы управления при переходе к безопасному низкоуглеродному разви-
тию транспорта 
• Бортовые информационно-управляющие системы наземных транспортно-тех-
нологических средств 

В. М. Приходько член-корр. РАН (МАДИ, Москва) – председатель 

Г. О. Котиев член-корр. РАН (МГТУим. Н. Э. Баумана, Москва) сопред-
седатель 

Н. А. Филиппова д-р техн. наук (МАДИ, Москва) – ученый секретарь 
И. Е. Агуреев д-р техн. наук (ТулГУ, Тула) 
В. М. Власов д-р техн. наук (МАДИ, Москва) 
И. Ф. Гумеров  канд. техн. наук (ПАО «КАМАЗ», Набережные Челны) 
С. В. Жанказиев д-р техн. наук (МАДИ, Москва) 
В. В. Зырянов д-р техн. наук (ДГТУ, Ростов-на-Дону) 
Д. В. Капский д-р техн. наук (БНТУ, Минск, Беларусь) 
Ю. Н. Ризаева д-р техн. наук (МИРЭА, Москва) 
В. И. Колесников академик РАН (РГУПС, Ростов-на-Дону) 
О. Н. Ларин д-р техн. наук (РУТ, Москва) 
М. П. Лебедев академик РАН (ФИЦ ЯНЦ СО РАН, Якутск) 
М. В. Грязнов д-р техн. наук (МГТУ им. Г. И. Носова, Магнитогорск) 
И. Г. Малыгин д-р техн. наук (ФГБУН ИПТ РАН) 
С. В. Назаренко (ПАО «КАМАЗ», Набережные Челны) 
И. Н. Розенберг член-корр. РАН (НИИАС, Москва) 
А. И. Солодкий д-р техн. наук (СПБ ГАСУ, президент АТИ, Санкт- 

Петербург) 
В. А. Шурыгин  член-корр. РАН (АО ФНПЦ «Титан-Баррикады»,  

Волгоград) 
А. Н. Блохин канд. техн. наук. (НГТУ им. Р.Е. Алексеева, ООО 

«ЗВЕЗДА», Нижний Новгород)  
И. П. Энглези  д-р техн. наук (Донецкая академия транспорта, Донецк) 
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1.8. IV ВСЕРОССИЙСКАЯ НАУЧНО-ТЕХНИЧЕСКАЯ 

КОНФЕРЕНЦИЯ ИМ. Д. В. КОНОПЛЕВА «ПЕРСПЕКТИВЫ 

СОЗДАНИЯ И ПРИМЕНЕНИЯ СИСТЕМ ВЫСОКОТОЧНОГО 

ОРУЖИЯ» (ПСВО-2025) 
 

Программный комитет 
 

 

 

 

  

Е. Н. Семашкин член-корр. РАН (АО «КБП», Тула) − председатель 

О. А. Кравченко д-р техн. наук (ТулГУ, Тула) − сопредседатель 

Л. А. Богданова д-р техн. наук (АО «КБП», Тула) – ученый секретарь 

Р. А. Чернышев канд. техн. наук, (АО «КБП», Тула) 

С. Л. Погорельский канд. техн. наук, (АО «КБП», Тула) 

М. С. Воротилин д-р техн. наук (ТулГУ, Тула) 

Г. В. Анцев д-р техн. наук (АО «НПП «Радар ММС»,  

Санкт-Петербург) 

Д. П. Гасюк д-р техн. наук (МВАА, Санкт-Петербург) 

А. В. Игнатов д-р техн. наук (АО «КБП», Тула) 

Б. Э. Кэрт д-р техн. наук (БГТУ «Военмех», Санкт-Петербург) 

А. М. Лаврентьев д-р техн. наук (ЯВВУ ПВО, Ярославль) 

В. А. Мальцев д-р техн. наук (АО «КБП», Тула) 

М. В. Самородский д-р техн. наук (3 ЦНИИ МО РФ, Москва) 

В. В. Семилет д-р техн. наук (АО «КБП», Тула) 

А. Б. Шаповалов д-р техн. наук (АО «ЦНИИАГ», Москва) 

С. В. Иванов (АО «КБП», Тула) 

Я. С. Пятницкий (АО «КБП», Тула) 

Т. В. Козлова канд. техн. наук (ТулГУ, Тула) 
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1.9. ОРГАНИЗАЦИОННЫЙ КОМИТЕТ МКПУ-2025 

И СЕКРЕТАРИАТЫ ЛОКАЛЬНЫХ КОНФЕРЕНЦИИ 
  

 

 

Секретариат Мультиконференции МКПУ-2025 

и конференции УРCС-2025 

347922, г. Таганрог, ул. Чехова, 2, НИИ МВС ЮФУ 

Тел./факс: +7 (8634) 36-03-76, 36-13-13 

Моб. тел. +7 989-616-8905 E-mail: conf@niimvs.ru 

Кухаренко Анатолий Павлович, канд. техн. наук, доцент 

Иванова Наталья Юрьевна 

 

Секретариат конференции РиМ-2025 

119526, Москва, пр. Вернадского, 101, корп. 1, ИПМех РАН 

Тел.: +7(495) 434-3547, факс: +7(499) 739-9531 

E-mail: ermolov@ipmnet.ru 

Ермолов Иван Леонидович, д-р техн. наук, профессор РАН 

 

Секретариат конференции УАКС-2025 

125319, г. Москва, ул. Викторенко, 7, ГосНИИАС 

Тел.: +7 (499) 759-00-73, факс: +7 (499) 157-07-47 

Моб. тел. +7 985-419-9664 E-mail: nis@gosniias.ru 

Сельвесюк Николай Иванович, д-р техн. наук, профессор РАН 

 

Секретариат конференции УПНТС-2025 

125319, г. Москва, Ленинградский проспект, 64, МАДИ 

Моб. тел.+7 (916) 995-10-11 

E-mail: Telematica@madi.ru, umen@bk.ru 

Филиппова Надежда Анатольевна, д-р техн. наук, доцент 

 

КАЛЯЕВ Игорь 

Анатольевич 

академик РАН (ЮФУ, Таганрог) – председатель 

КУХАРЕНКО Анатолий 

Павлович 

канд. техн. наук, доцент (НИИ МВС ЮФУ,  

Таганрог) – зам. председателя, ученый секретарь 

ИВАНОВА Наталья  

Юрьевна 

(ООО «НИИ МВУС», Таганрог) – технический 

секретарь 

ФИЛИППОВА Надежда 

Анатольевна 

Заместитель генерального директора по науке 

Якутского научного центра СО РАН  

ЕРМОЛОВ Иван  

Леонидович 

д-р техн. наук, профессор РАН (ИПМех РАН, 

Москва) 

СЕЛЬВЕСЮК Николай 

Иванович 

д-р техн. наук, проф. РАН (ГосНИИАС, Москва) 

КРАВЧЕНКО 

Олег Александрович  

д-р техн. наук (ТулГУ, Тула) 
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Секретариат конференции ПСВО-2025 

300012, г. Тула, проспект Ленина, 92, Тульский государственный университет 

Тел.: +7 (4872) 35-82-00, Моб. тел. +7 910-555-0764 

 E-mail: science@tsu.tula.ru 

Воротилин Михаил Сергеевич, д-р техн. наук, профессор 

Тел.: +7 (4872) 25-47-31, Моб. тел. +7 960 454 71 77 E-mail: timskat@mail.ru 

Козлова Татьяна Викторовна, канд. техн. наук 
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2. ОБЪЕДИНЕННАЯ НАУЧНАЯ ПРОГРАММА XVIII ВСЕРОССИЙСКОЙ  МУЛЬТИКОНФЕРЕНЦИИ 

ПО ПРОБЛЕМАМ УПРАВЛЕНИЯ (МКПУ-2025) 

 

 

 

 

 

2. ОБЪЕДИНЕННАЯ НАУЧНАЯ 

ПРОГРАММА XVIII ВСЕРОССИЙСКОЙ 

МУЛЬТИКОНФЕРЕНЦИИ ПО 

ПРОБЛЕМАМ УПРАВЛЕНИЯ  

(МКПУ-2025) 
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ПЛЕНАРНЫЕ ДОКЛАДЫ МКПУ-2025 

 
1. Академик С.Л. Чернышев, член-корр. РАН К.И. Сыпало, С.Г. Баженов 

«Повышение безопасности взлета и посадки магистральных самолетов 
средствами автоматизации управления и информационной поддержки эки-
пажа» (ЦАГИ, Москва). 

2. Член-корр. РАН П.А. Созинов «Обработка информации и адаптивное 
управление в сетецентрических системах контроля воздушного простран-
ства для обеспечения массового применения беспилотных воздушных су-
дов» (Алма-Антей, Москва). 

3. Д-р техн. наук Г.В. Анцев «Развитие беспилотных авиационных систем 
вертолетного типа гражданского назначения и их применения для различ-
ных задач в унифицированных условиях применения» (Радар-ММС, Санкт-
Петербург). 

4. Д-р техн. наук А.В. Дутов, д-р техн. наук В.П. Кутахов «Метод формиро-
вание состава разнородных групп летательных аппаратов для решения ком-
плексных задач." (НИЦ им. Жуковского, Москва) 

5. Академик В.А. Шурыгин «Вопросы построения специальных наземных 
транспортных платформ на основе распределенной системы управления 
разнородными компонентами» (АО «Титан-Баррикады», Волгоград) 

6. Член-корр. РАН Е.Ю. Марчуков «Вопросы создания распределенных си-
стем управления авиационных двигателей нового поколения» (ОКБ им А. 
Люльки, Москва). 

7. Академик И.В. Бычков «Интеллектуальные стратегии управления груп-
пами мобильных роботов» (ИДСТУ РАН, Иркутск). 

8. Член-корр. РАН А.А. Галяев «Оптимизация и планирование траекторий 
управляемых объектов» (ИПУ РАН, Москва). 

9. Д-р техн. наук. И.Б. Фуртат «Метод динамической компенсации возмуще-
ний в задачах управления мультиагентными и распределенными систе-
мами» (ИП Маш РАН, Санкт Петербург) 

10. С.Л. Погорельский «Специальная тема» (АО «КБП», Тула) 
11. Член-корр. РАН Е.Н. Семашкин «Специальная тема» (АО «КБП», Тула) 
12. Член-корр. РАН А.Б. Шаповалов «Специальная тема» (ЦНИИ АГ, 

Москва) 
13. Член-корр. РАН В.П. Соловьев «Специальная тема» (ВНИИЭФ, Саров) 

14. Член-корр. РАН Г.О. Котиев, канд. техн. наук Д.В. Прокофьев «Специ-

альная тема» (КФУ, Набережные Челны, Рязанское гвардейское высшее воз-
душно-десантное командное училище, Рязань) 

15. Член-корр. РАН В.М. Приходько, д-р техн. наук Н.А. Филиппова  «Ме-
тодология создания цифровой платформы транспортно-логистической си-
стемы Северного завоза социально значимых грузов» ( МАДИ, Москва, 
Якутский научный центр СО РАН, Якутск) 

16. Д-р техн. наук Р.Ф. Муртазин «Использование опыта управления «быст-
рыми» стыковками для Российской орбитальной станции и в Лунной про-
грамме» (РКК Энергия, Королев). 
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17.  Д-р техн. наук А.А. Бобцов «Адаптивные наблюдатели переменных состо-
яний нестационарных систем: актуальные задачи и перспективы развития» 
(Университет ИТМО, Санкт-Петербург) 

18. Д-р техн. наук С.В. Жанказиев, А.В. Замыцких «Управление беспилот-
ным движением ВАТС с учетом безопасности и защищенности объектов пе-
ревозок» (МАДИ, Москва). 

19.  Д-р техн. наук И.В. Белоконов «Проблемы управления малоразмерными 
космическими аппаратами: предварительные результаты миссии Самсат-
ионосфера» (Самарский университет им. Королева, Самара). 

20.  Д-р техн. наук Б.В. Соколов, д-р техн. наук М.Ю. Охтилев «Научное 
наследие члена-корреспондента РАН Р.М. Юсупова и перспективы его 
дальнейшего развития» (СПб ФИЦ РАН, Санкт Петербург) 
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СЕКЦИОННЫЕ ЗАСЕДАНИЯ ЛОКАЛЬНЫХ 
КОНФЕРЕНЦИЙ МКПУ-2025 
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ПРОЕКТ СОЗДАНИЯ ФЕДЕРАЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ «ТЕХНИКА НА ТЕР-

РИТОРИЯХ ЭКСТРЕМАЛЬНО ХОЛОДНОГО КЛИМАТА»  
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Фазуллин Д.Д., Маврин Г.В., Корнилов С.В. 

ПРОБЛЕМЫ РАЗВИТИЯ ЭКОЛОГИЧЕСКИЙ БЕЗОПАСНЫХ ТРАНСПОРТ-

НЫХ СРЕДСТВ НА ВОДОРОДНЫХ ТОПЛИВНЫХ ЭЛЕМЕНТАХ  

 

Фефилов А.Н. 

ТРАНСКОНТИНЕНТАЛЬНЫЙ ГИБРИДНЫЙ ЭСТАКАДНЫЙ ЭЛЕКТРО-

ТРАНСПОРТ «ВАЛЬС». МЕРЫ УКРЕПЛЕНИЯ ЭКОНОМИКИ И ЭКОЛОГИИ 

ТЕРРИТОРИЙ ЕВРАЗИИ  

 

Аникеев И.А. 

МЕТОД ПОВЫШЕНИЯ ЭНЕРГОЭФФЕКТИВНОСТИ КОЛЕСНЫХ ЭЛЕКТРИ-

ЧЕСКИХ ТРАНСПОРТНЫХ СРЕДСТВ ПУТЕМ ПРИМЕНЕНИЯ ДВУХПО-

ТОЧНОЙ БЕССТУПЕНЧАТОЙ АВТОМАТИЧЕСКОЙ ТРАНСМИССИИ  

 

Филиппова Н.А., Мамедов М.Р., Гринкевич Н.А., Калмыков В.К. 

ТЕКУЩЕЕ СОСТОЯНИЕ И ПЕРСПЕКТИВЫ ЭЛЕКТРИЧЕСКОГО ПАССА-

ЖИРСКОГО ТРАНСПОРТА В ГОРОДАХ КРАЙНЕГО СЕВЕРА 

 

СЕКЦИЯ 5. ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНАЯ И ЦИФРОВАЯ ТРАНСФОРМАЦИЯ 

КАК ИНСТРУМЕНТЫ ПОСТРОЕНИЯ ТРАНСПОРТНО-ЛОГИСТИЧЕ-

СКИХ СИСТЕМ 

 

Агуреев И.Е. 

ПАТТЕРНЫ ТРАНСПОРТНОГО ПОВЕДЕНИЯ ИНДИВИДОВ  

 

Власов В.М., Филиппова Н.А. 

РОБОТИЗАЦИИ ПРОЦЕССА УПРАВЛЕНИЯ ДВИЖЕНИЕМ ТРАНСПОРТ-

НОГО СРЕДСТВА ГОРОДСКОГО ПАССАЖИРСКОГО ТРАНСПОРТА  

 

Куренков П.В., Сироткин М.А., Богачук И.С. 

ЦИФРОВОЙ ДВОЙНИК В АВТОТРАНСПОРТЕ  

 

Владимиров Н.А., Шафорост А.Н., Анцев В.Ю., Горынин А.Д.ЦИФРОВИЗА-

ЦИЯ ПРОЦЕССОВ УПРАВЛЕНИЯ ПОТОКАМИ ГРУЗОПАССАЖИРСКИХ 

ПЕРЕВОЗОК В ТРАНСПОРТНОЙ КОМПАНИИ    

 

Грязнов М.В., Адувалин А.А., Пыталева О.А. АВТОМАТИЗ ЦИЯ ДИСПЕТ-

ЧЕРСКОГО УПРАВЛЕНИЯ ТРАМВАЯМИ В СЛУЧАЕ АВАРИЙНОЙ ОСТА-

НОВКИ ДВИЖЕНИЯ  

 

Демьянов Д.Н., Карабцев В.С., Нуртдинов Н.Ф. УПРАВЛЕНИЕ ДВИЖЕ-

НИЕМ ВЫСОКОАВТОМАТИЗИРОВАННОГО ТРАНСПОРТНОГО СРЕД-

СТВА НА ОСНОВЕ АНАЛИЗА И ПРОГНОЗИРОВАНИЯ ДОРОЖНОЙ ОБ-

СТАНОВКИ  
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Дьяков Ф.К. 

НЕОБХОДИМОСТЬ ПРОВЕДЕНИЯ КОМПЛЕКСА ДОВОДОЧНЫХ АДАП-

ТИВНЫХ ИСПЫТАНИЙ СИСТЕМ ADVANCED DRIVER ASSISTANCE SYS-

TEMS (ADAS) 2го УРОВНЯ В ХОДЕ ВСЕГО ЖИЗНЕННОГО ЦИКЛА МО-

ДЕЛИ  

 

Воробьев А.И. 

РАЗРАБОТКА ВЫСОКОАВТОМАТИЗИРОВАННЫХ ТРАНСПОРТНЫХ 

СРЕДСТВ ДЛЯ СРЕДНЕТОННАЖНЫХ ГРУЗОПЕРЕВОЗОК В ВЫСОКОКОН-

ФЛИКТНОЙ ТРАНСПОРТНО- ДОРОЖНОЙ СРЕДЕ 

 

Балакина Е.В., Сергиенко И.В. 

ОСОБЕННОСТИ МАТЕМАТИЧЕСКОГО МОДЕЛИРОВАНИЯ ТРАЕКТОРИИ 

КОЛЕСНОГО НАЗЕМНОГО ТРАНС-ПОРТНОГО СРЕДСТВА С АВТОМАТИ-

ЗИРОВАННОЙ СИСТЕМОЙ УПРАВЛЕНИЯ ДВИЖЕНИЕМ  

 

Богумил В.Н., Касимов Д.Э., Андреева М.Д. 

РАЗРАБОТКА ДИНАМИЧЕСКОЙ ПРОСТРАНСТВЕННОЙ МОДЕЛИ ДВИ-

ЖЕНИЯ ПО ЗАДАННОМУ МАРШРУТУ ТРАНСПОРТНОГО СРЕДСТВА ГО-

РОДСКОГО ПАССАЖИРСКОГО ТРАНСПОРТА С РОБОТИЗИРОВАННОЙ 

СИСТЕМОЙ УПРАВЛЕНИЯ  

 

Фирсова С.Ю., Куликов А.В. 

ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНЫЕ СИСТЕМЫ В ОРГАНИЗАЦИИ ПЕРЕВОЗОК СТРОИ-

ТЕЛЬНЫХ ГРУЗОВ НА ЖИЛИЩНО-ГРАЖДАНСКИЕ ОБЪЕКТЫ  

 

Франц А.В., Филиппова Н.А. 

МОНИТОРИНГ ЦИФРОВОЙ ИНФРОEСТУКТУРЫ ПО ДОСТАВКЕ ДИЗЕЛЬ-

НОГО ТОПЛИВА ПО АВТОЗИМНИКАМ АРКТИЧЕСКОЙ ЗОНЫ РОССИИ В 

СИСТЕМАХ УПРАВЛЕНИЯ НАЗЕМНЫМ ТРАНСПОРТОМ 
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3. ОБЪЕДИНЕННЫЙ РЕГЛАМЕНТ МКПУ-2025 

 

 

 

 

 

 

3. ОБЪЕДИНЕННЫЙ РЕГЛАМЕНТ 

МКПУ-2025 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Архитектура Мультиконференция-2025 

Дата 

Время 

15.09 

(пн) 

16 сентября 

(вт) 

17 сентября 

(ср) 
П

р
и

б
ы

ти
е 

за
се

л
ен

и
е 

РиМ УРСС УАКС УПНТС РиМ УРСС УАКС УПНТС ПСВО 

8:00 Трансфер к месту проведения Трансфер к месту проведения 

9:00 Кофе-брейк Кофе-брейк 

9:45 

ПЛЕНАРНОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Актовый зал (АЗ-1), 9 корпус, 4 этаж 

ОТКРЫТИЕ 

Пленарные доклады (6) 

ПЛЕНАРНОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

АЗ-1, 9 корпус, 4 этаж 

Пленарные доклады (3) 

10:00 ПЛЕНАРНОЕ 

11:00 Трансфер 

на АО «КБП» 12:00 С 1 

АЗ-1 

(3) 

С 3 

АЗ-2 

(3) 

С 1 

Гл-

403 

(7) 

С 2 

Гл-

402 

(6) 

С 1-2 

Гл-

133а 

(3) 

С 3-1 

Гл-

431 

(3) 

С 3 

9-101 

(4) 13:00 Экспозиция 

АО «КБП», 

кофе-брейк 13:00 

14:00 
Перерыв на обед 

14:00 

С 1 

АЗ-1 

(15) 

С 2 

АЗ-2 

(14) 

С 1 

Гл- 

403 

(15) 

С 2 

Гл- 

402 

(11) 

С 1-1 

1-115 

(12) 

С 2-1 

Гл-

431 

(7) 

С 1 

Гл-

212 

(12) 

С 2 

9-101 

(13) 

С 1 

АЗ-1 

(7) 

С 3 

АЗ-2 

(19) 

С 3 

Гл-

403 

(14) 

С 4 

Гл-

402 

(18) 

С 1-2 

Гл-

133а 

(9) 

С 3-1 

Гл-

431 

(8) 

С 3 

9-101 

(8) 

Спецсекция 

5 докладов 
15:00 

16:00 

17:00 
Круглый 

стол 
18.00 

З
ас

ед
ан

и
е
 

п
р

ез
и

д
и

у
м

а 

18:30 

19:00 

Фуршет 

Трансфер к месту проживания Трансфер 

20:00 
Свободное 

время 

Свободное 

время 
21:00 

21:00 Трансфер к месту проживания 

Дата 

Время 

18 сентября 

(чт) 

19 сентября 

(пт) 

20.09 

(сб) 

РиМ УРСС УАКС УПНТС РиМ УРСС УАКС УПНТС 

О
тъ

ез
д

 

8:00 Трансфер к месту проведения Трансфер к месту проведения 

9:00 Кофе-брейк Кофе-брейк 

9:45 

С 3 

АЗ-1 

(19) 

С 5 

Гл-402 

(12) 

С 2-2 

Гл-

133а 

(9) 

С

С 3-2 

Гл-

431 

(10) 

С 4 

Гл-

212 

(10) 

С 5 

9-101 

(12) 

ПЛЕНАРНОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

АЗ-1, 9 корпус, 4 этаж 

Пленарные доклады (6) 

ЗАКРЫТИЕ 

10:00 

11:00 

12:00 

13:00 

13:00 

14:00 
Перерыв на обед 

14:00 Совместное заседание Научного совета 

по машиностроению РАН, Научного  

совета по робототехнике  

и мехатронике РАН и Научного совета 

по метрологическому обеспечению  

и стандартизации РАН. 
АЗ-2 

Экскурсионная программа 

Трансфер к месту проживания 

15:00 

Отъезд 

16:00 

17:00 

18.00 

18:30 

19:00 

Товарищеский ужин 20:00 

21:00 

21:00 Трансфер к месту проживания 

Актовый зал (АЗ-1) − большой актовый зал

Актовый зал-2 (АЗ-2) − вестибюль балкона актового зал

Кофе-брейк − вестибюль большого актового зала

Обеды − столовая 9 учебного корпуса, кафе «Кафедра»

56 
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4. НАУЧНАЯ ПРОГРАММА И РЕГЛАМЕНТ ВЫСТУПЛЕНИЙ ПО ДНЯМ РАБОТЫ КОНФЕРЕНЦИИ 

 

 

 

 

 

4. НАУЧНАЯ ПРОГРАММА И РЕГЛАМЕНТ 

ВЫСТУПЛЕНИЙ ПО ДНЯМ  

РАБОТЫ КОНФЕРЕНЦИИ 

 

15 – 20 сентября 2025 г. 
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ПЛЕНАРНОЕ ЗАСЕДАНИЕ 1 

 
09.00 – 09.45 Кофе-брейк 

Вестибюль большого актового зала 

09.45 – 13.00 ОТКРЫТИЕ МКПУ-2025 

ПЛЕНАРНЫЕ ДОКЛАДЫ  

Актовый зал, 9 учебный корпус, 4 этаж (АЗ-1) 

Регламент: доклад – до 30 мин. 

 
1. Академик С.Л. Чернышев, член-корр. РАН К.И. Сыпало, С.Г. Баженов 

«Повышение безопасности взлета и посадки магистральных самолетов 

средствами автоматизации управления и информационной поддержки 

экипажа» (ЦАГИ, Москва). 

2. Член-корр. РАН П.А. Созинов «Обработка информации и адаптивное 

управление в сетецентрических системах контроля воздушного простран-

ства для обеспечения массового применения беспилотных воздушных су-

дов» (Алма-Антей, Москва). 

3. Д-р техн. наук Г.В Анцев «Развитие беспилотных авиационных систем 

вертолетного типа гражданского назначения и их применения для различ-

ных задач в унифицированных условиях применения» (Радар-ММС, 

Санкт-Петербург). 

4. Д-р техн. наук А.В. Дутов, д-р техн. наук В.П. Кутахов «Метод форми-

рование состава разнородных групп летательных аппаратов для решения 

комплексных задач." (НИЦ им. Жуковского, Москва) 

5. Академик В.А. Шурыгин «Вопросы построения специальных наземных 

транспортных платформ на основе распределенной системы управления 

разнородными компонентами» (АО «Титан-Баррикады», Волгоград) 
6. Член-корр. РАН Е.Ю. Марчуков «Вопросы создания распределенных си-

стем управления авиационных двигателей нового поколения» (ОКБ им А. 
Люльки, Москва). 

 

13.00 – 14.00 Перерыв на обед 
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ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ РиМ-2025 
 

Председатель Программного комитета: академик РАН Ф.Л. Черноусько  

Сопредседатель: академик РАН И.А. Каляев  

 

Секция 1: Кинематика и динамика роботов 

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Актовый зал, 9 учебный корпус, 4 этаж (АЗ-1) 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: член-корреспондент РАН Н.Н. Болотник  

Сопредседатель: д-р техн. наук В.Ф. Филаретов  

Секретарь: канд. техн. наук А.С. Губанков  

 

1. Андронова А.А., Савин С.И. Метод оптимального робастного управления 

для системы с аддитивными неопределённостями и динамической обратной 

связью 

2. Артемьев К.С., Брискин Е.С. О влиянии походки и расположения движи-

телей на эксплуатационные характеристики шагающего робота 

3. Балакина Е.В., Брискин Е.С. Поиск оптимального управления величиной 

свободного радиуса колеса транспортного средства при равномерном каче-

нии по недеформируемой поверхности  

4. Безусов С.О., Брискин Е.С., Серов В.А., Устинов С.А., Вершинина И.П. 

Некоторые особенности перемещения груза группой мобильных роботов с 

помощью тросовой системы 

5. Бельченко Ф.М., Князьков М.М., Остриков П.П., Семенов Е.А.,  

Суханов А.Н. Экспериментальные исследования надежности сцепления ва-

куумных захватных устройств в водной среде  

6. Болотник Н.Н., Фигурина Т.Ю. Управление системой трех взаимодейству-

ющих тел в среде с квадратичным сопротивлением 

7. Смирная Л.Д., Вершинина И.П., Артемьев К.С., Брискин Е.С. Об управ-

лении движением мобильных роботов с движителями, обеспечивающими 

их идеальную маневренность 

8. Глущенко А.И., Ласточкин К.А. Управление углами Эйлера квадрокоптера 

на основе оценки и компенсации неопределенности 

9. Филаретов В.Ф., Зуев А.В., Юхимец Д.А., Тимошенко А.А.,  

Горностаев И.В. Метод синтеза систем позиционно-силового управления 

многозвенным подводным манипулятором 
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10. Григорьев И.М., Юхимец Д.А. Метод определения жесткости вращатель-

ного шарнира манипулятора с использованием инерциального измеритель-

ного модуля 

11. Дементьев Е.В., Брискин Е.С. Управление движением подводной роботи-

зированной платформы на канатно - рельсовой дороге с использованием 

естественных силовых воздействий 

12. Иванов Е. В., Лесков А.Г. Перспективы и проблемы развития плоскопарал-

лельных тросовых манипуляционных систем 

13. Бобцов А.А., Козачёк О.А. Синтез адаптивного наблюдателя переменной 

состояния для модели роботизированной ноги в условиях параметрической 

неопределенности 

14. Голубев Ю.Ф., Корянов В.В. Возможность преодоления многоногим робо-

том впадин максимальной ширины 

15. Костин Г.В. Оптимизация управляемых движений линейной упругой си-

стемы 

16. Хорошева А.А., Черноусько Ф.Л.  Построение траекторий квадрокоптеров 

в вертикальной плоскости 

17. Хорошева А.А., Черноусько Ф.Л.  Поступательные движения тела с внут-

ренней подвижной массой в среде с квадратичным сопротивлением 

 

Секция 2: Применение и устройство роботов  

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Актовый зал, 9 учебный корпус, (АЗ-2) 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: профессор РАН А.Л. Ронжин  

Сопредседатель: д-р техн. наук А.В. Малолетов  

Секретарь: Ф.М. Бельченко 

 

1. Бельченко Ф.М., Ермолов И.Л., Нагайцев Г.Н., Суханов А.Н.,  

Остриков П.П.  Алгоритмы надводной съемки для поиска промысловых 

рыб 

2. Ветлицын М.Ю., Шаронов Н.Г.  Проблема очувствления эластичных паль-

цев адаптивных захватных устройств 

3. Грузликов А.М. Использование методов глубокого обучения для обнаруже-

ния аномалий в аудиоданных 

4. Казаков Ю.Н., Нгуен Тхай Ха, Лю Ифань, Ло Юань, Савин Л.А.  Ради-

ально-осевые и упруго-демпферные опоры роторов с активным управле-

нием 

5. Колпащиков Д.Ю., Гергет О.М.  Идентификация параметров непрерыв-

ного робота 
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6. Коноплин А.Ю.  Подход к увеличению степени автономности выполнения 

технологических операций подводными роботами 

7. Родионов О.А., Малолетов А.В.  Разработка технологии и демонстратора  

бортового аппаратно-программного комплекса беспилотных воздушных су-

дов 

8. Бирин Д.А., Мещеряков Р.В., Туровский Я.А.  Требования к РТК при управ-

лении оператором группой РТК 

9. Ронжин А.Л., Дашевский В.П., Крестовников К.Д.  Взаимодействие воз-

душных дронов с наземными роботизированными средствами 

10. Хисамутдинов М.В., Каляев А.И.  Создание малогабаритной автономной 

самоходной системы поиска объектов с применением поворотной видеоси-

стемы с бортовой обработкой данных 

11. Шалюхин К.А., Мельников И.К., Филиппов Г.С., Чернецов Р.А. Телемани-

пулятор с кинематическим подобием для микрохирургии 

12. Ющенко А.С.  Эргономическое проектирование интерактивных коллабора-

тивных систем 

13. Ющенко А.С.  Подготовка специалистов по робототехнике – состояние и 

перспективы 

14. Годжаев З.А., Соколов С.М., Сенькевич С.Е., Судаков В.А. Групповое вза-

имодействие роботизированных мобильных средств при выполнении техно-

логических операций сельскохозяйственного производства 

 

ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ УРСС-2025 

 

Председатель Программного комитета: академик РАН И.А. Каляев 

Сопредседатель: академик РАН Д.А. Новиков 

 

Секция 1: Теоретические основы управления в распределенных и сетевых 

системах 

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 403 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: член-корреспондент РАН Н.В. Кузнецов  

Сопредседатель: д-р техн. наук И.Б. Фуртат  

Секретарь: кант. техн. наук С.А. Вражевский  

 

1. Бабиков В.Г., Галяев А.А. О построении и свойствах аналитических сеток 

для диаграммы сложности 
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2. Бобцов А.А., Маргун А.А. Синтез функциональных наблюдателей для не-

определенных мультиагентных систем 

3. Гежа В.Н., Губанов А.В., Козицин И.В. Идентификация оптимальной струк-

туры социальной сети в SCARDO-модели 

4. Гисин В.Б. Усредненный консенсус в распределенных системах с византий-

скими узлами 

5. Дивеев А.И., Софронова Е.А. Задача синтеза структуры схемы дорожного 

движения и эволюционные методы обучения для ее решения 

6. Котюков А.М., Павлова Н.Г. О равновесии в динамической рыночной мо-

дели типа Аллена 

7. Кузнецов О.П. Новый распределенный алгоритм нумерации вершин неори-

ентированного графа 

8. Лазарев А.А. Метрический подход решения задач теории расписаний 

1|rj|Lmax 

9. Лобачев М.Ю., Буркин И.М., Кудряшова Е.В., Кузнецов Н.В., Курков И.В. 

Математическое моделирование систем фазовой автоподстройки частоты 

10. Лутовинова Н.А. Оценка сложности точного алгоритма для задачи миними-

зации суммарной задержки 

11. Мингазов Д.Р. Управление мультиагентными системами с фиксированным 

временем сходимости на основе нелинейного протокола локального голосо-

вания 

12. Никаноров С.О. Исследование динамической модели Леонтьева с управле-

нием 

13. Пузанов И.И. Положенцев А.А. К вопросу о модифицированной схеме 

управления переходами в продукционных базах знаний 

14. Рей А.С. Комплексное оценивание интегрального риска сложной системы с 

учетом его структуры 

15. Хлытчиев А.Д., Козицин И.В. Консистентность эпистемических сетей аргу-

ментов больших языковых моделей 

 

Секция 2: Проблемы распределенного управления в киберфизических си-

стемах и сенсорных сетях 

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 402 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: член-корреспондент РАН Д.Г. Арсеньев  

Сопредседатель: д-р техн. наук В.П. Шкодырев  

Секретарь: канд. техн. наук Е.С. Гебель  
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1. Арсеньев Д.Г., Баскаков Д.Е. Предиктивный анализ качества программного 

обеспечения интеллектуальных систем поддержки принятия решений. Мет-

рики продукта 

2. Арсеньев Д.Г., Гебель Е.С., Шкодырев В.П. Умные фабрики: цифровизация, 

автоматизация и оптимизация структурно-сложных высокотехнологичных 

дискретных процессов и производств 

3. Арсеньев Д.Г., Шкодырев В.П. Когнитивная мультиагентная система много-

критериальной оптимизации процессов управления структурно-сложными 

производственными комплексами 

4. Герасимова А.П., Мальцев А.С. Принцип построения системы автоматиза-

ции на основе открытых компонентов и веб-приложений экспериментальной 

станции «быстропротекающие процессы» ЦКП «СКИФ» 

5. Григас С.Э., Литовченко Д.Ц., Терехов Ю.Е. Алгоритм управления распре-

делённой сетью гидроакустических станций на основе пространственно-вре-

менно́го разделения сигналов в режиме мультистатической гидролокации 

6. Дранко О.И., Резчиков А.Ф. Система моделирования для управления разви-

тием крупномасштабных систем 

7. Колесов Н.В., Тюльников В.С., Грузликов А.М., Литуненко Е.Г., Скороду-

мов Ю.М. Многопутевая маршрутизация в сетях с упорядочиванием сообще-

ний 

8. Куклин Е.В., Потехин В.В., Шибалов А.И. Применение облачных платформ 

управления большими данными в распределенных системах 

9. Мальгина С.А., Шабуров В.М., Панкратова Е.В., Блинова О.В. Технологии 

искусственного интеллекта в принятии решений по управлению научно-ис-

следовательскими работами 

10. Орда-Жигулина М.В., Родина А.А., Орда-Жигулина Д.В. Методология при-

менения мобильных компонентов в децентрализованных системах монито-

ринга 

11. Охтилев М.Ю., Соколов Б.В. Методология и технологии проактивного 

управления сложными объектами 
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ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ УАКС-2025 

 

Председатель Программного комитета: академик РАН С.Ю. Желтов 

Сопредседатель член-корреспондент РАН К.И. Сыпало 

Секретарь: профессор РАН Н.И. Сельвесюк  

 

Секция 1: Интеллектуальные методы обработки информации и управления 

в авиационных системах 

1-1. Датчики, методы обработки и представления управляющей информа-

ции 

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

1 учебный корпус, ауд. 115 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: академик РАН С.Ю. Желтов 

Сопредседатель: профессор РАН Н.И. Сельвесюк  

Секретарь: О.Н. Чернецкая 

 

1. Каликанов А.В. Датчик угла на базе волнового твердотельного гироскопа 

2. Волчихин А.И., Панич А.А. Влияние электрофизических и механических 

параметров пьезоэлектрических преобразователей на тактико-технические 

характеристики чувствительного элемента твердотельного волнового гиро-

скопа с металлическим резонатором 

3. Матвеев В.В., Хомячкова А.Н., Каликанов А.В, Стрельцов Д.С. Решение 

задач ориентации подвижных объектов с помощью стереографической про-

екции 

4. Погорелов М.Г., Каликанов А.В. Проблемы и пути построения электрон-

ного компаса повышенной точности для управления движением летатель-

ного аппарата 

5. Степанов О.А., Исаев А.М., Золотаревич В.П., Литвиненко Ю.А., Нин 

Тан Сравнительный анализ обобщенного фильтра Калмана и инвариантного 

фильтра, основанного на использовании групп ЛИ 

6. Вересников Г.С., Скрябин А.В., Баженов С.Г., Авхименко Г.М.,  

Петров Д.А., Голев А.В., Серебровская Е.А. Интеллектуальные технологии 

диагностики электромеханических систем летательных аппаратов 

7. Глухова Э.Д., Соколов А.В., Грешников И.И., Давыдов Д.А. Технология 

разработки кабин перспективных ВС на основе методов системного проек-

тирования 
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8. Грешников И.И., Давыдов Д.А., Соколов А.В., Глухова Э.Д. Повышение 

уровня автоматизации управления воздушным судном за счёт внедрения 

технологий «Виртуального второго пилота»  

9. Грешников И.И., Давыдов Д.А., Соколов А.В., Гончар Б.И., Кислицын Е.Д. 

Управление воздушным судном с использованием комплексной пилотажно-

навигационной индикации на основе дополненной реальности 

10. Лукин Н.А., Климова О.В., Тришин В.Н. Структурные преобразования ал-

горитмов обработки изображений и их реализация на однородных функци-

онально-ориентированных процессорах 

11. Панич А.А., Малыхин А.Ю., Панич Е.А., Сокалло А.И. Макроволоконные 

пьезокомпозиты для управления параметрами авиационных и космических 

аппаратов 

12. Розенгауз М.Б. Использование нечетких множеств второго порядка для 

определения надежности системы  

 

Секция 2: Комплексные системы управления, пилотажные характеристики 

и моделирование динамики летательных аппаратов 

2-1. Синтез систем управления летательных аппаратов   

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 431 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: член-корреспондент РАН К.И. Сыпало 

Сопредседатель: д-р техн. наук С.Г. Баженов 

Секретарь: канд. техн. наук А.В. Каликанов 

 

1. Бронников А.М., Каравашкина Е.О. Принципы разработки универсальной 

комплексной системы управления беспилотного вертолета 

2. Баженов С.Г., Дементьев А.А. Особенности динамики перспективного 

сверхзвукового пассажирского самолета и обоснование набора функций ком-

плексной системы управления в продольном канале 

3. Гребёнкин А.В. Решение задач автоматического управления траекторным 

движением на заключительном этапе посадки магистрального самолёта в 

ожидаемых условиях эксплуатации 

4. Гребёнкин А.В., Костин С.А., Колбасов В.Н. Поиск решений оптимального 

управления магистральным самолётом на заключительном этапе автоматиче-

ской посадки в ожидаемых условиях эксплуатации и особых ситуациях по-

лёта 

5. Назарова А.В., Куланов Н.В. Оптимизация траектории набора высоты для 

сверхзвукового самолета с помощью псевдоспектрального метода Гаусса 
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6. Захарченко С.А., Нечипорук С.Ю., Захаров В.С. Исследование алгоритмов 

оценки эффективности силовой установки летательного аппарата 

7. Корсун О.Н., Стуловский А.В., Юрко В.Н. Применение априорной инфор-

мации при нейросетевом моделировании в задачах управления авиацион-

ными системами 

 

ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ УПНТС-2025 

 
Председатель Программного комитета: член-корреспондент РАН  

В.М. Приходько  

Сопредседатель: член-корреспондент РАН Г.О. Котиев 

Секретарь: д-р техн. наук Н.А. Филиппова 
 

Секция 1: Интеллектуальные транспортные системы (ИТС) и технологии в 

управлении транспортными процессами и средствами 

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 212 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: член-корреспондент РАН В.М. Приходько  

Сопредседатель: д-р техн. наук Н.А. Филиппова 

Секретарь: канд. техн. наук В.А. Пышный  

 

1. Колесников В.И., Кудряков О.В., Колесников И.В., Новиков Е.С.,  

Воропаев А.И., Политыко К.Н., Марусин П.С. Проблемы и перспективы 

создания новых видов триботехнических ионно-плазменных покрытий 

2. Ичэнь Цзюй, Исинь Лю, Кулик А. А. Моделирование социального внима-

ния для автономных систем в плотном трафике с использованием SA-MDP 

3. Малыгин И.Г., Цыганов В.В., Савушкин С.А., Лемешкова А.В. Принципы 

научной экспертизы крупномасштабных транспортных проектов 

4. Куликов А.В., Трофименко Ю.В. Методология оценки эффективности и 

комплексной безопасности мультимодальных перевозок пассажиров в круп-

ном городе с использованием интеллектуальных технологий 

5. Абакаров А.А., Филиппова Н.А., Гечекбаев Ш.Д., Игитов Ш.М., Пирма-

гомедов И.Р. Цифровая трансформация области общественного транспорта 

Республики Дагестан 

6. Пугачев И.Н., Григоров Д.Е., Шешера Н.Г. Системный подход к исследо-

ванию транспортных характеристик для снижения травматизма при ДТП 
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7. Пугачев И.Н., Григоров Д.Е., Шешера Н.Г. Оценка надежности улично-до-

рожной сети на основе информационной загрузки водителей с применением 

методов искусственного интеллекта 

8. Подзоров А.В., Филиппова Н.А. Структура управления ведомственным ав-

томобильным транспортом на основе централизованной системы диспет-

черского управления 

9. Воробьев А.И., Маркаров А.И. Разработка сценариев для демонстрации воз-

можностей системы повышения активной безопасности за счет применения 

технологий V2X и кооперативных ИТС, и их взаимодействия с элементами 

интеллектуальной дорожной инфраструктуры 

10. Галицкая А.В., Галузин В.А. Разработка метода планирования доставки 

грузов беспилотными летательными аппаратами 

11. Семенов В.Е., Каляев А.И. Разработка алгоритмов и средств автоматиче-

ской сборки и аннотации обучающих выборок для искусственных нейрон-

ных сетей на базе видеопотока 

12. Матюнина А.И., Ларин О.Н. Цифровое решение проблемы контроля за-

грузки воздушного судна для оптимизации грузовых авиаперевозок 

 

Секция 2: Бортовые информационно-управляющие системы наземных 

транспортно-технологических средств 

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

9 учебный корпус, ауд. 101 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: член-корреспондент РАН Г.О. Котиев, д-р техн. наук  

Р.Н. Хмелев  

Сопредседатель: д-р техн. наук М.Ю. Елагин  

Секретарь: канд. техн. наук А.В. Груничев  

 

1. Котиев Г.О., Косицын Б.Б., Газизуллин Р.Л. Адаптивный закон управле-

ния подводимой мощностью к движителю колесной машины 

2. Хаолин Инь, Решмин С.А., Васенин С.А. Моделирование динамики плос-

кой двухмассовой системы с применением модели Кельвина-Фойгта 

3. Келлер А.В., Климов А.В., Шадрин С.С., Попов А.В. Методы оптимизаци-

онного синтеза интеллектуальных систем управления динамикой движения 

наземных транспортных средств 

4. Оганян Э.А., Хмелев Р.Н. Разработка математической модели системы 

управления электрическим приводом колесных самоходных машин 
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5. Гойдин О.П., Косицын Б.Б., Стадухин А.А. Закон управления сочленен-

ным колесным робототехническим комплексом при движении по опорной 

поверхности со сложным профилем 

6. Петров Д.Н., Алешко Р.А., Шошина К.В. Обзор этапов проектирования и 

моделирования аппаратной части БПЛА 

7. Котиев Г.О., Бузунов Н. В. Применение имитационных математических 

моделей реального времени для разработки бортовых информационно-

управляющих систем наземных транспортных средств 

8. Илюхин А.Н. Актуальные вопросы проектирования беспилотного транс-

порта 

9. Шурыгин В.А., Серов В.А., Устинов С.А. Архитектура бортовой информа-

ционно-управляющей системы специального транспортного комплекса 

10. Сарбаев Д.С., Балакина Е.В., Денисенко И.К. Определение положения бо-

ковой реакции опорной поверхности на управляемое колесо для задач моде-

лирования движения транспортного средства с автоматизированной систе-

мой стабилизации траектории 

11. Епифанов О.К., Гречушкин Ю.В. Метод бездатчикового определения нали-

чия или отсутствия груза в канале управления магнитоэлектрического гру-

зозахватного устройства транспортного средства 

12. Горелов В.А., Котиев Г.О., Шкарупелов Е.С. Закон энергоэффективного 

управления многоступенчатой электромеханической трансмиссией грузо-

вого автомобиля 

13. Зыбин П.В., Косицын Б.Б. Метод формирования закона управления движе-

нием гусеничной машины с трехпоточной электромеханической трансмис-

сией 
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ПЛЕНАРНОЕ ЗАСЕДАНИЕ 2 

 
09.45 – 11.00 ПЛЕНАРНЫЕ ДОКЛАДЫ  

Актовый зал, 9 учебный корпус, 4 этаж (АЗ-1) 

Регламент: доклад – до 30 мин. 

 
1. Академик И.В. Бычков «Интеллектуальные стратегии управления группами 

мобильных роботов» (ИДСТУ РАН, Иркутск) 

2. Член-корр. РАН А.А. Галяев «Оптимизация и планирование траекторий 

управляемых объектов» (ИПУ РАН, Москва). 

3. Д-р техн. наук И.Б. Фуртат «Модель динамической компенсации возму-

щений в задачах управления мультиагентными и распределенными систе-

мами» (ИПМаш РАН, Санкт Петербург) 
 

 

  

 

14.00 – 16.00 ПЛЕНАРНЫЕ ДОКЛАДЫ  

АО «КБП» 

Регламент: доклад – до 30 мин. 

 

1. С.Л. Погорельский «Специальная тема» (АО «КБП», Тула) 

2. Член-корр. РАН Е.Н. Семашкин «Специальная тема» (АО «КБП», Тула) 

3. Член-корр. РАН А.Б. Шаповалов «Специальная тема» (ЦНИИ АГ, Москва) 

4. Член-корр. РАН В.П. Соловьев «Специальная тема» (ВНИИЭФ, Саров) 

5. Член-корр. РАН Г.О. Котиев, канд. техн. наук Д.В. Прокофьев «Специ-

альная тема» (КФУ, Набережные Челны, Рязанское гвардейское высшее воз-

душно-десантное командное училище, Рязань) 
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ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ РиМ-2025 

 
Секция 1: Кинематика и динамика роботов 

 

11.30 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Актовый зал, 9 учебный корпус, 4 этаж (АЗ-1) 

Регламент: доклад – до 20 мин., перерыв на обед 13.00 – 14.00 

 

Председатель: д-р физ.-мат. наук Е.С. Брискин  

Сопредседатель: канд. техн. наук Н.Г. Шаронов 

Секретарь: канд. техн. наук А.С. Фомин  

 

1. Красавин Н.А., Коноплин А.Ю. Метод синтеза системы управления 

АНПА для автономного выполнения силовых манипуляционных операций 

в режиме зависания 

2. Пыркин А.А., Михальков Н.В. Адаптивное оценивание параметров в меха-

нических системах с нелинейными моделями трения 
3. Суханов А.Н. Алгоритм оценки электромиограммы плечевого пояса опера-

тора для экзоскелета верхних конечностей 
4. Тарабукин И.М., Гусев С.В. Стабилизация положения равновесия неполно-

приводных механических систем с помощью привода, отслеживающего за-

данную скорость 

5. Мухин К.С., Брем И.В., Антонов А.В., Фомин А.С.  Шестиподвижный ро-

бот относительного манипулирования, состоящий из модулей параллельной 

структуры 

6. Хачатрян А.А., Брискин Е.С., Серов В.А.  Об управлении движением трех-

секционного робота по различно ориентированным поверхностям 

7. Шаронов Н.Г., Брискин Е.С.  Мобильные роботы с перспективными дви-

жителями: механика, управление движением, применение 

8. Насибуллаев И.Ш., Даринцев О.В.  Алгоритмы расчета траектории переме-

щения модульного колесного робота с фиксированной и подвижной колес-

ной парой 
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Секция 3: Управление и навигация в робототехнике и мехатронике 

 

11.30 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Актовый зал, 9 учебный корпус, (АЗ-2) 

Регламент: доклад – до 20 мин., перерыв на обед 13.00 – 14.00 

 

Председатель: член-корреспондент РАН О.А. Степанов  

Сопредседатель: д-р физ.-мат. наук С.М. Соколов  

Секретарь: канд. техн. наук А.Н. Суханов  

 

1. Решмин С.А., Бектыбаева М.Т.  Асимптотический анализ закона линей-

ного тангенса в случае большой тяги  

2. Берлин Л.М., Галяев А.А., Лысенко П.В.  Задача оптимального по времени 

управления группой несинхронных осцилляторов 

3. Близно М. В., Пикалёв Я. С.  Анализ эффективности библиотеки SAHI при 

различных форматах нарезки изображений для задач детекции объектов 

4. Бузиков М.Э.  Примеры формирования задающих воздействий на основе        

задач оптимального синтеза 

5. Быков А. С., Кошман А. М., Леонард А. В., Шурыгин В. А.  Совместное 

моделирование обработки двумерных данных о среде и планирования дви-

жения мобильного робота на горизонтальной плоскости 

6. Степанов О. А., Исаев А.М., Васильев В.А. Решение задачи коррекции по-

казаний навигационной системы при комплексном использовании данных о 

геофизических полях 

7. Васильев П.В., Даринцев О.В., Мунасыпов Р.А. Исследование ассоциатив-

ного регулятора в системах управления методом гармонической линеариза-

ции 

8. Васильев П.В., Мунасыпов Р.А., Фецак С.И.  Разработка адаптивной си-

стемы управления роботом-станком для повышения эффективности обра-

ботки лопаток 

9. Вилейко И.В., Котов К.Ю.  Разработка системы управления для позицио-

ниования детектора синхротронного излучения 

10. Галина С.Б., Вольф Д.А., Галин Р.Р.  Технология управления дроном на 

основе ЭМГ-сигналов с замкнутым контуром обратной связи 

11. Губанков А.С., Горностаев И.В.  Разработка метода формирования про-

граммной скорости движения группы БПЛА различных типов 

12.  Дивеев А.И., Шмалько Е.Ю.  Проблемы синтеза управления группой робо-

тов и их преодоление методом символьной регрессии 

13.  Жирабок А.Н., Зуев А.В.  Оценивание величин дефектов в датчиках элек-

троприводов роботов 

14.  Зайцев И.А. Аппаратный синтез фазовых распределений в следящих 

MIMO-системах связи роботов 
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15. Антипов В.А. Исследование робастности методов неявного представления 

карт в задаче одновременного картирования и локализации 

16. Кулешов С.В., Зайцева А.А., Аксенов А.Ю.  Взаимодействие UWB 

INDOOR-навигации с системой видеомониторинга подвижных объектов 

17. Носков В.П., Курьянов А.Н.  Навигация по плоским дескрипторам в усло-

виях Индустриально-городской среды 

18. Мартынова Л.А. Выбор времени обсервации АНПА в арктической зоне по 

сигналам спутниковых навигационных систем 

19. Носков В.П., Гойдин О.П., Вазаев А.В. Совместная видеонавигация робо-

тов воздушного и наземного применения 

20. Степанов О. А., Исаев А.М., Васильев В.А., Торопов А.Б.  Методы Монте-

Карло при решении задач оценивания и идентификации в робототехниче-

ских системах 

21. Устенко В.Ю., Павленко Б.В.  Сравнение стратегий мозаичной аугмента-

ции для оценки угла крена беспилотника по изображению с камеры 

22. Шмалько Е.Ю., Прокопьев И.В., Дивеев А.И.  Метод нейросетевого иден-

тификационного синтеза модели в навигации и управлении мобильным ро-

ботом 

 

ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ УРСС-2025 

 

Секция 1: Теоретические основы управления в распределенных и сетевых 

системах 

 

11.00 – 13.00 УТРЕННЕЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 403 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: член-корреспондент РАН Н.В. Кузнецов  

Сопредседатель: д-р техн. наук И.Б. Фуртат  

Секретарь: канд. техн. наук С.А. Вражевский 

 

1. Рыжов М.С. Модели присоединения для анализа случайных динамических 

сетей 

2. Сметанина В.Д. Децентрализованная кластеризация в распределенных 

мультиагенных системах 

3. Горбанёва О.И., Иванов М.А., Угольницкий Г.А. Когнитивная модель управ-

ления в глобальной организационной системе 

4. Фуртат И.Б., Вражевский С.А., Гущин П.А. Обобщенная теорема о кругах 

Гершгорина и дивергентный метод в задачах синтеза систем управления 
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5. Хлебников М.В. Синтез пид-регуляторов для подавления внешних возмуще-

ний в линейных системах управления 

6. Ченцов А.А., Ченцов А.Г., Ченцов П.А. Раздельное динамическое програм-

мирование в задачах маршрутизации с элементами декомпозиции 

7. Широкий А.А. Учет структурных эффектов при управлении рисками слож-

ных систем древовидной структуры 

 

Секция 2: Проблемы распределенного управления в киберфизических си-

стемах и сенсорных сетях 

 

11.00 – 13.00 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 402 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: член-корреспондент РАН Д.Г. Арсеньев  

Сопредседатель: д-р техн. наук В.П. Шкодырев  

Секретарь: канд. техн. наук Е.С. Гебель 

 

1. Рафик А., Мельник Я.Э., Лищенко Е.В., Волощук В.И. Применение боль-

ших языковых моделей в задачах логистики 

2. Сеимов М.С., Филиппов Г.С., Чернецов Р.А. Приём и обработка сигналов от 

различных цифровых и аналоговых датчиков на платформе 

«physicalcomputing» с открытым программным кодом 

3. Тарасова Е.Ю. Децентрализованное управление задачами в системах массо-

вого обслуживания с использованием коэффициента временного запаса 

4. Трефилов П.М. Интеграция сенсорных данных в распределённых киберфи-

зических системах управления 

5. Фархадов М.П., Давыдов Е.Ю., Павлов С.В., Блинова О.В. Управление 

научно-исследовательскими проектами: переход от локальной обработки до-

кументации к распределенным интерактивным системам 

6. Хохловский В.Н., Диб А., Скогликов И.А. Анализ scada-приложений с ис-

пользованием онтологического подхода для обработки данных реального 

времени 
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Секция 3: Проблемы управления и диспетчирования ресурсов в распреде-

ленных вычислительных системах 

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 403 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: д-р техн. наук И.И. Левин  

Сопредседатель: д-р техн. наук А.И. Дордопуло  

Секретарь: И.Ю. Кузнецова  

 

1. Диченко А.А., Сорокин Д.А. Управление процессом размещения функцио-

нальных структур в ПЛИС реконфигурируемых вычислительных систем 

2. Клименко А.Б. Модель распределения вычислительных ресурсов с учетом 

ресурсной стоимости передачи данных и процесса планирования вычисле-

ний 

3. Клименко А.Б., Ельмекеев М.А. Анализ ресурсной эффективности эволю-

ционных принципов Ламарка при решении задач планирования вычислений 

4. Коваленко В.Б., Сорокин Д.А. Управление потоками данных при реализа-

ции сверточных нейронных сетей на реконфигурируемых вычислительных 

системах 

5. Колесов Н.В., Литуненко Е.Г., Толмачева М.В., Тюльников В.С. Планиро-

вание распределенных вычислений при неточно известных длительностях 

задач 

6. Кузнецова И.Ю., Дордопуло А.А. Применение больших языковых моделей 

для адаптации последовательных программ к требованиям комплекса высо-

коуровневого синтеза «Тесей» 

7. Левин И.И., Дордопуло А.И., Гудков В.А., Гуленок А.А., Кузнецова И.Ю. 

Управление стратегиями высокоуровневого синтеза для многокристальных 

реконфигурируемых вычислительных систем 

8. Левин И.И., Доронченко Ю.И., Сорокин Д.А. Применение реконфигуриру-

емых вычислительных систем для обучения нейросетей в задачах управле-

ния 

9. Левин И.И., Дудников Е.А. Управление средствами сжатия данных в темпе 

поступления при реализации сверточных нейронных сетей на РВС 

10. Левин И.И., Семерников Е.А. Применение реконфигурируемых вычисли-

тельных систем для обработки изображений дистанционного зондирования 

Земли 

11. Михайлов Д.В., Чекина М.Д. Управление формой вычислительной струк-

туры метода Якоби посредством автоподстановки при реализации на рекон-

фигурируемых вычислительных системах 



75 

17 сентября 2025 г., среда 

 

12. Подопригора А.В. Оптимизация системы управления потоками данных при 

решении задачи PAGERANK на РВС 

13. Титенко Е.А. Мультиконвейеры для обработки битовых потоков в распре-

деленных вычислительных системах 

14. Топорков В.В., Емельянов Д.М., Булхак А.Н. Технологии и средства управ-

ления выполнением наукоемких приложений на мультиоблачных платфор-

мах в модели «Поток работ как сервис» 

 

Секция 4: Проблемы сетевого управления в распределенных робототехни-

ческих системах 

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 402 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: д-р техн. наук С.Г. Капустян  

Сопредседатель: д-р техн. наук Э.В. Мельник  

Секретарь: канд. техн. наук М.В. Орда-Жигулина  

 

1. Амелин К.С., Архипов И.С., Граничин О.Н., Киселев В.А., Чернов А.О. Ча-

стично-централизованное управление группой роботов из единого центра 

2. Баринов А.А. Унифицированная функциональная модель для структурного 

анализа и оценки ресурсной эффективности протоколов маршрутизации 

FANET 

3. Безбородова Ж.В., Галин Р.Р. Адаптивные человеко-машинные интер-

фейсы в робототехнике: мультимодальные подходы 

4. Белоконов И.В., Синицын Л.И., Шафран С.В., Ломака И.А., Елисов Н.А. 

Особенности операционного управления нано-спутниками научного назна-

чения на примере миссии СамСат-ионосфера 

5. Бодунков Н.Е., Гиренко Д.С., Ким Н.В., Ляпин Н.А., Удалова Н.В. Оценка 

сходства по составу семантических описаний наблюдаемых сцен в задаче 

визуальной навигации 

6. Венец В.И., Мещеряков Р.В. Киберфизическая система как объект управле-

ния 

7. Горшенин И.А., Марков С.В., Фандеев А.Г.  Распределение информаци-

онно-вычислительных ресурсов в разведывательной робототехнической  си-

стеме, использующей облачные технологии 

8. Захаров В.В., Соколов Б.В. Динамические модели и алгоритмы комплекс-

ного планирования целевых и обеспечивающих операций при взаимодей-

ствии подвижных объектов 
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9. Капустян С.Г. Инфраструктура туманных и краевых вычислений для 

управления группами мобильных роботов 

10. Кулагин К.А., Даукаев Р.О., Ярыгин А.А. Распределенная система локаль-

ного позиционирования на основе uwb-технологии для управления беспи-

лотными аппаратами 

11. Подвесовский А.Г., Мамченко М.В. Методика оценки влияния характери-

стик информационного обеспечения системы управления беспилотной 

авиационной транспортной системы на ее показатели функционирования 

12. Подвесовский А.Г., Хадорич Д.Д., Шелепина О.Д., Захарова А.А. Про-

граммная поддержка оптимизации плана транспортировки разнородных 

грузов в беспилотной авиатранспортной системе по критерию минимума 

времени 

13. Саломатин А.А. Построение маршрутной сети БАС с интервальным оце-

ниванием прогнозных метеорологических индикаторов 

14. Су Даньдань, Неусыпин К.А., Ли Фу  Оптимальные алгоритмы управления 

группами космических аппаратов для избегания препятствий в динамиче-

ской среде 

15. Тельминов О.А. Особенности нейроподобной реализации многоагентного 

управления роботом в распределенных системах 

16. Филонов А.А., Подвесовский А.Г., Захарова A.A. Представление задачи 

конфигурирования группы транспортных беспилотных летательных аппа-

ратов в виде модели двустороннего матчинга 

17. Хрипунов С.П. Человеческий фактор в системе группового управления ро-

ботами 

18. Широков А.С. Метод распределения задач между роботами группы при об-

служивании плодового сада 

 

ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ УАКС-2025 

 
Секция 1: Интеллектуальные методы обработки информации и управления 

в авиационных системах 

1-2. Управление в авиационных системах 

 

11.30 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 133-а 

Регламент: доклад – до 20 мин., перерыв на обед 13.00 – 14.00 

 

Председатель: академик РАН С.Ю. Желтов 

Сопредседатель: профессор РАН Н.И. Сельвесюк  

Секретарь: О.Н. Чернецкая  
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1. Фам К.Ф., Филимонов Н.Б. Алгоритмы управления движением группы 

БПЛА самолетного типа в динамической среде 

2. Филимонов Н.Б. Филимонов А.Б. Планирование маловысотного полёта ле-

тательного аппарата с огибанием рельефа местности методом сглаживания 

траектории 

3. Пелевин А.Е. Построение оптимальных программных траекторий движения 

БПЛА и АНПА с моделью «машины Дубинса» 

4. Хмыров А.К. Система управления конвертопланом с распределённой сило-

вой установкой 

5. Гнедов А.В., Страхолис М.С. Разработка предложений к системе предупре-

ждения выкатывания самолёта за пределы ВПП 

6. Сочнева М.А., Попов Ю.С., Шалов С.Ю., Яцков С.В., Борисов М.М. Авто-

матизация построения маршрута руления в зоне аэродрома по данным дис-

петчерской службы и аэродромной инфраструктуры 

7. Дубов Ю.Б., Кадильникова Е.Н., Ковтун С.А., Ткаченко О.И. Построение 

автоматической системы посадки на корабль на основе использования сиг-

нала оптической системы посадки 

8. Куланов Н.В., Назарова А.В. Оптимизация траекторий полёта воздушного 

судна с использованием псевдоспектрального метода и нелинейного про-

граммирования 

9. Новиков В.М., Сельвесюк Н.И., Семенов М.Е., Соловьев А.М. Экспертная 

система подготовки и принятия решений на платформе детерминированной 

оптической сети с элементами предиктивной аналитики 

10. Федунов Б.Е., Жмеренецкий В.Ф., Кавинский В.В. Бортовая система вы-

полнения полетного задания (БСВ-ПЗ) на пилотируемых летательных аппа-

ратах 

11. Желонкин В.И., Желонкин М.В., Кадильникова Е.Н. «Темная» кабина 

сверхзвукового гражданского самолета. Особенности построения информа-

ционно-управляющего поля 

12. Халютин С.П. Концепция и методология предиктивного управления на ос-

нове цифровых двойников объектов и систем авиационных электроэнерге-

тических комплексов 

 

Секция 3: Перспективные задачи управления в космических системах 

3-1. Методы управления и контроля в космических системах 

 

11.30 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 431 

Регламент: доклад – до 20 мин., перерыв на обед 13.00 – 14.00 

 

Председатель: академик РАН В.А. Соловьев 
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Сопредседатель: д-р техн. наук С.В. Соловьев  

Секретарь: канд. техн. наук А.В. Каликанов 

 

1. Баринова Е.В., Баранова В.Р. Применение метода усреднения к исследова-

нию движения аэродинамически стабилизированных нано-спутников стан-

дарта КубСат 

2. Гостев А.Ю., Петухов В.Г. Оптимизация траектории выведения космиче-

ского аппарата с электроракетной двигательной установкой с фазовыми 

ограничениями 

3. Иванюхин А.В. Простые законы управления малой тягой для комбиниро-

ванных схем выведения 

4. Крамлих А.В. Синтез законов управления угловым движением малоразмер-

ного космического аппарата в случае высокой деградации исполнительных 

устройств 

5. Атрошенков С.Н., Сумароков А.В. Возможности использования оптималь-

ных разворотов на перспективной орбитальной станции 

6. Максименко М.В., Тихонов А.А. Об электродинамическом управлении вра-

щательным движением космического аппарата вокруг нормали к плоскости 

орбиты 

7. Челноков Ю.Н., Молоденков А.В., Панкратов И.А. Бикватернионное ана-

литическое оптимальное решение задачи минимального по энергии про-

граммного управления пространственным движением космического аппа-

рата 

8. Румянцев Н.В., Соловьев С.В. Интеллектуализированная система контроля 

состояния космических аппаратов по телеметрическим данным 

9. Галяев А.А., Самохин А.С., Самохина М.А. О перехвате множества астеро-

идов группой космических аппаратов в рамках 12-х соревнований по гло-

бальной оптимизации траекторий 

10. Аюкаева Д.М., Беляев М.Ю., Матвеева Т.В., Султанов А.Р. Расширение 

возможностей проведения исследований орбитальной станции с помощью 

транспортных грузовых кораблей 

11. Кудрявцев Ю.Е. Цифровой двойник. Глобальное подключение КА 
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ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ УПНТС-2025 

 
Секция 3: Моделирование функционирования и мониторинга цифровой ин-

фраструктуры в системах управления наземным транспортом 

 

11.30 – 13.00 УТРЕННЕЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

9 учебный корпус, ауд. 101 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: д-р эконом. наук П.В. Куренков  

Сопредседатель: канд. техн. наук М.В. Бакалов  

Секретарь: канд. техн. наук С.А. Тишин  

 

1. Боковня Д.Р., Куренков П.В., Преображенский Д.А. Внедрение криптова-

люты как способа оплаты проезда на наземном транспорте: перспективы и 

вызовы 

2. Капский Д.В., Кузьменко В.Н., Филиппова Н.А., Коржова А.В. Кейс адап-

тивного управления транспортно-пешеходными потоками с учетом движения 

железнодорожных поездов в зоне перекрестка 

3. Яшина М.В., Таташев А.Г., Кудряшов М.А. Подход к оценке загруженности 

пассажиропотока транспортно-пересадочного узла на примере г. Москвы 

4. Полешкина И.О., Ченцов А.А., Ченцов А.Г., Ченцов П.А. Оптимизация 

маршрутов движения беспилотных летательных аппаратов при доставке гру-

зов и выполнении мониторинга лесных пожаров 

 

14.00 – 18.30 ДНЕВНОЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

9 учебный корпус, ауд. 101 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

5. Неусыпин К.А., Лю Исинь, Цзюй Ичэнь, Селезнева М.С., Фу Ли. Отслежи-

вание траектории с помощью многомасштабных непрерывных сетей аттрак-

торов 

6. Колесников М.В., Задорожний В.М., Бакалов М.В. Развитие методов моде-

лирования распределения вагонопотоков на принципах понятия точки Ферма-

Торричели 

7. Колесников М.В., Задорожний В.М., Бакалов М.В., Коротеева Т.Н. Органи-

зация продвижения вагонопотоков: концептуальная модель и принципы 

сквозного регулирования 

8. Храпова Н.И. Нечёткий метод расчёта временных интервалов работы сигна-

лов светофора для управления наземным транспортом 
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9. Трофименко Ю.В., Рунец Р.С. Научно-методические вопросы оценки потери 

времени и качества удобства движения моторизованных туристов на опорной 

дорожной сети Краснодарского края 

10. Куренков П.В., Борисов Д.С., Шелков Г.С. Нагрузка на инфраструктуру сети 

РЖД: текущее состояние, анализ и пути оптимизации 

11. Куренков П.В., Мизиев М.М., Черкасова Д.О. Динамика и перспективы раз-

вития контейнерных железнодорожных перевозок в России на начало  

2025 г. 

12. Мокрецов Н. А., Стадухин А.А. Обучение нейронной сети с применением 

комплекса натурно-математического моделирования 
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ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ РиМ-2025 

 
Секция 3: Управление и навигация в робототехнике и мехатронике 

 

10.00 – 13.00 УТРЕННЕЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Актовый зал, 9 учебный корпус, 4 этаж (АЗ-1) 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: член-корреспондент РАН Н.Н. Болотник  

Сопредседатель: д-р техн. наук А.В. Зуев  

Секретарь: А.П. Юрманов 

 

1. Каретников В.В., Волкова Т.А.  Управление движением автономных и тра-

диционных судов в границах транспортного коридора «север-юг» 

2. Кошман А. М., Быков А. С., Леонард А. В., Шурыгин В. А.  Применение 

метода планирования движения VC/APF+BCτI при наличии двух статичных 

препятствий 

3. Берлин Л.М., Галяев А.А., Лысенко П.В.  Гибридная нейросетевая архитек-

тура для классификации акустических сигналов 

4. Майер А.М.  Об одном алгоритме решения задачи перехвата 

5. Потапов А.П., Галяев А.А.  О задаче противодействия алгоритму наведе-

ния в линейной системе 

6. Прокопов А.С., Брискин Е.С.  Об управлении движением многосекционных 

мобильных роботов с межсекционными актуаторами и регулируемыми тор-

мозными стойками 

7. Филаретов В.Ф., Зуев А.В., Проценко А.А., Горностаев И.В. Математиче-

ская модель бесколлекторного двигателя постоянного тока для синтеза са-

монастраивающихся систем управления манипуляционными и мобильными 

роботами  

8. Филаретов В.Ф., Зуев А.В., Проценко А.А., Горностаев И.В. Метод син-

теза самонастраивающихся корректирующих устройств для бесколлектор-

ных двигателей постоянного тока 

9. Лаговский Б.А., Рубинович Е.Я. Повышение точности угловых измерений 

гармонического радара 

10. Смирнов А.В, Пономарев А.В., Шилов Н.Г., Левашова Т.В.  Динамическое 

конфигурирование гетерогенных эргатических робототехнических систем: 

принципы и концептуальная модель 

11. Соколов С.М., Богуславский А.А. Согласованное использование традицион-

ных и нейросетевых технологий в обработке зрительных данных в бортовых 

информационно-управляющих системах 
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12. Старостин И.Е., Халютин С.П. Физически информированное машинное 

обучение для моделирования энергетических процессов 

13. Степочкин А.О. Становов А.В. Оптимизация параметров исполнительного 

устройства мехатронной системы при помощи генетического алгоритма на 

основе полевой модели 

14. Филаретов В.Ф., Юхимец Д.А., Зуев А.В.  Тимошенко А.А.,  

Горностаев И.В.  Метод синтеза робастных систем управления, обеспечи-

вающих высокоточное движение и стабилизацию автономных манипуляци-

онных под водных роботов 

15. Феофилов Д.С. Оптимизация законов управления для кусочно-линейных 

объектов на основе искусственных нейронных сетей 

16. Кожин М.А., Филимонов Н.Б.  Мультиагентное потенциальное управление 

распределенной группой мобильных роботов в среде с динамическими пре-

пятствиями 

17. Фомин И.С., Корсаков А.М.  Исследование устойчивости алгоритма распо-

знавания набора ориентиров к изменениям положения и ориентации камеры 

18. Юрманов А.П., Коноплин А.Ю., Василенко Р.П. Метод гибридного управ-

ления АНПА, оснащенными манипуляторами и гидроакустическими кана-

лами связи 

19. Котов К.Ю., Потатуркин О.И., Ходатович Е.В. Нелинейная система 

управления угловыми движениями квадророторного аппарата 
 

 

ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ УРСС-2025 

 
Секция 5: Прикладные задачи управления в распределенных и сетевых си-

стемах 

 

10.00 – 13.00 УТРЕННЕЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 403 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: д-р техн. наук М.В. Щербаков  

Сопредседатель: канд. техн. наук Д.Д. Ступин  

Секретарь: (по согласованию) 

 

1. Анцев А.В., Каравдин Л.А., Янов Е.С. Вибрационная цифровая тень режу-

щего инструмента: от мониторинга до предиктивной оптимизации 

2. Байбулатов А.А., Бывайков М.Е., Полетыкин А.Г. О задаче внесения из-

менений в прикладное программное обеспечение верхнего уровня  промыш-

ленных систем управления 
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3. Бычков И.В., Еделев А.В., Феоктистов А.Г., Воскобойников М.Л. Авто-

матизация создания и применения сервис-ориентированной среды исследо-

вания живучести систем энергетики 

4. Гайворонский А.И., Кочкаров А.А. Исследовательский программный ком-

плекс высоконагруженной платежной системы 

5. Джафаров Э.И., Цыганов В.В. Адаптивный механизм контроля затрат в 

условиях неопределенности 

6. Закирзянов Р.М. К вопросу выбора оптимальной структуры автоматизиро-

ванной системы управления технологическими процессами 

7. Марьясин О.Ю., Плохотнюк А.Н. Управление энергообъектом на основе 

мультиагентного обучения с подкреплением 

8. Мусатова Е.Г., Лазарев А.А. Задача оптимизации работы распределитель-

ного центра 

9. Петренко С.А., Ступин Д.Д. Вопросы обеспечения безопасности критиче-

ской информационной инфраструктуры в условиях информационного воз-

действия с использованием квантовых технологий 

10. Русаков К.Д., Тевяшов Г.К. Многозадачная модель для подсчёта количе-

ства, диаметра и формы икринок 

11. Храменков В.А., Дмитричев А.С., Некоркин В.И. Мультистабильность 

синхронных режимов в многомашинной энергосети 

12. Щербаков М.В., Раюшкин Э.С., Сафонова Е.В. Графовые нейронные сети 

в задачах управления техническим состоянием распределенных энергетиче-

ских систем 

 

ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ УАКС-2025 

 
Секция 2: Комплексные системы управления, пилотажные характеристики 

и моделирование динамики летательных аппаратов 

2-2. Расчет и моделирование динамических характеристик летательных ап-

паратов 

 

10.00 – 13.00 УТРЕННЕЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 133-а 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: член-корреспондент РАН К.И. Сыпало 

Сопредседатель: д-р техн. наук С.Г. Баженов 

Секретарь: О.Н. Чернецкая  

 

1. Тяглик М.С., Воронка Т.В., Грешников И.И. Компенсация запаздывания в 

телеоператорном управлении в различных задачах пилотирования 
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2. Ефремов А.В., Ефремов Е.В., Гришина А.Ю. Модификация оптимальной 

модели управляющих действий летчика и ее приложение к задачам дина-

мики полета 

3. Ефремов А.В., Щербаков А.И. Реализация адаптивных алгоритмов управ-

ления с онлайн-идентификацией математической модели летательного ап-

парата 

4. Кольцов М.М. Методика синтеза оптимальных регуляторов контура управ-

ления нормальной перегрузкой тяжелого самолета на основе расширенного 

объекта управления  

5. Корсун О.Н., Оболенский Ю.Г. Опыт совместной идентификации аэроди-

намических коэффициентов и коррекции системы управления в процессе 

летных испытаний учебно-тренировочного самолета 

6. Корсун О.Н., Ляхов В.Д. Оценивание массы летательного аппарата при от-

сутствии датчиков расхода топлива 

7. Корсун О.Н., Честнов А.А. Обнаружение обледенения летательного аппа-

рата на основе идентификации изменения аэродинамических характеристик 

8. Кузин А.А. Синтез системы управления нормальной перегрузкой тяжелого 

самолета на основе результатов идентификации параметров углового дви-

жения  

9. Скрябин А.В., Вересников Г.С., Баженов С.Г., Феденюк В.А., Ерофеев Е.В. 

Тимофеева, А.Д., Стеблинкин А.И., Халецкий Л.В., Лазурин Г.А.,  

Анимица О.В., Воронин А.Ю., Петров Д.А. Методы формирования данных 

для ранней диагностики электромеханических систем летательных аппара-

тов 

 

Секция 3: Перспективные задачи управления в космических системах 

3-2. Информационное обеспечение и взаимодействие в космических систе-

мах 

 

10.00 – 13.00 УТРЕННЕЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 431 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: академик РАН В.А. Соловьев 

Сопредседатель: д-р техн. наук С.В. Соловьев  

Секретарь: канд. техн. наук А.В. Каликанов 

 

1. Агишев А.Р., Литовченко Д.Ц., Тишина М.Ю. Управление геостационар-

ными космическими аппаратами на орбитах с повышенным наклонением 
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2. Жуков Г.Е., Ельников Р.В. Оптимизация комбинированной схемы выведе-

ния космических аппаратов дистанционного зондирования земли на орбиты 

малого наклонения 

3. Алямовский С.Н., Беляев М.Ю., Боровихин П.А., Заруба С.С. О возможном 

построении системы автономной навигации орбитальной станции на основе 

фотоснимков планеты 

4. Евсеев В.П., Симонова Е.В. Планирование подспутниковой непрерывной 

съёмки 

5. Бжинаев И.К., Коваленко А.А. Автомат-распознаватель для языка фор-

мального описания полетных процедур 

6. Коваленко А.А., Бжинаев И.К. Реализация полётных операций в процессе 

управления полётом орбитальной станции 

7. Кукин О.Н. Информационное обеспечение экипажа ПКА 

8. Литовченко Д.Ц. Методы имитационно-статистического моделирования в 

практике создания сложных информационно-управляющих систем специ-

ального назначения 

9. Хмарский П.А., Наумов А.О. Учет геофизических условий для повышения 

точности управления аэрокосмическими системами при помощи радиоло-

кационных средств 

10. Чудинов Н.А., Муртазин Р.Ф. Оперативное парирование нештатных ситу-

аций при сближении на окололунной орбите 

 

ЛОКАЛЬНАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ УПНТС-2025 

 
Секция 4: Проблемы управления при переходе к безопасному низкоуглерод-

ному развитию транспорта 

 

10.00 – 13.00 УТРЕННЕЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

Главный корпус, ауд. 212 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: заслуженный деятель науки Российской Федерации, д-р техн. 

наук Ю.В. Трофименко  

Сопредседатель: канд. техн. наук А.Н. Блохин 

Секретарь: канд. техн. наук А.В. Журин  

 

1. Трофименко Ю.В. Научно-методические принципы учета гуманитарных и 

социальных компонентов транспортной политики для низкоуглеродного раз-

вития мультимодальных транспортных систем городских агломераций 
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2. Блохин А.Н., Гринкевич Н.А., Калмыков В.К. Система управления перспек-

тивного многоколесного транспортного средства с гибридной силовой уста-

новкой FCEV 

3. Энглези И.П. Энергосберегающий in-memory компьютинг автономного 

транспорта 

4. Алероев М.Т., Менькина У.О., Таташев А.Г., Яшина М.В. Об одном методе 

идентификации параметров механических моделей с памятью по результатам 

испытаний битумных вяжущих 

5. Васильев Ю.Э., Приходько В.М., Никитаев М.М., Малазони Г.Ш. Учет се-

зонности поставок материалов для производства асфальтобетонной смеси 

6. Зырянов И.В., Мярин А.Н., Нифонтов К.Р., Васильев П.Ф., Ефимов Н.К., 

Рееев В.Г., Тимофеев В.М. Проект создания Федеральной программы «Тех-

ника на территориях экстремально холодного климата» 

7. Фазуллин Д.Д., Маврин Г.В., Корнилов С.В. Проблемы развития экологиче-

ски безопасных транспортных средств на водородных топливных элементах 

8. Фефилов А.Н. Трансконтинентальный гибридный эстакадный электротранс-

порт «Вальс». Меры укрепления экономики и экологии территорий Евразии 

9. Аникеев И.А. Метод повышения энергоэффективности колесных электриче-

ских транспортных средств путем применения двухпоточной бесступенчатой 

автоматической трансмиссии 

10. Филиппова Н.А., Мамедов М.Р., Гринкевич Н.А., Калмыков В.К. Текущее 

состояние и перспективы электрического пассажирского транспорта в горо-

дах крайнего Севера 

 

Секция 5: Интеллектуализация и цифровая трансформация как инстру-

менты построения транспортно-логистических систем 

 

10.00 – 13.00 УТРЕННЕЕ СЕКЦИОННОЕ ЗАСЕДАНИЕ 

9 учебный корпус, ауд. 101 

Регламент: доклад – до 20 мин. 

 

Председатель: заслуженный деятель науки Российской Федерации, д-р техн. 

наук В.М. Власов  

Сопредседатель: д-р техн. наук И.Е. Агуреев 

Секретарь: канд. тенх. наук А.В. Редькин  

 

1. Агуреев И. Е. Паттерны транспортного поведения индивидов  

2. Власов В.М., Филиппова Н.А. Роботизации процесса управления движением 

транспортного средства городского пассажирского транспорта 

3. Куренков П.В., Сироткин М.А., Богачук И.С. Цифровой двойник в авто-

транспорте 

 



87 

18 сентября 2025 г., четверг 

 

4. Владимиров Н.А., Шафорост А.Н., Анцев В.Ю., Горынин А.Д. Цифровиза-

ция процессов управления потоками грузопассажирских перевозок в транс-

портной компании 

5. Грязнов М.В., Адувалин А.А., Пыталева О.А. Автоматизация диспетчер-

ского управления трамваями в случае аварийной остановки движения 

6. Демьянов Д.Н., Карабцев В.С., Нуртдинов Н.Ф. Управление движением вы-

сокоавтоматизированного транспортного средства на основе анализа и про-

гнозирования дорожной обстановки 

7. Дьяков Ф.К. Необходимость проведения комплекса доводочных адаптивных 

испытаний систем Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) 2-го уровня в 

ходе всего жизненного цикла модели 

8. Воробьев А.И. Разработка высокоавтоматизированных транспортных 

средств для среднетоннажных грузоперевозок в высококонфликтной транс-

портно-дорожной среде 

9. Балакина Е.В., Сергиенко И.В. Особенности математического моделирова-

ния траектории колесного наземного транспортного средства с автоматизи-

рованной системой управления движением 

10. Богумил В.Н., Касимов Д.Э., Андреева М.Д. Разработка динамической про-

странственной модели движения по заданному маршруту транспортного 

средства городского пассажирского транспорта с роботизированной систе-

мой управления 

11. Фирсова С.Ю., Куликов А.В. Интеллектуальные системы в организации пе-

ревозок строительных грузов на жилищно-гражданских объекты 

12. Франц В.А., Филиппова Н.А. Мониторинг цифровой инфраструктуры по до-

ставке дизельного топлива по автозимникам Арктической зоны России в си-

стемах управления наземным транспортом 
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Программа пленарных заседаний 
 

09.45 – 13.00 ПЛЕНАРНЫЕ ДОКЛАДЫ  

Актовый зал, 9 учебный корпус, 4 этаж (АЗ-1) 

Регламент: доклад – до 30 мин. 

 

1. Член-корр. РАН В.М. Приходько, д-р техн. наук Н.А. Филиппова «Методо-

логия создания цифровой платформы транспортно-логистической системы Се-

верного завоза социально значимых грузов» (МАДИ, Москва, Якутский научный 

центр СО РАН, Якутск)  

 

2.  Д-р техн. наук Р.Ф. Муртазин «Использование опыта управления «быст-

рыми» стыковками для Российской орбитальной станции и в Лунной программе» 

(РКК Энергия, Королев)  
 

 3. Д-р техн. наук А.А. Бобцов «Адаптивные наблюдатели переменных состоя-

ний нестационарных систем: актуальные задачи и перспективы развития» (Уни-

верситет ИТМО, Санкт-Петербург)  
 

4. Д-р техн. наук С.В. Жанказиев, А.В. Замыцких «Управление беспилотным 

движением ВАТС с учетом безопасности и защищенности объектов перевозок» 

(МАДИ, Москва)  

 

5. Д-р техн. наук И.В. Белоконов «Проблемы управления малоразмерными кос-

мическими аппаратами: предварительные результаты миссии Самсат-ионо-

сфера» (Самарский университет им. Королева, Самара)  

 

6. Д-р техн. наук Б.В. Соколов, д-р техн. наук М.Ю. Охтилев «Научное насле-

дие члена-корреспондента РАН Р.М. Юсупова и перспективы его дальнейшего 

развития» (СПб ФИЦ РАН, Санкт Петербург)  

 
ЗАКРЫТИЕ МКПУ-2025 
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5. СТАТИСТИЧЕСКИЕ ДАННЫЕ МКПУ-2025 

 

 

 

 

 

 

5. СТАТИСТИЧЕСКИЕ ДАННЫЕ  

МКПУ-2025 
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Страны – 3 

Города – 39 

Предприятия и организации – 119 

Участники – 370 

- академики – 19 

- члены-корреспонденты – 25 

- профессоры РАН – 2  

- доктора наук – 144 

- кандидаты наук – 94 

- аспиранты и студенты – 15 

Доклады – 304 

- пленарные – 20 

- секционные РиМ-2025 – 80 

- секционные УРСС-2025 – 83 

- секционные УАКС-2025 – 61 

- секционные УПНТС-2025 – 60 
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6. ПЕРЕЧЕНЬ ОРГАНИЗАЦИЙ И ПРЕДПРИЯТИЙ ПРЕДСТАВЛЕННЫХ НА МКПУ-2025 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

6. ПЕРЕЧЕНЬ ОРГАНИЗАЦИЙ  

И ПРЕДПРИЯТИЙ, ПРЕДСТАВЛЕННЫХ  

НА МКПУ-2025 
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Организации-участники МКПУ-2025 

 
1. ФАУ «Государственный научно-исследовательский институт авиационных 

систем», Москва 

2. 3-й Центральный научно-исследовательский институт Министерства обо-

роны Российской Федерации, Москва 

3. АНКОО ВО "Донецкая академия транспорта", Донецк 

4. АНОО ВО «Университет «Сириус», Сириус 

5. АО "НПП Радар ММС", Санкт-Петербург 

6. АО "Раменское приборостроительное конструкторское бюро", Раменское 

7. АО "Центральный научно-исследовательский институт автоматики и гид-

равлики", Москва 

8. АО "Центральный научно-исследовательский институт машиностроения", 

Королев 

9. АО «Конструкторское бюро приборостроения», Тула 

10. АО «Концерн «Созвездие», Воронеж 

11. АО «Концерн ВКО «Алмаз – Антей», Москва 

12. АО «Корпорация «Комета», Москва 

13. АО «Научно-производственное объединение специальных материалов», 

Санкт-Петербург 

14. АО «РКЦ «Прогресс», Самара 

15. АО «ФНПЦ «Титан-Баррикады», Волгоград 

16. АО МНПК «Авионика», Москва 

17. БГТУ «Военмех», Санкт-Петербург 

18. Белорусский национальный технический университет, Беларусь, Минск 

19. Военная академия РВСН имени Петра Великого (Филиал г. Серпухов), Сер-

пухов 

20. Всероссийский научно-исследовательский институт механизации сельского 

хозяйства Российской академии сельскохозяйственных наук, Москва 

21. ГНЦ РФ АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор», Санкт-Петербург 

22. ГЦН РФ «Центральный научно-исследовательский и опытно-конструктор-

ский институт робототехники и технической кибернетики», Москва 

23. Евразийского научно-внедренческого технопарка НО «ЕФППИ», Екате-

ринбург 

24. Институт прикладной физики Национальной академии наук Беларуси, Бе-

ларусь, Минск 

25. МГТУ «СТАНКИН», Москва 

26. Мирнинского политехнического института (филиал) Северо-Восточного 

федерального университета им. М.К. Аммосова, Якутск 

27. Михайловская военная артиллерийская академия, Санкт-Петербург 

28. НИИ многопроцессорных вычислительных систем им. академика А.В. Ка-

ляева, Таганрог 

29. ОАО "РЖД", Санкт-Петербург 

30. Объединенный институт ядерных исследований, Дубна 



93 

31. ООО "НАУЧНО-ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ ИНСТИТУТ МНОГОПРО-

ЦЕССОРНЫХ ВЫЧИСЛИТЕЛЬНЫХ И УПРАВЛЯЮЩИХ СИСТЕМ", Та-

ганрог 

32. ООО «Газинформсервис», Санкт-Петербург 

33. ООО «ЗАВОД ВЕЗДЕХОДОВ АМФИБИЙ», Нижний Новгород 

34. ООО «НЕКСТ инжиниринг», Казань 

35. ООО «НИЦ супер-ЭВМ и нейрокомпьютеров», Таганрог 

36. ООО «СП Автоматика», Тула 

37. ООО «ТВГ Про», Тула 

38. ООО «Центр дорожных инноваций», Москва 

39. Опытно-конструкторское бюро имени А. Люльки – филиал ПАО «ОДК – 

Уфимское моторостроительное производственное объединение», Москва 

40. ПАО «Ракетно-космическая корпорация «Энергия» имени С. П. Королёва», 

Королёв 

41. ПАО «КАМАЗ», Набережные Челны 

42. ПАО «Московский институт электромеханики и автоматики», Москва 

43. ПАО «НПО «Стрела», Санкт-Петербург 

44. ПАО «ОАК» ОКБ Микояна, Москва 

45. ПАО «Объединённая авиастроительная корпорация», Москва 

46. ПАО «РКК «Энергия» им. С.П. Королева, Королёв 

47. РКЦ «Прогресс», Самара 

48. Санкт-Петербургский Федеральный исследовательский центр Российской 

академии наук, Санкт-Петербург 

49. АНКОО ВО «Университет Иннополис», Иннополис 

50. ФАУ «Центральный аэрогидродинамический институт им. профессора Н.Е. 

Жуковского», Жуковский 

51. ФАУ «Центральный Институт Авиационного Моторостроения имени П.И. 

Баранова», Москва 

52. ФГАОУ ВО «Московский государственный технический университет 

имени Н.Э. Баумана (национальный исследовательский университет)», 

Москва 

53. ФГАОУ ВО «Московский политехнический университет», Москва 

54. ФГАОУ ВО «Новосибирский национальный исследовательский государ-

ственный университет», Новосибирск 

55. ФГАОУ ВО «Российский университет дружбы народов имени Патриса Лу-

мумбы», Москва 

56. ФГАОУ ВО «Самарский национальный исследовательский университет 

имени академика С.П. Королева», Самара 

57. ФГАОУ ВО «Санкт-Петербургский политехнический университет Петра 

Великого», Санкт-Петербург 

58. ФГАОУ ВО «Южный федеральный университет», Ростов-на-Дону 

59. ФГАОУ ВО «Московский физико-технический институт (национальный ис-

следовательский университет)», Москва 

60. ФГАОУ ВО «Национальный исследовательский университет ИТМО», 

Санкт-Петербург 
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61. ФГАОУ ВО «Российский государственный гуманитарный университет», 

Москва 

62. ФГАОУ ВО «Российский университет транспорта», Москва 

63. ФГАОУ ВО «Самарский национальный исследовательский университет 

имени академика С.П. Королёва», Самара 

64. ФГАОУ ВО «Казанский (Приволжского) федерального университета», 

Набережные Челны 

65. ФГАОУ ВО Санкт-Петербургский государственный электротехнический 

университет «ЛЭТИ» им. В.И. Ульянова (Ленина), Санкт-Петербург 

66. ФГАОУВО «Северный (Арктический) федеральный университет имени 

М.В. Ломоносова», Архангельск 

67. ФГБНУ «Институт проблем искусственного интеллекта», Донецк, ДНР 

68. ФГБНУ Федеральный исследовательский центр «Красноярский научный 

центр СО РАН», Красноярск 

69. ФГБОУ ВО «Дальневосточный федеральный университет», Владивосток 

70. ФГБОУ ВО «Донской государственный технический университет», Ро-

стов-на-Дону 

71. ФГБОУ ВО «Магнитогорский государственный технический университет 

им. Г.И. Носова», Магнитогорск 

72. ФГБОУ ВО «МИРЭА - Российский технологический университет», Москва 

73. ФГБОУ ВО «Морской государственный университет им. адм. Г.И. Невель-

ского», Владивосток 

74. ФГБОУ ВО «Московский авиационный институт (национальный исследо-

вательский университет)», Москва 

75. ФГБОУ ВО «Московский государственный строительный университет», 

Москва 

76. ФГБОУ ВО «Московский государственный технический университет граж-

данской авиации», Москва 

77. ФГБОУ ВО «Московский государственный университет имени М.В. Ломо-

носова», Москва 

78. ФГБОУ ВО «Московский технический университет связи и информатики», 

Москва 

79. ФГБОУ ВО «Национальный исследовательский университет Московский 

энергетический институт», Москва 

80. ФГБОУ ВО «Орловский государственный университет имени И.С. Турге-

нева», Орел 

81. ФГБОУ ВО «Самарский государственный технический университет», Са-

мара 

82. ФГБОУ ВО «Санкт-Петербургский государственный архитектурно-строи-

тельный университет», Санкт-Петербург 

83. ФГБОУ ВО «Санкт-Петербургский государственный университет», Санкт-

Петербург 

84. ФГБОУ ВО «Сибирский государственный автомобильно-дорожный уни-

верситет», Омск 

85. ФГБОУ ВО «Тульский государственный университет», Тула 
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86. ФГБОУ ВО «Уфимский университет науки и технологий», Уфа 

87. ФГБОУ ВО «Финансовый университет при Правительстве Российской Фе-

дерации», Москва 

88. ФГБОУ ВО «Финансовый университет при Правительстве Российской Фе-

дерации» (Санкт-Петербургский филиал), Санкт-Петербург 

89. ФГБОУ ВО «Юго-Западный государственный университет», Курск 

90. ФГБОУ ВО «Ярославский государственный технический университет», 

Ярославль 

91. ФГБОУ ВО «Волгоградский государственный технический университет», 

Волгоград 

92. ФГБОУ ВО «Государственный университет морского и речного флота 

имени адмирала С.О. Макарова», Санкт-Петербург 

93. ФГБОУ ВО «Московский автомобильно-дорожный государственный тех-

нический университет», Москва 

94. ФГБОУ ВО «Ростовский государственный университет путей сообщения", 

Ростов-на Дону 

95. ФГБУ «Федеральный исследовательский центр Южный научный центр Рос-

сийской академии наук», Таганрог 

96. ФГБУН 2Институт автоматики и процессов управления» ДВО РАН, Влади-

восток 

97. ФГБУН «Институт автоматики и электрометрии» СО РАН, Новосибирск 

98. ФГБУН «Институт вычислительной математики и математической геофи-

зики» Сибирского отделения РАН, Новосибирск 

99. ФГБУН «Институт динамики систем и теории управления имени В.М. Мат-

росова» СО РАН, Иркутск 

100. ФГБУН «Институт математики и механики им. Н.Н. Красовского» УрО 

РАН, Екатеринбург 

101. ФГБУН «Институт машиноведения им. А.А. Благонравова» РАН, Москва 

102. ФГБУН «Институт машиноведения» УрО РАН, Екатеринбург 

103. ФГБУН «Институт прикладной математики им. М.В. Келдыша» РАН, 

Москва 

104. ФГБУН «Институт проблем машиноведения» РАН, Санкт-Петербург 

105. ФГБУН «Институт проблем механики им. А.Ю. Ишлинского» РАН, Москва 

106. ФГБУН «Институт проблем морских технологий имени академика  

М.Д. Агеева» ДВО РАН, Владивосток 

107. ФГБУН «Институт проблем точной механики и управления» РАН, Саратов 

108. ФГБУН «Институт проблем транспорта им. Н. С. Соломенко» РАН, Санкт-

Петербург 

109. ФГБУН «Институт проблем управления им. В. А. Трапезникова» РАН, 

Москва 

110. ФГБУН «Институт психологии» РАН, Москва 

111. ФГБУН "Институт систем энергетики им. Л.А. Мелентьева" СО РАН, Ир-

кутск 

112. ФГБУН «Уфимский федеральный исследовательский центр» РАН, Уфа 

113. ФГБУН ФИЦ Якутский научный центр СО РАН, Якутск 
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114. ФГУП «РФЯЦ – ВНИИЭФ», Саров 

115. ФГУП «Всероссийский научно-исследовательский институт автоматики 

им. Н.Л. Духова», Москва 

116. ФИЦ «Институт прикладной физики им. А.В. Гапонова-Грехова», Нижний 

Новгород 

117. ФИЦ «Информатика и Управление» РАН, Москва 

118. Центральный научно-исследовательский и опытно-конструкторский инсти-

тут робототехники и технической кибернетики (ЦНИИ РТК), Санкт-Пе-

тербург 

119. Ярославское высшее военное училище противовоздушной обороны имени 

маршала Советского Союза Л. А. Говорова, Ярославль 
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ГЕНЕРАЛЬНЫЙ СПОНСОР КОНФЕРЕНЦИИ 

НАУЧНО-ПРОИЗВОДСТВЕННОЕ ОБЪЕДИНЕНИЕ 

СПЕЦИАЛЬНЫХ МАТЕРИАЛОВ 
 

 

 
АО «НПО Спецматериалов» - современная инновацион-

ная компания полного цикла — от проведения поиско-

вых научно-исследовательских работ, разработки, про-

ектирования и испытаний до крупносерийного промыш-

ленного производства, продажи и технического обслу-

живания выпускаемой продукции. 

Объединение выпускает широкий спектр продукции, предназначенной для ре-

шения задач обеспечения безопасности. Каталог выпускаемой продукции содер-

жит более 1000 позиций: средства индивидуальной и коллективной защиты, 

средства защиты от взрыва, оружие нелетального действия, специальные сред-

ства, средства инженерной защиты особо важных государственных объектов и 

многое другое. Большая часть выпускаемой продукции принята на вооружение 

Минобороны России, МВД России, ФСБ России, ФСО России, ФСИН России.  

 

Адрес объединения: 195277, Санкт-Петербург, Б. Сампсониевский пр., д. 28а, 

литера Б, тел.: (812) 600-75-57, 600-75-54, факс: (812) 541-81-15, 542-75-58 

e-mail: npo-sm@infopro.spb.ru, http//www.npo-sm.ru 
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СПОНСОР КОНФЕРЕНЦИИ  

НАБЕРЕЖНОЧЕЛНИНСКИЙ ИНСТИТУТ  

(ФИЛИАЛ) ФГАОУ ВО КФУ 
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СПОНСОР КОНФЕРЕНЦИИ 

ФАУ «ЦЕНТРАЛЬНЫЙ АЭРОГИДРОДИНАМИЧЕСКИЙ 

ИНСТИТУТ ИМ. ПРОФЕССОРА Н.Е. ЖУКОВСКОГО» 
 

 

 

 

ЦАГИ (входит в НИЦ «Институт имени Н.Е. Жуковского») – головной гос-

ударственный научный центр. Здесь проводятся фундаментальные и прикладные 

теоретические и экспериментальные исследования в области авиационной, ра-

кетной и космической техники, разрабатываются концепции перспективных ЛА, 

новые аэродинамические компоновки самолетов и вертолетов, конструктивно-

силовые схемы, критерии оценки устойчивости и управляемости ЛА, алгоритмы 

системы управления ЛА, стандарты в области прочности и др. ЦАГИ обладает 

уникальной экспериментальной базой, включающей свыше 60 установок, обес-

печивающих моделирование условий полета ЛА при скоростях от сверхмалых 

до больших. Институт осуществляет государственную экспертизу всех ЛА, раз-

рабатываемых в российских КБ, и выдает заключение о возможности и безопас-

ности первого полета. В 2020 году в рамках приоритетов Стратегии научно-тех-

нологического развития РФ по инициативе ЦАГИ создан НЦМУ «Сверхзвук». 

Одна из его основных целей – достижение конкурентоспособности России на 

мировом уровне в области исследований сверхзвукового полета. 

 

Россия, 140180, Московская обл., 

г. Жуковский, ул. Жуковского, д. 1 

тел. +7 (495) 556-43-03 

факс +7 (495) 777-63-32 

e-mail: info@tsagi.ru 

http://www.tsagi.ru 
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ФГБОУ ВО «Московский автомобильно-дорожный  

государственный технический университет (МАДИ)» 
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Инновационный Центр «КАМАЗ» 
 

ООО «Инновационный центр «КАМАЗ» 

(ИЦ «КАМАЗ») является дочерней организа-

цией ПАО «КАМАЗ». В мае 2012 г. генераль-

ный директор ПАО «КАМАЗ» Сергей Когогин 

и президент Фонда «Сколково» Виктор Век-

сельберг подписали Соглашение о создании 

ООО «Инновационный центр «КАМАЗ» и раз-

мещении Центра научно-исследовательской и 

опытно-конструкторской деятельности ПАО 

«КАМАЗ» на территории «Инновационного 

центра Сколково». 

Основная деятельность ООО «Иннова-

ционный центр «КАМАЗ» ведется по следующим направлениям: 

• Разработка электрифицированной грузовой автомобильной и автобусной техники, а 

также использующей альтернативные виды топлива и энергии; 

• Разработка IT-технологий в области интеллектуального управления автомобильной 

техникой; 

• Разработка программного обеспечения для телематического мониторинга и информа-

ционно-аналитического сопровождения транспортных средств; 

• Разработка беспилотной и роботизированной автомобильной техники; 

• Разработка агрегатов транспортных средств с применением инновационных техноло-

гий; 

• Разработка промышленного софта для автоматизации работы и коммуникаций между 

предприятиями; 

• Проведение расчетов с использованием математического моделирования. 

Постановлением Правительства РФ №1849 от 17.10.2022г был установлен ЭПР в сфере 

цифровых инноваций по эксплуатации высокоавтоматизированных ТС в отношении реализа-

ции инициативы «Беспилотные логистические коридоры» на автомобильной дороге М-11 

«Нева» (Москва - СПБ), а ИЦ «КАМАЗ» стал оператором беспилотных грузовых коммерче-

ских перевозок. Данный проект является частью стратегических инициатив Минтранса Рос-

сии. 

За время существования ООО «Инновационный центр «КАМАЗ» реализовано 28 инно-

вационных проектов, получено 42 патента многие, из которых внедрены в реальном секторе 

экономики. 

ИЦ «КАМАЗ» сотрудничает с ведущими ВУЗами страны, такими как Московский ав-

томобильно-дорожный государственный технический университет (МАДИ). МГТУ  

им. Н.Э. Баумана. Московский политехнический университет, Московский физико-техниче-

ский институт. НИЯУ МИФИ. Московский государственный университет имени М. В. Ломо-

носова и занимается научно-исследовательской и опытно-конструкторской деятельностью по 

разработке инновационных решений в различных отраслях. 

Высокий уровень разработок обеспечивается высококвалифицированной командой 

специалистов, среди которых доктора технических наук, кандидаты технических наук и аспи-

ранты. 

 

Контактная информация: 

Россия, Москва, Инновационный центр Сколково,  

ул. Большой бул., 62 

Тел: 8 (495) 280-01-14 E-mail: info@ickamaz.ru 

mailto:info@ickamaz.ru
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Научный совет по робототехнике и мехатронике Российской академии наук 
 

В состав Совета входят эксперты в области робототехники и мехатроники из ведущих 

структур Российской Федерации, связанных с робототехникой:  

▪ институты Российской академии наук; 

▪ вузы; 

▪ отраслевые НИИ; 

▪ предприятия, связанные с производством робототехники; 

▪ конечные заказчики и потребители (центры робототехники федеральных 

министерств и ведомств). 

Виды деятельности Совета: 

• Тематические заседания Совета по актуальным проблемам современной ро-

бототехники и мехатроники; 

• Подготовка экспертных и прогнозных заключений в области робототехники; 

• Рекомендации по подбору экспертов; 

• Представление консолидированной позиции Российской академии наук в области 

робототехники; 

• Участие в организации и проведении различных научных мероприятий (конферен-

ции, круглые столы и пр); 

• Представление интересов российской робототехники в ряде международных струк-

тур; 

• Участие в мероприятиях по популяризации науки. 

Совет придерживается политики открытости и готов к взаимодействию с заин-

тересованными специалистами и ведомствами в области робототехники. 

 

Научный совет 

 по робототехнике и мехатронике  

Российской академии наук 

 

119526, Москва, просп. Вернадского, 101, корп. 1.  

Тел.  (495) 434-35-47 

 Факс (499) 739-95-31 

E-mail: robot-ran@ipmnet.ru 
http://robot-ran.ru/ 
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Совет РАН по инновационным проблемам транспорта  

и логистики при Президиуме РАН 
 

Совет РАН по инновационным проблемам транспорта и 

логистики при Президиуме РАН создан в 2019 году на 

базе ранее существующей профильной комиссии. В со-

став Совета входят как видные ученые (в составе 19 ака-

демиков и 16 членов-корреспондентов РАН), так и пред-

ставители крупнейших предприятий транспортной от-

расли и логистических компаний, работающих в этой 

сфере. Совет призван содействовать развитию транс-

портной науки в Российской Федерации, активизации 

соответствующих фундаментальных и поисковых науч-

ных исследований, в том числе по проблемам цифрови-

зации транспортных и логистических процессов. Работа 

Совета нацелена на глобальные мировые тренды разви-

тия транспортной отрасли, а также на проработку во-

просов военной логистики и проблем, связанных с кос-

мическими видами транспорта. 

Деятельность Совета осуществляется во взаимо-

действии с отделениями РАН по областям и направле-

ниям науки, региональными отделениями РАН, ОАО 

«РЖД», структурными подразделениями аппарата пре-

зидиума РАН, а также в информационном сотрудниче-

стве с органами государственной власти, научными организациями и образова-

тельными организациями высшего образования Российской Федерации. 

В рамках поставленных задач Советом на постоянной основе ведется по 

популяризации и развитию науки в сфере транспорта. Только за 2024 год при 

участии Совета прошли 22 международные и всероссийские научные конферен-

ции, проведена Школа молодых ученых, позволившая объединить на одной пло-

щадке идеи молодежи с опытом выдающихся ученых. 

 

  

Председатель Совета 

РАН по инновацион-

ным проблемам транс-

порта и логистики при 

президиуме РАН  

Заслуженный деятель 

науки РФ, Научный  

руководитель РГУПС, 

д-р техн. наук,  

академик РАН 
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СЕВЕРО-ВОСТОЧНЫЙ ФЕДЕРАЛЬНЫЙ УНИВЕРСИТЕТ 

ИМЕНИ М.К. АММОСОВА  
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АВТОНОМНАЯ НЕКОММЕРЧЕСКАЯ ОБРАЗОВАТЕЛЬНАЯ 

ОРГАНИЗАЦИЯ ВЫСШЕГО ОБРАЗОВАНИЯ  

«ДОНЕЦКАЯ АКАДЕМИЯ ТРАНСПОРТА» 
- практико-ориентированная образовательная организация, осуществляющая подготовку 

бакалавров, специалистов, магистров, научных кадров для транспортной отрасли, способных 

решать современные задачи на стыке науки, технологий и бизнеса. 

 

Образовательные и научные специализации: 

- Автомобильный транспорт и электротранспорт; 

- Эксплуатация транспортных средств и автомобильный сервис; 

- Беспилотные транспортные системы; 

- Интеллектуальные транспортные системы; 

- Организация перевозок и безопасность дорожного движения; 

- Транспортные системы; 

- Логистика на транспорте. 

Научный журнал «Вестник Донецкой академии транспорта» выпускается с 2004г., 

интегрирован в систему научных коммуникаций, включен в перечень рецензируемых научных 

изданий ВАК России. https://joumal.dat-dn.ru 

Научные направления журнала: 

- Системный анализ, управление и обработка информации, статистика;  

- Наземные транспортно-технологические средства и комплексы; 

- Транспортные и транспортно-технологические системы страны, ее ре-

гионов и городов, организация производства на транспорте; 

- Эксплуатация автомобильного транспорта; 

- Логистические транспортные системы. 

Социальный проект «За безопасность дорожного движения» реализу-

ется с 2015 г. командой волонтеров из числа преподавателей и студентов Донец-

кой академии транспорта. В 2023 г. данный проект стал призером Международ-

ной Премии #МЫВМЕСТЕ в номинации «Лидер социальных изменений». 

Цель проекта - изменение поведения участников дорожного движения, 

прежде всего школьников и молодежи, за счет привлечения внимания обще-

ственности к проблеме безопасности дорожного движения и воспитания культуры поведения 

на дороге. 

При поддержке Правительства Донецкой Народной Республики, Министерства обра-

зования и науки ДНР, УГИБДД МВД по ДНР Донецкая академия транспорта получила статус 

Регионального центра по профилактике детского дорожно-транспортного травматизма. 

За весь период реализации проекта «За безопасность дорожного движения» в нем приняли 

участие более 170 тыс. школьников. 

Контакты 

Адрес: 283086, ДНР, г. Донецк, пр-кт Дзержинского, д. 7 

Телефон: +7 (949) 307-62-42, E-mail: rector@dat-dn.ru, Сайт: https://dat-dn.ru 

Наши партнеры 
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Институт проблем механики им. А.Ю. Ишлинского РАН –  

ведущая научная организация Российской Федерации в области механики 
 

Исследования Института затрагивают практически весь спектр актуальных проблем 
механики жидкостей, газа и плазмы, механики деформируемого твердого тела, общей 
механики, геомеханики, трибологии и теории управления. Проблематика Института 
направлена на решение фундаментальных задач, лежащих в основе новой техники и тех-
нологий. 

Институт располагает научными кадрами высшей квалификации и уникальным научным 
оборудованием, что позволяет проводить исследования мирового уровня. Основные научные 
направления деятельности: 

• Общая механика, навигационные системы, динамика космических тел и управляемых 
аппаратов; 

• Робототехника и мехатроника; 

• Теория и методы управления динамическими системами; 

• Механика жидкости, газа и плазмы, многофазных сред; 

• Аэротермодинамика летательных аппаратов; 

• Механика горения и взрыва; 

• Физическая механика газовых разрядов и лазерных технологий; 

• Механика деформирования и разрушения твердых тел и конструкций; 

• Механика композиционных и наноматериалов; 

• Трибология; 

• Механика природных процессов; 

• Геомеханика; 

• Биомеханика; 

• Постановка и обработка результатов космических экспериментов в области механики 
и материаловедения. 

Научные результаты, полученные по направлениям «Механика жидкости, газа и плазмы 
многофазных и неидеальных сред, механика горения, детонации и взрыва», «Механика дефор-
мирования и разрушения материалов, сред, изделий, конструкций, сооружений и триботех-
нических систем при механических нагрузках, воздействии физических полей и химически ак-
тивных сред», «Общая механика, навигационные системы, динамика космических тел, транс-
портных сред и управляемых аппаратов, механика живых систем», «Механика природных 
процессов», «Триботехника и износостойкость высоконагруженных элементов машин» и 
«Общая теория систем управления и информационно-управляющих систем, методы и сред-
ства коммуникационно-сетевого управления многоуровневыми и распределенными динамиче-
скими системами в условиях неполной информации» являются выдающимися на мировом 
уровне. Создаваемые в Институте новые знания представлены в многочисленных публика-
циях в ведущих отечественных и зарубежных научных изданиях, а также на конгрессах и кон-
ференциях. В 2025 году Указом Президента РФ коллектив Института награждён орденом По-
чёта. 

Институт проблем механики им. А.Ю. Ишлинского РАН (ИПМех РАН) 
 

 

Адрес: 119526, Россия, Москва, пр-т Вернадского,  

д. 101, к. 1 

Тел.: +7-495-434-00-17 (канцелярия) 

+7-495-434-32-38 (приемная) 

Факс: +7-499-739-95-31 

E-mail: ipm@ipmnet.ru 

Сайт:     www.ipmnet.ru 
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ЮЖНЫЙ ФЕДЕРАЛЬНЫЙ УНИВЕРСИТЕТ 
История создания 

 

19 ноября 1816 г. Указом импе-

ратора Александра I был основан 

Варшавский (Королевский) универ-

ситет, фактически университет был 

открыт 14 мая 1818 г. В 1831 г. после 

Польского восстания университет 

был ликвидирован. 

В 1862 г. в Варшаве создана Главная Школа в составе четырех классиче-

ских факультетов (Указ императора Александра II от 22 мая 1862 г.). Как и Ко-

ролевский университет, это было сугубо польское учебное заведение, в котором 

преподавание велось на польском языке. 

В 1869 г. Главная Школа была ликвидирована. 8 июня 1869 г. Высочайшим 

повелением Александра II учрежден Императорский Варшавский университет, 

ставший русским вузом в столице Царства Польского. Торжественное открытие 

университета состоялось 12 октября 1869 г. 

В июне 1915 г. Императорский Варшавский университет эвакуирован в 

Москву. После официальной делегации ректора и ряда профессоров универси-

тета в Ростов-на-Дону 8 - 12 августа 1915 г. Ученый Совет принял решение о 

переезде университета в Ростов-на-Дону. 27 октября (по ст. стилю 9 ноября) 1915 

г. состоялось торжественное открытие Императорского Варшавского универси-

тета в Ростове-на-Дону. 

5 мая 1917 г. Постановлением Временного правительства Варшавский уни-

верситет в Ростове-на-Дону был упразднен, но на его интеллектуальной, матери-

альной и учебно-методической основе был создан с 1 июля 1917 г Донской уни-

верситет. В 1925 г. Донской университет был переименован в Северо-Кавказ-

ский. 

В 1930 - 1931 гг. Северо-Кавказский университет был реорганизован (из 

его структуры были выделены Медицинский институт, Финансово-экономиче-

ский институт, Институт промышленности и труда, Институт пищевой промыш-

ленности и экономики обмена и распределения). 9 сентября 1930 г. на основании 

Распоряжения Наркомпроса создан Ростовский-на-Дону педагогический инсти-

тут. На основе трех факультетов бывшего Северо-Кавказского университета был 

создан Ростовский-на-Дону университет. 

На основании распоряжения Правительства 

РСФСР в феврале 1934 г.о. разделении Северо-Кавказ-

ского края на Азово-Черноморский и Северо-Кавказ-

ский с 16 марта 1934 г. университету присвоено 

наименование «Ростовский-на-Дону государственный 

университет». 

В годы Великой Отечественной войны Ростов-

ский-на-Дону университет находился в эвакуации в г. Ош Киргизской ССР. 16 

мая 1944 г. университет вернулся в результате реэвакуации в Ростов-на-Дону. 
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9 января 1952 г. на основании Приказа Минвуза СССР создан Таганрог-

ский радиотехнический институт. 

Распоряжением Совета Министров СССР от 6 декабря 1957 г. N 3633р Ро-

стовский-на-Дону университет получил наименование «Ростовский государ-

ственный университет». 

4 августа 1988 г. на основании приказа Министра высшего и среднего спе-

циального образования РСФСР создан Ростовский архитектурный институт. 

Распоряжением Правительства Российской Федерации от 23 ноября 2006 

г. на базе Ростовского государственного университета создан Южный федераль-

ный университет в форме присоединения к государственному образовательному 

учреждению высшего профессионального образования «Ростовский государ-

ственный университет» государственных образовательных учреждений высшего 

профессионального образования «Ростовская государственная академия архи-

тектуры и искусства», «Ростовский государственный педагогический универси-

тет», «Таганрогский государственный радиотехнический университет». 

Таганрогский государственный радиотехнический университет, в составе 

Южного федерального университета переименованный в Инженерно-технологи-

ческую академию (ИТА ЮФУ) - один из ведущих технических высших учебных 

заведений России. ИТА ЮФУ ведет свою историю с образования в 1952 году 

радиотехнического института (ТРТИ) в Таганроге - индустриальном и портовом 

городе на юге России. 

 

Контактная информация: 

Южный федеральный университет 

344006 г. Ростов-на-Дону, ул. Б. Садовая, 105/42 

Тел./факс: + 7 (863) 218-40-00, e-mail: info@sfedu.ru  
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НАУЧНО-ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ ИНСТИТУТ 

МНОГОПРОЦЕССОРНЫХ ВЫЧИСЛИТЕЛЬНЫХ 

СИСТЕМ ИМЕНИ АКАДЕМИКА 

А.В. КАЛЯЕВА ЮФУ 
 

Научно-исследовательский институт многопроцес-

сорных вычислительных систем Южного федерального 

университета (НИИ МВС ЮФУ, ранее НИИ МВС ТРТУ) 

создан в соответствии с решением Государственного коми-

тета Совета Министров СССР по науке и технике № 46 от 

28.11.1972 г. и приказом Министра высшего и среднего спе-

циального образования РСФСР № 14 от 10.01.1973 г. как ба-

зовый институт Минвуза СССР в области разработки и создания перспективных 

средств вычислительной техники. В настоящее время НИИ МВС является струк-

турным подразделением Южного федерального университета. 

С момента своего основания институт поддерживает тесные связи с Рос-

сийской академией наук. На базе института созданы и успешно функционируют 

Отдел и базовая кафедра Южного научного центра РАН. Прочные связи уста-

новлены с Отделением энергетики, машиностроения, механики и процессов 

управления РАН. 

За годы деятельности в НИИ МВС ЮФУ сложился высококвалифициро-

ванный научный коллектив, ведущий фундаментальные и прикладные исследо-

вания в следующих основных направлениях: 

• многопроцессорные и нейросетевые информационно-управляющие си-

стемы; 

• системы технического зрения; 

• системы поддержки принятия решений с элементами искусственного ин-

теллекта; 

• мультисенсорные информационно-диагностические системы. 

В НИИ МВС ЮФУ обеспечивается высокий научно-технический уровень 

выполняемых разработок в соответствии с требованиями стандарта ISO 9001-

2011, а также с лицензиями Федеральной службы по оборонному заказу на раз-

работку и производство вооружений и военной техники, лицензией Министер-

ства промышленности и торговли РФ на разработку, производство, испытание и 

ремонт авиационной техники, лицензиями Федеральной службы по экологиче-

скому, технологическому и атомному надзору на конструирование, изготовление 

и эксплуатацию оборудования для АЭС. 

Многие из разработок, выполненных специалистами НИИ МВС ЮФУ, 

внедрены и используются на предприятиях Российской Федерации. Своими 

научными достижениями НИИ МВС известен не только в России. Ведется тесное 

сотрудничество с ведущими научными центрами ближнего и дальнего зарубе-

жья, а разработки института неоднократно представлялись на престижных меж-

дународных выставках. 
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За достигнутые успехи в разработке и внедрении многопроцессорных ре-

конфигурируемых вычислительных систем группа ученых и разработчиков НИИ 

МВС ЮФУ удостоена премии Правительства Российской Федерации в области 

науки и техники за 2008 г. и премии РАН имени А.А. Расплетина за 2009 год, а в 

2016 году Премии Правительства Российской Федерации удостоена группа со-

трудников за разработку технологии интеллектуального управления, создания и 

внедрения на российских и зарубежных АЭС роботизированного транспортно-

технологического комплекса перегрузки ядерного топлива. В 2019 г. главному 

научному сотруднику НИИ МВС ЮФУ, академику РАН Каляеву Игорю Анато-

льевичу присуждена Государственная премия Российской Федерации в области 

науки и технологий. 

Центром научно-образовательной деятельности в НИИ МВС является 

научно-педагогическая школа, основанная академиком РАН А.В. Каляевым 

еще в 70-х годах прошлого века и широко известная не только в России, но и за 

рубежом. Традиции, заложенные А.В. Каляевым, успешно развиваются и в 

настоящее время под руководством заслуженного деятеля науки Российской Фе-

дерации, академика РАН Игоря Анатольевича Каляева в научно-педагогиче-

ской школе НИИ МВС «Многопроцессорные вычислительные и управляю-

щие системы». 

Научно-педагогическая школа НИИ МВС ЮФУ осуществляет подготовку 

кадров высшей квалификации по основным направлениям своей деятельности. 

С 2003г. на базе НИИ МВС действует диссертационный совет ЮФУ, который 

принимает к защите кандидатские и докторские диссертации в области инфор-

мационно-телекоммуникационных систем, мехатроники и робототехники. 

За время существования школы ее коллективом защищено 13 докторских 

диссертаций, свыше 100 кандидатских диссертаций, опубликовано 45 моногра-

фий, 83 сборника научных трудов, более 3000 научных статей и докладов, полу-

чено 545 авторских свидетельств на изобретения и программные продукты, 30 

патентов Российской Федерации. За достижения в образовательной деятельно-

сти академик РАН И.А. Каляев и к.т.н., доцент А.П. Кухаренко в 2022 году удо-

стоены Премии Правительства РФ в области образования. 

С 2016 г. НИИ МВС ЮФУ возглавляет к.т.н. Коровин Яков Сергеевич, яв-

ляющийся специалистом в области IT-технологий и систем поддержки принятия 

решений, экспертом ЕС по указанным направлениям. 

 

Контактная информация: 

НИИ многопроцессорных вычислительных систем ЮФУ 

347928, Ростовская область, г. Таганрог, ул. Чехова, 2, ГСП-284 

Тел./факс: +7(8634) 61-54-59, 36-03-76, e-mail: mail@niimvs.ru  
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ФЕДЕРАЛЬНОЕ ГОСУДАРСТВЕННОЕ БЮДЖЕТНОЕ 

УЧРЕЖДЕНИЕ НАУКИ ИНСТИТУТ ПРОБЛЕМ 

УПРАВЛЕНИЯ ИМ. В.А. ТРАПЕЗНИКОВА  

РОССИЙСКОЙ АКАДЕМИИ НАУК 

 

Основные направления научной деятельности Института проблем управ-

ления им. В. А. Трапезникова РАН, утверждённые Министерством науки и выс-

шего образования РФ 6 июля 2018 г.: 

 

• Теория систем и общая теория управления; 

• Методы управления сложными техническими и человеко-машинными си-

стемами; 

• Теория управления в междисциплинарных моделях организационных, со-

циальных, экономических, медико-биологических и экологических си-

стем; 

• Научные основы технологий управления подвижными объектами и нави-

гации; 

• Теория и методы разработки программно-аппаратных и технических 

средств управления и сложных информационно-управляющих систем; 

• Научные основы интегрированных систем управления и автоматизации 

технологических процессов управления производством. 

 

Контактная информация: 

ИПУРАН 

117997, Россия, Москва, ул. Профсоюзная, д. 65 

тел. +7 495 334-89-10 

E-mail: dan@ipu.ru 

URL: https://www.ipu.ru/  
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ГОСУДАРСТВЕННЫЙ НАУЧНЫЙ ЦЕНТР РФ 

ФЕДЕРАЛЬНОЕ АВТОНОМНОЕ УЧРЕЖДЕНИЕ 

«ГОСУДАРСТВЕННЫЙ НАУЧНО-

ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ 
 

Федеральное автономное учреждение «Государ-

ственный научно-исследовательский институт авиацион-

ных систем» (ГосНИИАС) выполняет головную роль в 

научно-методическом обеспечении развития авиацион-

ного оборудования и авионики России и является базовой 

организацией научно-технического совета Военно-про-

мышленной комиссии Российской Федерации. Институт 

является системообразующей научно-исследовательской 

организацией авиационной отрасли в области бортового 

оборудования и технологий его проектирования, перспек-

тивных высокоинтегрированных общесамолетных си-

стем, а также сертификационных и государственных ис-

пытаний авиационных систем и авиационной техники. 

Основная деятельность института обеспечивается цен-

трами компетенций по следующим направлениям: 

 

♦ межотраслевые проблемы научно-технической политики и технологиче-

ского развития; 

♦ автоматизированные информационные управляющие системы и техноло-

гии; 

♦ функциональные исполнительные системы воздушных судов, средства их 

наземного обслуживания, а также агрегаты и компоненты этих систем; 

♦ сертификационный центр. 

 

 
 

Контактная информация: 

ГНЦ РФ ФАУ «ГосНИИАС» 

125319, Россия, Москва, ул. Викторенко, 7 

Факс: (499) 943-8605, тел. (499) 157-7047, 

e-mail: info@gosniias.ru 

URL: http://www.gosniias.ru/ 

 

 

Генеральный 
директор 

С.В. Хохлов 
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ФГБУН ФЕДЕРАЛЬНЫЙ ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ ЦЕНТР 

«ЯКУТСКИЙ НАУЧНЫЙ ЦЕНТР СИБИРСКОГО 

ОТДЕЛЕНИЯ РАН» 
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МОСКОВСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ ТЕХНИЧЕСКИЙ 

УНИВЕРСИТЕТ ИМ. Н. Э. БАУМАНА 
 

Московский государственный технический университет им. Н. Э. Бау-

мана — российский национальный исследовательский университет, научный 

центр и особо ценный объект культурного наследия народов России. В 2021-24 

гг. по поручению Президента России Владимира Путина Правительство Москвы 

совместно с Правительством России завершило реализацию проект комплекс-

ного развития МГТУ им. Н.Э. Баумана — строительства и реконструкции 14 зда-

ний общей площадью порядка 170 тыс. кв.м. Новый научно-исследовательский 

кластер расположен в непосредственной близости от исторических зданий уни-

верситета на Яузе, что позволило обеспечить эффект синергии существующих и 

новых корпусов университета. 16 апреля 2025 года Президент России Владимир 

Путин посетил Московский государственный технический университет им. Н.Э. 

Баумана. В ходе визита он ознакомился с передовыми разработками и достиже-

ниями университета в ключевых отраслях науки и техники и встретился со сту-

дентами, активно задействованными в научно-технологических проектах. 

 

Инфраструктура МГТУ им. Н. Э. Баумана 

 
Экономика МГТУ им. Н. Э. Баумана в 2024 г. 
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ПАО «РКК «Энергия», Королёв, sergey.alyamovskiy@rsce.ru 
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Университет Иннополис, Иннополис, a.andronova@innopolis.university 

 

Антипов Владислав Алексеевич,  

Санкт-Петербургский национальный исследовательский университет информа-

ционных технологий, механики и оптики, Санкт-Петербург, 

antipov.vl.a@yandex.ru 

 

Анцев Виталий Юрьевич,  

Тульский государственный университет, Тула, anzev@yandex.ru 

 

Анцев Георгий Владимирович, 

АО "НПП Радар ММС", Санкт-Петербург, 

  

Аншаков Геннадий Петрович, 

РКЦ «Прогресс», Самара,  

 

Арсеньев Дмитрий Германович, 

Санкт-Петербургский политехнический университет Петра Великого, Санкт-Пе-

тербург, vicerector.int@spbstu.ru 

 

Артемьев Кирилл Сергеевич, 

Волгоградский государственный технический университет, Волгоград, 

ksartemevv@gmail.com 

 

Бабиков Владимир Георгиевич, 

Институт проблем управления им. В.А. Трапезникова РАН, Москва, 

babikov@ipu.ru 
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Баженов Сергей Георгиевич,  

Центральный аэрогидродинамический институт имени профессора  

Н.Е. Жуковского, Жуковский, bazhenov-s@yandex.ru 
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bajbulatov@mail.ru 
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моделированию, разработке и применению новых 

систем управления. Журнал публикует статьи, 

отражающие современные исследования и разработку 

в области управления. Особое внимание уделяется 

компьютерным методам и технологиям. Журнал также 

публикует Труды международных научных 
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ПРОБЛЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ 
 

В журнале публикуются статьи и заметки по тео-

рии и практике управления, в которых излагаются 

принципы и методы решения управленческих задач, 

вопросы выбора эффективных методов и реальных 

механизмов управления в технике, экономике, эколо-

гии, организационных структурах и медико-биологи-

ческих системах с учетом нестабильного поведения 

окружающей среды, ограниченной исходной инфор-

мации и противоречивости целей, слабой структури-

зации и наличия многих критериев. 

 

 

 

Основные тематические направления и рубрики журнала: 

• Системный анализ; 

• Математические проблемы управления; 

• Анализ и синтез систем управления; 

• Информационные технологии в управлении; 

• Управление в социально-экономических системах; 

• Управление в медико-биологических системах; 

• Управление техническими системами и технологическими процессами; 

• Управление подвижными объектами; 

• Обзоры, прогнозы; 

• Философские вопросы управления; 

• Краткие сообщения; 

• Хроника. 

 

Главный редактор – академик РАН Д.А. Новиков 
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АВТОМАТИКА И ТЕЛЕМЕХАНИКА 
 

Журнал публикует статьи и заметки, содержащие но-

вые научные результаты в области теоретических и при-

кладных проблем управления, по следующим темам: тео-

рия управления (линейные системы, нелинейные си-

стемы, стохастические системы, робастные и адаптив-

ные системы, оптимальное управление), сетевое управ-

ление, управление в технических системах, системы мас-

сового обслуживания, управление в интеллектуальных 

системах, управление в социально-экономических систе-

мах, управление в медико-биологических системах, ин-

формационные технологии в управлении, оптимизация и 

исследование операций, анализ данных, надежность и 

техническая диагностика. Публикуются также обзоры, 

характеризующие современное состояние основных проблем, сообщения о 

наиболее интересных научных конференциях, материалы научных дискуссий, 

рецензии на новые книги. 
 

Главный редактор – член-корреспондент РАН А.А. Галяев 
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научного цитирования (РИНЦ, elibrary.ru), в «Белый список» научных журналов, 
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в Scopus и Web of Science Core Collection. 
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 МЕХАТРОНИКА, 

АВТОМАТИЗАЦИЯ,  

УПРАВЛЕНИЕ 
 

В журнале освещаются состояние и тенденции раз-

вития основных направлений в области разработки, созда-

ния, внедрения и эксплуатации систем автоматического и 

автоматизированного управления техническими объек-

тами и технологическими процессами в промышленности, 

энергетике и на транспорте, а также современное состоя-

ние и перспективы развития мехатроники и робототех-

ники. 

Журнал рассчитан на широкий круг ученых и спе-

циалистов, может быть полезен аспирантам и студентам 

вузов соответствующих специальностей. 
 
 

Тематические направления журнала соответствуют 

следующим научным специальностям: 

05.13-01 – Системный анализ, управление и обработка информации 

05.13.06 – Автоматизация и управление технологическими 

                   процессами и производствами 

05.02.05 – Роботы, мехатроника и робототехнические системы 

05.07.09 – Динамика, баллистика, управление движением 

                   летательных аппаратов 

Главный редактор – д-р техн. наук, проф. Н. Б. Филимонов 

Рецензируемый теоретический и прикладной научно-технический журнал за-

регистрирован в системе CrossRef с присвоением статьям индекса DOI; журнал 

входит в перечень ВАК РФ, в ядро РИНЦ, в RSCI и в «Белый список», журнал 

индексируется в РИНЦ и МНБД Scopus. 

 

Адрес редакции: 

107076, г. Москва, ул. Матросская тишина, 23, стр. 2, оф. 45 

Издательство «Новые технологии» 

Редакция журнала «Мехатроника, автоматизация, управление» 

Тел.: +7 (499) 270-16-52 

Е-mail: mech@novtex.ru,  http: //novtex.ru/mech 
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ПОДВОДНЫЕ ИССЛЕДОВАНИЯ И РОБОТОТЕХНИКА 

 

Научно-технический журнал о проблемах исследования и освоения Ми-

рового океана и относится к области знаний, лежащей на стыке наук: 

1. Теоретической и прикладной механики, навигации и 

управления движением, динамики управляемых си-

стем и процессов. 

2. Робототехники, мехатроники, автоматизированного 

конструирования технических устройств, информа-

тики и вычислительной техники. 

3. Теоретической и прикладной океанографии, физики 

океана, гидроакустики, морской геологии, экологии 

морских акваторий. 

 

Тематика и основные разделы журнала: 

• Фундаментальные проблемы подводных исследований и робототехники. 

• Подводные аппараты, робототехнические комплексы, их системы и техно-

логии. 

• Навигация и управление в подводном пространстве. 

• Информационные и управляющие модели и архитектуры. 

• Прямые и дистанционные методы и технические средства исследования 

океана (акустические, геофизические, физико-химические и ландшафтные 

исследования). 

• Проблемы освоения ресурсов океана (морская геология, энергетика, био-

технологии, экология и мониторинг водной среды). 

• Морские экспедиции, подводные поисковые работы, глубоководные испы-

тания и технические эксперименты. 

 

Главный редактор журнала – академик РАН Григорий Иванович Долгих 

 

Журнал «Подводные исследования и робототехника» зарегистрирован в си-

стеме CrossRef с присвоением статьям индекса DOI, входит в перечень ВАК РФ, 

индексируется в Российском индексе научного цитирования (РИНЦ, elibrary.ru). 

 

Адрес редакции: 

690091, г. Владивосток, ул. Суханова, д. 5а 

Федеральное государственное бюджетное учреждение науки  

Институт проблем морских технологий им. академика М.Д. Агеева  

Дальневосточного отделения Российской академии наук 

Тел. +7(423) 243-24-16 

E-mail: imtp-journal@yandex.ru 
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Журнал «ИНФОРМАТИКА И АВТОМАТИЗАЦИЯ» 

 

ISSN (печатн.): 2713-3192 

ISSN (онлайн): 2713-3206 

Языки: русский, английский. 

Подписной индекс (Каталог "Почта России"): 

П5513. 

Учредитель и издатель: Федеральное государствен-

ное бюджетное учреждение науки «Санкт-Петербургский 

Федеральный исследовательский центр Российской ака-

демии наук» (СПб ФИЦ РАН). 

Главный редактор – доктор технических наук, про-

фессор, профессор РАН А.Л. Ронжин.  

Информатика и автоматизация (Труды СПИИРАН – 

с 2002 по 2020 г.) – научный, научно-образовательный, 

междисциплинарный журнал с базовой специализацией 

в области информатики, автоматизации и прикладной ма-

тематики. 

Журнал публикует статьи по следующим 

специальностям: 

− 1.1.4. Теория вероятностей и математическая 

статистика (физико-математические науки) 

− 2.3.1. Системный анализ, управление и обработка 

информации (технические науки) 

− 2.3.2. Вычислительные системы и их элементы (технические науки) 

− 2.3.5. Математическое и программное обеспечение вычислительных систем, 

комплексов и компьютерных сетей (технические науки) 

− 2.3.6. Методы и системы защиты информации, информационная безопасность 

(технические науки) 

Журнал включен в Scopus (Q4), RSCI, Перечень ВАК (К1), CrossRef, Белый 

список (УБС-2), добавлен в каталог Julkaisufoorumi. Все статьи имеют цифровой 

идентификатор DOI. 

В 2024 году среднее количество дней на первую рецензию – 11, среднее 

количество дней на опубликование – 77. Плата за публикацию и обработку 

рукописей не взимается. Полнотекстовый доступ обеспечен на сайте ко всем 

выпускам журнала. 

 

Адрес редакции: 

199178, Санкт-Петербург, 14-я линия, д. 39, СПб ФИЦ РАН 

E-mail: ia@spcras.ru, http://ia.spcras.ru/ 
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Научно-технический журнал 

ГИРОСКОПИЯ И НАВИГАЦИЯ 
 

В журнале публикуются материалы отечественных и за-

рубежных ученых об исследованиях в области систем нави-

гации и ориентации, спутниковых навигационных системах, 

новых средствах навигации и др. информация. 

Издание постоянно расширяет круг авторов – печатаются 

статьи как известных ученых, так и молодых исследовате-

лей. В журнале опубликованы работы авторов более чем из 

30 стран. Все статьи проходят обязательное рецензирование. 

Основные тематические направления журнала: 

• инерциальные датчики, системы навигации, ориентации 

и стабилизации, автономная навигация; 

• глобальные навигационные спутниковые системы; 

• интегрированные инерциально-спутниковые навигационные системы; 

• навигация в условиях затрудненного приема сигналов спутниковых систем, в 

том числе внутри помещений; 

• гравиметрические системы и навигация с использованием геофизических полей; 

• гидроакустические навигационные системы; 

• алгоритмы обработки навигационной и гидроакустической информации; 

• навигация и управление движением космических аппаратов; 

• навигационные приборы и датчики (лаги, эхолоты, магнитные компасы). 

 

Главный редактор – научный руководитель  

АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор» академик РАН В.Г. Пешехонов 

 

Журнал включен в перечень периодических изданий, рекомендованных ВАК РФ 

для публикации основных результатов кандидатских и докторских диссертаций и 

«Белый список» научных изданий. В Российском индексе научного цитирования 

входит в «Ядро РИНЦ» и в базу Russian Science Citation Index. 

Электронная версия находится в открытом доступе на сайте журнала 

www.gyroscopy.ru.  

Журнал имеет англоязычную версию «Gyroscopy and Navigation»,  

которая включена в международные базы цитирования научных публикаций: 

Scopus, Google Scholar и др. В Scopus импакт-фактор журнала равен 2,2 и он  

входит в третий квартиль (Q3). 

Адрес редакции: 

ГНЦ РФ AO «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»  

197046, Санкт-Петербург, ул. Малая Посадская, 30  

Телефон редакции: (812) 499 82 93 

e-mail: editor@eprib.ru 

Подача статей: http://www.gyroscopy.ru 
Подробнее  
о журнале 
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Научно-технический журнал 

ИЗВЕСТИЯ ЮФУ. ТЕХНИЧЕСКИЕ НАУКИ 
 

Журнал «Известия ЮФУ. Технические науки», кото-

рый является правопреемником издававшегося с 1995 

года научного журнала «Известия ТРТУ», создан в целях 

обеспечения современного качества образования на ос-

нове сохранения его фундаментальности и соответствия 

актуальным потребностям личности, общества и госу-

дарства, а также освещения проблем развития научно-

технического и информационного пространства Юж-

ного федерального округа России. 

Журнал публикует статьи, содержащие новые научные 

результаты в области технических наук по следующим при-

оритетным направлениям: 

• радиотехника, телекоммуникации; 

• вычислительная техника и информатика; 

• электроника и нанотехнологии; 

• моделирование и проектирование; 

• автоматика и управление; 

• информационная безопасность; 

• искусственный интеллект и машинное обучение. 

 

Главный редактор – д-р техн. наук, профессор В.В. Курейчик 

 

Журнал включён в «Перечень российских рецензируемых научных журналов, в 

которых должны быть опубликованы основные научные результаты диссертаций на 

соискание учёных степеней доктора и кандидата наук», утверждённый ВАК при Ми-

нобрнауки России, и отнесён к категории К2. 

Журнал включен в Реферативный журнал и Базы данных ВИНИТИ РАН. 

Сведения о журнале ежегодно публикуются в международной справочной си-

стеме по периодическим и продолжающимся изданиям «Ulrich`s Periodicals 

Directory». 

Индексируется в РИНЦ, Импакт-фактор РИНЦ (2023) – 0,587. 

Десятилетний индекс Хирша h=24. 

Подписной индекс ПС704 по каталогу «Почта России». 

 

Адрес редакции: 

347922, г. Таганрог, ул. Чехова, 22, ЮФУ, 

Представитель редакции Бородянский Илья Михайлович 

тел. +7 (928) 909-57-82, e-mail: iborodyanskiy@sfedu.ru, 
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УПРАВЛЕНИЕ БОЛЬШИМИ СИСТЕМАМИ 
 

В Сборнике публикуются оригинальные резуль-

таты открытых научных исследований по математиче-

ской теории и практике управления, а также обзоры ак-

туальных направлений теории и практики управления. 

Основная тематика публикаций Сборника – использо-

вание математических моделей для постановки и ре-

шения задач управления сложными системами (соци-

ально-экономическими, организационными, организа-

ционно-техническими, медико-биологическими, эко-

логическими и др.). 

 

 

 

Основные тематические направления и рубрики журнала: 

• Системный анализ; 

• Математическая теория управления; 

• Анализ и синтез систем управления; 

• Информационные технологии в управлении; 

• Сетевые модели в управлении; 

• Управление в социально-экономических системах; 

• Управление в медико-биологических и экологических системах; 

• Управление техническими системами и технологическими процессами; 

• Управление подвижными объектами и навигация; 

• Технические и программные средства управления; 

• Надежность и диагностика средств и систем управления; 

• Программы и системы моделирования объектов, средств и систем управ-

ления. 

 

Главный редактор – академик РАН Д.А. Новиков 

 

«Управление большими системами: сборник трудов» входит в Список ВАК 

(категория К1), в Белый список (уровень 4), включен в RSCI и в Российский ин-

декс научного цитирования (РИНЦ, elibrary.ru), входит в Ядро РИНЦ. 

 

Адрес редакции: 

117997, ГСП-7, Москва, Профсоюзная, 65, 

Институт проблем управления им. В.А. Трапезникова РАН 

Тел.: +7(495)198-17-20, e-mail: avgorbunova@bk.ru,  

http://ubs.mtas.ru 
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ВЕСТНИК КОМПЬЮТЕРНЫХ  

И ИНФОРМАЦИОННЫХ ТЕХНОЛОГИЙ 
 

Журнал публикует статьи о компьютерных и информационных  

технологиях в промышленности, образовании, экономике и т.д. – опыт разработки, 

внедрения и использования. 

 

Основные тематические направления журнала: 

• Современные тенденции развития компьютерных и 

информационных технологий. 

• Информационно-управляющие комплексы подвиж-

ных объектов. 

• Компьютерное зрение. Виртуальная реальность. 

• Компьютерная графика и геометрическое моделиро-

вание. 

• Геоинформатика. Технологии дистанционного зондиро-

вания и мониторинга. 

• Интеллектуальные системы. 

• Автоматизация проектирования, конструирования и 

технологической подготовки производства. 

• Информационная поддержка жизненного цикла технических систем. 

• Распределенные вычислительные и информационно-управляющие системы. Се-

тевые технологии. 

• Программное и аппаратное обеспечение процессов и систем. 

• Информационные технологии в социально-экономических системах и образова-

нии. 

• Информационная безопасность. 

 

Главный редактор – доктор технических наук В.В. Косьянчук 

 

Журнал входит в список периодических научных и научно-технических изда-

ний, выпускаемых в РФ, рекомендованных ВАК для публикации результатов дис-

сертационных работ на соискание ученых степеней кандидата и доктора наук. 

 

Распространяется по подписке. Подписные индексы по каталогам РФ: «Пресса 

России» – 39244; электронный каталог «Почта России» – П3645 

 

Адрес редакции:  

119048, г. Москва, ул. Усачева, д. 35, стр. 1 офис 2726 

ООО "Издательский дом "Спектр". 

Телефоны: (495) 589 56 41, (495) 514 76 50 

E-mail: vkit@idspektr.ru. Https://vkit.ru 
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Известия Тульский государственный университет.  

Технические науки 

 
«Известия Тульского государственного универси-

тета» являются многопрофильными рецензируемыми 

периодическими печатными изданиями, зарегистриро-

ваны в качестве СМИ, а также в Международном центре 

ISSN в Париже, распространяются на территории России 

по подписке ООО «Агентство «Книга-Сервис» и разме-

щаются в следующих российских электронных базах: 

 

 

 

 

 

 

• интегрированном научном информационном ресурсе ООО 

«Итеос» CYBERLENINKA.RU;  

CYBERLENINKA.NET;  

CYBERLENINKA.ORG; 

• электронной библиотеке ООО «Издательство ЛАНЬ» http://e.lanbook.com; 

• электронной библиотеке ООО «Инфра-М» http://znanium.ru. 

• Укрупненные группы и соответствующие им научные специальности, по ко-

торым сборник входит в новую редакцию «Перечня рецензируемых научных 

изданий - ВАК»: 

• Машиностроение и машиноведение 

• Электротехника 

• Информатика, вычислительная техника и управление 

 

 

 
Главный редактор – Прейс В.В. 

 

Адрес редакции: 

300600, Тула, просп. Ленина, 95, 

Тульский государственный университет 

Тел.: (4872) 35-36-20 

E-mail izdattgu@mail.ru 
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9. ЗНАКОМЬТЕСЬ,  

ТУЛЬСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ  
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Датой рождения Тульского государственного университета считается 30 

апреля 1930 года, когда Главпромкадр ВСНХ СССР издал приказ, который, в 

частности, гласил: «Тульскому втузу, организуемому на основании постановле-

ния Совета Труда и Обороны, присвоить название «Тульский механический ин-

ститут».  

ТМИ, ставший предтечей Тульский государственный университет, созда-

вался в системе механико-машиностроительного учебного комбината, куда 

также входили высшие технические курсы, дневной и вечерний механические 

техникумы. 

Вуз прошёл достойный путь от Тульского механического института до 

Тульского политехнического института и Тульского государственного универ-

ситета. У учебного заведения славная история и добрые традиции. 

 

 
 

 

Современный Тульский государственный университет — это научный и 

образовательный центр, опорный вуз региона. 

Научные исследования в Тульский государственный университет ведутся 

по 7 приоритетным направлениям научно-технологического развития и по 16 

критическим и сквозным технологиям, утверждённым Указом Президента Рос-

сии от 18.06.2024 № 529.  

В вузе сложились научные школы в области вооружения и военной тех-

ники ближней тактической зоны боевых действий, композитных материалов и 

технологий их производства, наук о жизни (биотехнологии и биоматериалов, 

экологии) и другие. 
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Фундаментальные научные исследования проводятся в 9 научных лабора-

ториях при поддержке государственного задания Министерства науки и высшего 

образования Российской Федерации, грантов Российского научного фонда и 

Правительства Тульской области.  

Ключевыми индустриальными партнёрами университета, по заказам кото-

рых работники Тульский государственный университет выполняют прикладные 

НИОКР, выступают АО «Научно-производственное объединение «СПЛАВ» 

имени А. Н. Ганичева», АО «Конструкторское бюро приборостроения имени ака-

демика А.Г. Шипунова», АО «Центральное конструкторское бюро аппаратостро-

ения», ООО «Научно-производственное объединение программные комплексы 

реального времени».  

Университет реализует 15 специальностей, 51 направление подготовки ба-

калавриата и 42 направления подготовки магистратуры, а также 83 научные спе-

циальности аспирантуры.  

В Тульский государственный университет обучается порядка 20 тысяч сту-

дентов, в том числе 1100 иностранных граждан из 70 стран мира. 

Вклад Тульский государственный университет в систему подготовки кад-

ров составляет более 60%, а по ключевым отраслям экономики, таким как маши-

ностроение, строительство и транспорт, превышает 90%. Именно поэтому вуз 

заслуженно называют кузницей кадров. 

В 2024 году исполнилось 30 лет высшему медицинскому образованию 

Тульской области. Все эти годы Тульский государственный университет готовит 

высококвалифицированных специалистов для региональной системы здраво-

охранения, всей России и для иностранных государств. 
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В рамках целевой подготовки университет сотрудничает с предприятиями 

и учреждениями здравоохранения Тулы и области. Выпускники университета 

востребованы и в других регионах. 

Студенты активно вовлечены в научно-исследовательскую деятельностью 

и являются участниками международных, всероссийских и региональных конфе-

ренций и конкурсов.  

Тульский государственный университет в числе 120 образовательных ор-

ганизаций высшего образования страны реализует программу «Приоритет 

2030». В рамках её он развивает 3 стратегических проекта: «Перспективное во-

оружение», «Композит» и «БиоХимТех». 

Тульский государственный университет вобрал в себя лучшие традиции 

отечественной инженерной школы. Далеко за пределами России известны имена 

выдающихся выпускников вуза — Николая Фёдоровича Макарова, Василия Пет-

ровича Грязева, Аркадия Георгиевича Шипунова и других конструкторов-ору-

жейников, внёсших значительный вклад в укрепление обороноспособности 

нашей страны. 

Колоссальный опыт позволил университету выиграть федеральный кон-

курс на создание Передовой инженерной школы. 

Тульская инженерная школа «Интеллектуальные оборонные комплексы» 

направлена на обеспечение потребности предприятий оборонно-промышлен-

ного комплекса высококвалифицированными инженерными кадрами, способ-

ными генерировать идеи и реализовывать комплексные инженерные проекты в 

составе междисциплинарных проектных групп. 
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Тульский государственный университет — участник Научно-образова-

тельного центра мирового уровня «ТулаТЕХ». В университете работают студен-

ческие конструкторские бюро, основной целью которых является решение кон-

структорско-технологических задач в интересах предприятий реального сектора 

экономики, вовлечение талантливой молодёжи в исследовательскую деятель-

ность, развитие у обучающихся навыков hard skill в инженерии, расширение ла-

бораторной базы для решения проектных задач. 

Университет одержал победу в кластере «Машиностроение» федерального 

проекта «Профессионалитет». Реализует данную программу Технический кол-

ледж имени конструктора-оружейника С.И. Мосина, входящий в структуру вуза.  

В 2024 году Тульский государственный университет вошёл в число вузов-

партнёров Госкорпорации «Ростех» по треку «Код-Ростеха». Это обеспечивает 

подготовку инженеров для разработки и выпуска программно-аппаратных ком-

плексов, инженеров в области искусственного интеллекта и информационной 

безопасности. 

Тульский государственный университет участвует в треках «Ростех. Каче-

ство» (по направлению подготовки «Стандартизация и метрология») и «Ростех. 

Арсенал» (по направлению подготовки «Конструкторско-технологическое обес-

печение машиностроительных производств»). 

Учитывая то внимание, которое корпорация уделяет знанию иностранных 

языков, Тульский государственный университет, используя имеющийся опыт, 

проводит большую работу по совершенствованию языковых навыков. В вузе 

функционирует Летняя школа «Dive into Science!», реализуются программы про-

фессионального образования по английскому языку для студентов «Код Ро-

стеха». 

 
В числе 18 вузов страны Тульский государственный университет прини-

мает участие в пилотном проекте «Производственная аспирантура», предусмат-
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ривающем связь темы диссертации аспиранта с прикладными задачами конкрет-

ного предприятия, создание проекта инженерно-технического решения, готового 

к внедрению на производстве, двойное руководство, от предприятия и от уни-

верситета, а также дополнительную материальную поддержку от предприятия. 

Вуз реализует национальный проект «Кадры» в интересах оборонных 

предприятий Тульской области. Университетом разработано более 150 программ 

профессиональной переподготовки и более 600 программ повышения квалифи-

кации. Среднегодовой контингент слушателей составляет свыше 13 тысяч чело-

век.  

С целью формирования современной инновационной среды для решения 

фронтирных инженерных задач и подготовки кадров для оборонной отрасли в 

Тульский государственный университет планируется создание оборонного кам-

пуса. Это будет способствовать совершенствованию материально-технической 

базы научно-исследовательских и опытно-конструкторских работ, развитию 

междисциплинарного исследовательского и образовательного пространства, жи-

лищной инфраструктуры и кадрового потенциала. 

Огромное значение в вузе придаётся реализации проектов, связанных с ин-

формационными технологиями и студенческим технологическим предпринима-

тельствам, а также креативным индустриям, культурно-массовой работе и 

спорту. 

В фокусе внимания — стипендиальное обеспечение обучающихся. 

Талантливых студентов поддерживают не только на федеральном уровне. 

Большую помощь оказывают и индустриальные партнёры вуза, учредившие ряд 

именных стипендий для ребят, имеющих значительные достижения в научно-ис-

следовательской, изобретательской, рационализаторской и практической дея-

тельности в области высокоточных систем и комплексов. 

Аспиранты Тульский государственный университет становятся стипенди-

атами Президента Российской Федерации, Правительства Тульской области, ла-

уреатами конкурса премий Правительства Тульской области молодым учёным, 

получают гранты Российского научного фонда в рамках регионального конкурса 

на реализацию своих научных проектов. 

В структуру Тульский государственный университет входит Военный 

учебный центр. Он носит имя Тульского рабочего полка, бойцы и командиры 

которого были участниками героической обороны города Тулы осенью-зимой 

1941 года. 

ВУЦ осуществляет подготовку сержантов и офицеров запаса, причём по-

следние готовятся только из числа студентов Института высокоточных систем 

им. В.П. Грязева. 

Тульский государственный университет проводит большую профессио-

нальную ориентационную работу со школьниками. 

Стало доброй традицией участие вуза во Всероссийской акции «Неделя без 

турникетов», проходящей под эгидой Союза машиностроителей России. Школь-

ники и студенты колледжей имеют возможность познакомиться не только с ин-

фраструктурой вуза и его образовательными программами, но и с ведущими 
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предприятиями региона, на которых они смогут работать после окончания уни-

верситета.  

Тульский государственный университет выступает соучредителем целого 

ряда олимпиад. Самая крупная и известная из них — Многопрофильная инже-

нерная олимпиада «Звезда», проводимая Союзом машиностроителей России. По 

отдельным профилям, таким как «Естественные науки» и «Техника и техноло-

гии», она входит в Перечень Министерство образования и науки. А это означает, 

что её победители и призёры пользуются льготами при поступлении в Тульский 

государственный университет. 

На протяжении многих лет вуз выступает организатором собственной 

олимпиады для школьников — «Наследники Левши» по физике. Победители и 

призёры, а также участники заключительного этапа получают дополнительные 

баллы. 

У Тульского государственного университета есть девиз: «Находи! Созда-

вай! Удивляй!». И те ребята, которые поступают в вуз, живут и учатся под этим 

девизом. Они получают востребованную профессию и становятся высококвали-

фицированными специалистами. 
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10. ИНФОРМАЦИЯ О МЕСТЕ ПРОВЕДЕНИЯ КОНФЕРЕНЦИИ МКПУ-2025 
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Добро пожаловать на гостеприимную Тульскую землю! Мы ее очень лю-

бим и хотим влюбить в неё вас. 

Мы не только про самовары, пряники, оружие, гармонь и графа Льва Ни-

колаевича. Конечно, это наша гордость, но все же, давайте посмотрим на регион 

немного шире. 
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Современная Тула – это локальная кухня со своим характером, индустри-

альные и культурные кластеры, музейный квартал, современная набережная, 

музыкальные фестивали, спортивные события, да много всего. Старинный 

Тульский кремль, знаменитый Музей оружия, дружеский и приветливый экзо-

тариум, крупные отели, пробегающие по улицам трамваи, дореволюционная ар-

хитектура, органично сочетающаяся с современной застройкой – это все тоже 

Тула. 

Стоит отъехать от областной столицы на несколько десятков километров, 

к примеру, в с. Моховое и попадаешь на знаменитое Куликово поле, о котором 

нам известно из школьного курса по истории. Важно понимать, что музейный 

комплекс федерального музея-заповедника «Куликово поле» – не просто музей 

о ратной доблести государства и великих воинских достижениях, это еще и вы-

дающаяся архитектурная форма самого здания музея, сросшегося с землёй и вы-

глядящего, как холм, поросший ковылем (2 гектара ковыля высаживали специ-

ально). 

Архитектор С. Гнедовский сумел отразить в здании трагедию давних со-

бытий, создав собственную драматургию, вписал стены в окружающий ланд-

шафт, рассчитав сценарий композиции таким образом, что каждый шаг в музее 

влияет на максимальную эмоциональную оценку посетителя. 

https://visittula.com/places/dostoprimechatelnosti/muzei/muzeynyy-kvartal-ul-metallistov/
https://visittula.com/places/razvlecheniya/parki/kazanskaya-naberezhnaya/
https://visittula.com/events/koncerty-i-festivali/
https://visittula.com/events/sportivnye-meropriyatiya/
https://visittula.com/places/dostoprimechatelnosti/muzei/tulskiy-kreml/
https://visittula.com/places/otdyh-s-detmi/cirki-i-zooparki/tulskiy-oblastnoy-ekzotarium-novoe-zdanie/
https://visittula.com/places/otdyh-s-detmi/cirki-i-zooparki/tulskiy-oblastnoy-ekzotarium-novoe-zdanie/
https://visittula.com/places/razmeshenie/
https://visittula.com/places/dostoprimechatelnosti/muzei/muzeynyy-kompleks-kulikovo-pole-/
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Или поедем в сторону Оки в усадьбу Василия Дмитриевича Поленова, ко-

торую художник построил по собственным эскизам. 

С одной стороны – абсолютно не типичная для русских усадеб «сканди-
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навская» архитектура, а с другой – самое настоящее поместье с вековыми сос-

нами, просторами, заливными лугами и невероятными видами. 

Рядом, пожалуй, самая красивая деревня на ближайшие три тысячи кило-

метров – село Бёхово. Здесь же находится Церковь Троицы Живоначальной, со-

четающая в себе северное деревянное зодчество, древнерусскую архитектуру, 

отсылки к Иерусалимским соборам и Новгородские мотивы. К росписи и созда-

нию отдельных предметов интерьера храма приложили руку многие друзья По-

ленова, среди которых и Илья Репин. 

 

 
 

 

https://visittula.com/places/dostoprimechatelnosti/muzei/polenovo/
https://visittula.com/places/dostoprimechatelnosti/monastyri-i-hramy/zhivonachalnoy-troitsy-s-bekhovo/
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Рассказали о Поленово – значит надо рассказать про еще одну великую 

усадьбу – «Ясную Поляну», в которой, Лев Николаевич Толстой прожил боль-

шую часть своей жизни и написал свои самые знаменитые произведения, и кото-

рую ежегодно посещает более 300 000 человек. 

Находится усадьба недалеко от Тулы, в Щекинском районе. Важно пони-

мать, что усадьба – это не только главный дом, в который все стремятся попасть 

(в нём безусловно нужно побывать), усадьба – это, прежде всего, поля, аптекар-

ский огород, леса, сады, луга, просторы – всё то, из чего на самом деле и склады-

вается впечатление от посещения Ясной Поляны. 

 

 
 

 

https://visittula.com/places/usadby/yasnaya-polyana/
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Среди известных усадеб нельзя забыть и родовую усадьбу Тургеневых, ко-

торая сейчас является музейным комплексом «Бежин луг». В том числе и здесь 

Иван Сергеевич писал свои знаменитые «Записки охотника». Сам Бежин 

луг находится в нескольких километрах от усадьбы. Он ничуть не изменился; 

все те же холмы, широкая река, прозрачные капли росы на высоких травах, и где-

то вдалеке, вдруг привидятся мальчишки, которые стерегут табун. 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

https://visittula.com/places/dostoprimechatelnosti/pamyatniki-prirody/bezhin-lug-chernskiy-rayon/
https://visittula.com/places/dostoprimechatelnosti/pamyatniki-prirody/bezhin-lug-chernskiy-rayon/
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Самый маленький город в стране – Чекалин - тоже находится в нашем лю-

бимом регионе. Город, который сохранил в себе лучшие черты патриархальной 

провинции с её сытыми дворовыми котами, улыбчивыми жителями и светлыми 

сказочными бабушками, которые обязательно угостят чем-то домашним.  
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Но самое главное в путешествии по Тульской земле – это люди. 

Разговаривайте с местными жителями, не стесняйтесь спрашивать о том, 

что интересует и вам обязательно ответят: в Белёве – расскажут массу легенд про 

их знаменитую пастилу и, если повезёт, пригласят на самовар с душистым чаем, 

в Одоеве – научат расписывать филимоновскую игрушку, в Богородицке ждите 

истории про графа Бобринского и знаменитого Болотова, заслуги которого перед 

Российской наукой сопоставимы с достижениями М.В. Ломоносова. 
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В Туле вас обязательно отправят в парк Белоусова, гастрономический кла-

стер «Искра», в «Музей станка» на «Октаву», расскажут про знаменитые туль-

ские заводы, которые подарили нашей земле невероятное количество гениев, ма-

стеров, конструкторов, суровых рабочих и во многом сформировавшие взгляды, 

культурную повседневность и внутренний мир нескольких поколений горожан. 

 

 
 

 

 

https://visittula.com/places/razvlecheniya/parki/tsentralnyy-im-p-p-belousova/
https://visittula.com/places/otdyh-s-detmi/centry-razvlecheniy/gorodskoe-prostranstvo-iskra/
https://visittula.com/places/dostoprimechatelnosti/muzei/muzey-stanka/
https://visittula.com/places/drugoe/tvorcheskiy-industrialnyy-klaster-oktava/
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Центральный парк культуры и отдыха имени П.П. Белоусова 

 
Одна из крупнейших парковых зон в России. Его площадь составляет 143 

гектара. Парк заложили 20 июня 1893 года на месте мусорной свалки и выгона 

для скота по инициативе санитарного врача Петра Белоусова. Сегодня Централь-

ный парк Тулы называют зелёными лёгкими города. 

На территории парка находятся спортивные и детские площадки, скейт-

парк, конноспортивный комплекс, экзотариум с редкими видами рептилий, ат-

тракционы, пляж. 

 

Тульский музей изобразительных искусств 

Богатейшая для художественного музея в провинции коллекция насчиты-

вает больше 23 тысяч объектов хранения. Среди экспонатов – работы Айвазов-

ского, Тропинина, Шишкина, Сурикова, Поленова и многих других известных 

художников. Рядом расположено современное высокотехнологичное здание 
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фондохранилища, которое также открыто для посещения и где регулярно прово-

дят выставки. 

Адрес: улица Энгельса, 64 

 

Заказать билеты и экскурсии можно на сайте музея.  

 

Не знаем получилось ли у нас влюбить вас в Тульскую землю, но пробу-

дить интерес – очень надеемся. На всякий случай в финале приведем несколько 

выражений, которые свойственны исключительно тулякам, владея которыми, вы 

будете на пару шагов ближе к пониманию и мироощущению Тульской области. 

Куда сходить в Туле? 

Экспозиция в старой аптеке рассказывает о более чем вековой истории са-

мой популярной аптеки города, судьбах её владельцев и секретах фармацевтики 

рубежа XIX-XX веков. Вы увидите подлинную старинную аптечную посуду, сиг-

натуры, редкие медицинские инструменты. 

Адрес: улица Металлистов, 19 и проспект Ленина, 25 

Заказать билеты и экскурсии можно на сайте Тульского историко-архитек-

турного музея.  

В Туле также работают Камерный драматический театр, Театр юного зри-

теля, Театр кукол, Театр «Эрмитаж» и другие. 

Тульский цирк, открытый в 1963 году, был полностью отреставрирован в 

2016-м и с тех пор регулярно радует жителей и гостей города интересными шоу. 

Представления проходят по выходным. 

Адреса: Тульский академический театр драмы – проспект Ленина, 34а, 

Тульский цирк – улица Советская, 96. 

 

Что же еще посмотреть в Туле 

Драматический театр 

 

История театра начинается в 1777 году, когда по случаю введения Тулы в 
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ранг губернского центра был показан первый спектакль «Так и должно». В 

1787 году театр посетила императрица Екатерина II. 

В 1938 году практически все главные действующие лица спектакля «Анна 

Каренина» были обвинены членами «шпионской организации» и арестованы, 

четверо расстреляны, среди них была исполнительница главной роли — Анна 

Томашевская. В годы Великой Отечественной войны театр не прекращал своей 

работы (за исключением периода осадного положения города). Почти каждый 

день давали по два спектакля, выезжали с концертами в воинские части и на пе-

редовую. 

В 1970 году было построено новое здание театра, в котором он располага-

ется до сих пор. Архитекторы — А. Красильников, А. Попов, В. Шульрихтер. 

Скульптурная композиция «Музы» на фасаде выполнена из металла А. Васнецо-

вым совместно с И. Васнецовой и Д. Шаховским. 

С 1989 по 2011 годы коллектив театра возглавлял ученик Георгия Товсто-

ногова Александр Попов, в спектаклях которого играли Рима Асфандия-

рова, Виталий Базин, Владимир Башкин, Татьяна Демидова, Борис Заволо-

кин, Николай Земцов, Николай Казаков, Владислав Коробкин, Михаил Мат-

веев, Евгения Пчёлкина и Софья Сотничевская. 

В 1995 году театру присвоено звание «Академический». С 1995 по 

2007 год на базе театра существовал филиал Ярославского театрального инсти-

тута, двадцать выпускников которого сейчас заняты в репертуаре. 

В 2000 году театр стал лауреатом театрального конкурса «Окно в Россию». 

9 сентября 2008 года перед главным входом в театр после капитального ремонта 

был открыт сквер с обилием фонтанов. 

 

Памятник «Студенческий хвост» 
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Уникальный памятник расположен в студгородке Тульского государствен-

ного университета (Тульский государственный университет) напротив учебного 

корпуса №2 – памятник Хвосту. 

Это 29-сантиметровая ящерица без кончика хвоста, держащую зачётку. 

Для изготовления скульптуры были переплавлены медные – те самые счастли-

вые пятаки, которые лежали под пятками суеверных студентов и помогли им 

удачно сдать экзамены. Их потребовалось ровно 91 штука, а вес памятника – 10 

килограммов. 

 Для успешной сдачи зачёта или экзамена надо погладить ящерку, подер-

жать её за хвост или бросить монетку; перед защитой диплома — потереть за-

чётку; для устройства на хорошую работу — возложить цветы. Большая удача 

ждёт того, кто сфотографируется с талисманом. 

Адрес: проспект Ленина, 84. 

 

Тульский кремль 

Один из двена-

дцати хорошо сохранив-

шихся в России кремлей 

– памятник оборонного 

зодчества XVI века, по-

строенный по указу Ва-

силия III. Экскурсия в 

Тульский кремль – это 

настоящее путешествие 

в древность. Экспозиция 

не только познакомит с 

историческими событи-

ями и личностями, свя-

занными с древней кре-

постью, но и расскажет 

жизни обитателей 

кремля в XVI-XVII ве-

ках. 

Отдельного вни-

мания заслуживают про-

гулка по кремлёвским 

стенам, посещение тор-

говых рядов, где можно 

поучаствовать в мастер-классе по изготовлению главного тульского бренда – пе-

чатного пряника, а также чудесного кружевного храма Успения Пресвятой Бого-

родицы. 

Много интересного и вокруг кремля: прогуляйтесь по живописной Казан-

ской набережной, загляните в музейный квартал на улице Металлистов, сфото-

графируйтесь с гигантским тульским пряником на площади Ленина. 
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Адрес: Кремль, вход с улицы Менделеевской. 

Покупка билетов и заказ экскурсий на сайте музея Тульский кремль. 

  

Музей оружия 
 

 
 

Здание в форме богатырского шлема привлекает внимание туристов, а 

осмотр экспозиции начинается ещё до входа в него – во дворе представлена со-

временная военная техника, которую производят в Туле. 

Экспозиция выстроена в хронологическом порядке, оснащена многочис-

ленными мультимедийными комплексами, которые дополняют мемориальные 

предметы. Множество интерактивных зон не дадут заскучать никому. 

Адрес: улица Октябрьская, 2 

  

Покупка билетов и заказ экскурсий: https://ypmuseum.ru/ 
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Музей «Тульский пряник» 

 

 

Главный тульский бренд, его история и современность во всей красе. В 

экспозиции – оригинальные документы конца XVIII века, старинные фотогра-

фии, личные вещи знаменитых пряничников, потертые деревянные доски, слу-

жившие годами. Но главное здесь – это сами пряники, по которым, словно по 

страницам летописи, можно прочитать историю Государства Российского. Про-

дегустировать и купить самые разные пряники себе и в подарок кому угодно. 

Адрес: улица Октябрьская, 45б. 

Заказ экскурсий и мастер-классов: https://oldtula.ru/ 
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Музей Нимфозориум 

 

Музей Нимфозориум содержательно выстроен вокруг «Левши» – самого 

цитируемого произведения Николая Лескова, которому удалось запечатлеть 

национальный миропорядок, создать, по сути, новый миф. Здесь вы увидите ту 

самую подкованную блоху!  

г. Тула, улица Металлистов, 19. 
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СПРАВОЧНАЯ ИНФОРМАЦИЯ 

 

Рекомендованные отели 

 
Название Номер для бронирования Адрес 

АРМЕНИЯ 

https://armenia-hotel.ru 
8(4872) 30–70–50 

Тула, Советская ул., 47 (этаж 

1) 

АМАКС 

https://tula.amaks-

hotels.ru 

8(4872) 46 –70–26 

Тула, Октябрьская ул., 1Е 

СК РОЯЛ 

https://sk-royal.ru 
8(4872) 25–55–51 

Тула, Советская ул, 29 

ЦЕНТР 

https://aparthotelcentr.ru 
+7(905) 117–72–22 

Тула, Тургеневская ул., 13, 

стр.1 

КЕЙ ХОТЕЛ 

https://key-hotel.ru 

8(4872) 52–25–25 

+7 (903) 038–25–25 

Тула, Советская ул., 58 

Азимут Сити 

https://azi-

muthotels.com/ru/tula/az-

imut-hotel-tula 

8 (800) 302–19–60 

Тула, Советская ул., 3 

Тульский Левша 

отель-тульский-

левша.рф 

+7 (950) 913–11–16 

Тула, Металлистов ул., 16А 

Шерер 

http://www.yphotel.ru 

+7 (962) 278–32–43 

8(4872) 77–33–06 

Тула, Металлистов ул., 25 

На Каминского 

https://nakaminskogo.ru 

8(4872) 30–78–17 

+7 (903) 039–77–33 

Тула, Каминского ул., 33 

 

Практические советы 

 

Официальный туристический портал Тулы и Тульской области 

Полная информация о туристско-информационных центрах Тулы и городах 

Тульской области. Афиша городских мероприятий. Актуальный список кафе и 

гостиниц. visittula.com 

 

Центр приема гостей 

По выходным организует сборные экскурсии по центру города и выезды на 

осмотр важнейших туристических достопримечательностей. 

Путеводители и карты с указанием музеев, театров, интересных городских 

локаций, мест проведения фестивалей и праздников, достопримечательностей. 

Организована продажа сувенирной продукции:  

• ул. Демонстрации, 1А/1, +7 (800) 201-71-00;(920) 272-39-39ежедн. 10.00-

20.00, tulago.ru 

Узнать последние новости, актуальную информацию о движении и ограни-

чении транспорта на тульских улицах можно в средствах массовой информации: 

newstula.ru - портал «Тульские новости»; 

• myslo.ru/news - сайт тульской газеты «Слобода» (новости и происшествия 

в городе и области, афиша культурных событий); 
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• 1tulatv.ru - сайт телеканала «Первый тульский»; 

• tsn24.ru - Тульская служба новостей, 

 

Экстренная помощь 

• Единая служба спасения 112. 

• Городская станция скорой помощи (справочная): +7 (4872) 31-90-77 

• Служба спасения: +7 (4872) 25-01-12 

 

Областные больницы 

• Тульская областная клиническая больница. Справочная: +7 (4872) 48-66-30 

Приемное отделение: +7 (4872) 48-60-63 

• Тульская областная детская больница. Справочная: +7 (4872) 48-00-11, 

Приемное отделение. Регистратура: +7 (4872) 48-00-33, +7 (4872) 48-00-20. 

 

Помощь при травмах: 

• Городская больница № 11 (ул. Чаплыгина, 13): +7 (4872) 45-52-23 

• Больница медпомощи им. Д.Я. Ваныкина (ул. Первомайская, 13): +7 (4872) 

31-05-68 

 

Эвакуация автомобилей 

Эвакуация автомобилей, вопросы при ДТП: УГИБДД УМВД России по 

Тульской области: +7 (4872) 32-45-02, +7 (4872) 32-45-00, +7 (4872) 32-45-10 
 

 

 

Электрички  

 

Москва – Тула  

 

Электропоезд 
Время  

отправления 

Время  

прибытия 

Время  

в пути 

7047  

Москва (Курский вокзал) — 

Тула (Московский вокзал) 

фирменный экспресс  

06:57 09:35 2 ч 38 мин 

6310/6309/6953  

Новоиерусалимская — Тула 

(Московский вокзал) 

07:09 

 

10:28 

 
3 ч 19 мин 

6334/6333/6959  

Шаховская — Тула (Московский 

вокзал) 

09:57 13:15 3 ч 18 мин 

741А  

Москва — Белгород 

ЭР«Ласточка»  

11:46 14:03 2 ч 17 мин 

https://rasp.yandex.ru/thread/R_7047_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+06%3A57%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7047_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+06%3A57%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7047_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+06%3A57%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7047_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+06%3A57%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6310x6309x6953_9601222_g25_4?departure_from=2025-09-15+07%3A09%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6310x6309x6953_9601222_g25_4?departure_from=2025-09-15+07%3A09%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6310x6309x6953_9601222_g25_4?departure_from=2025-09-15+07%3A09%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6334x6333x6959_9600706_g25_4?departure_from=2025-09-15+09%3A57%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6334x6333x6959_9600706_g25_4?departure_from=2025-09-15+09%3A57%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6334x6333x6959_9600706_g25_4?departure_from=2025-09-15+09%3A57%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_741A_112?departure_from=2025-09-15+11%3A46%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_741A_112?departure_from=2025-09-15+11%3A46%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
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Электропоезд 
Время  

отправления 

Время  

прибытия 

Время  

в пути 

743М  

Москва — Белгород 

ЭР«Ласточка»  

14:10 16:36 2 ч 26 мин 

6366/6365/6963  

Новоиерусалимская — Тула 

(Московский вокзал) 

14:57 18:37 3 ч 40 мин 

745В  

Москва — Белгород 

ЭР«Ласточка»  

15:46 18:01 2 ч 15 мин 

7049  

Москва (Курский вокзал) — 

Тула (Московский вокзал) 

фирменный экспресс  

18:34 21:12 2 ч 38 мин 

7041  

Москва (Курский вокзал) — 

Тула (Московский вокзал) 

фирменный экспресс  

20:10 22:51 2 ч 41 мин 

 

 

Тула – Москва  

 

Электропоезд 
Время от-

правления 

Время при-

бытия 

Время в 

пути 

7040  

Тула (Московский вокзал)— 

Москва (Курский вокзал) 

фирменный экспресс  

05:06 07:49 2 ч 43 мин 

6954/6134/6133  

Тула (Московский вокзал) — 

Волоколамск 

06:19 09:50 3 ч 31 мин 

7050  

Тула (Московский вокзал) — 

Москва (Курский вокзал) 

фирменный экспресс  

07:23 10:01 2 ч 38 мин 

744В  

Белгород — Москва 

ЭР«Ласточка»  

09:45 12:28 2 ч 43 мин 

746В  

Белгород — Москва 

ЭР«Ласточка»  

12:23 14:37 2 ч 14 мин 

6962/6184/6183  

Тула (Московский вокзал) — 

Шаховская 

12:46 16:14 3 ч 28 мин 

https://rasp.yandex.ru/thread/R_743M_112?departure_from=2025-09-15+14%3A10%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_743M_112?departure_from=2025-09-15+14%3A10%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6366x6365x6963_9601222_g25_4?departure_from=2025-09-15+14%3A57%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6366x6365x6963_9601222_g25_4?departure_from=2025-09-15+14%3A57%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6366x6365x6963_9601222_g25_4?departure_from=2025-09-15+14%3A57%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_745V_112?departure_from=2025-09-15+15%3A46%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_745V_112?departure_from=2025-09-15+15%3A46%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7049_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+18%3A34%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7049_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+18%3A34%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7049_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+18%3A34%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7049_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+18%3A34%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7041_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+20%3A10%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7041_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+20%3A10%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7041_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+20%3A10%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7041_2000001_g25_4?departure_from=2025-09-15+20%3A10%3A00&station_from=2000001&station_to=9623131
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7040_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+05%3A06%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7040_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+05%3A06%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7040_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+05%3A06%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7040_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+05%3A06%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6954x6134x6133_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+06%3A19%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6954x6134x6133_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+06%3A19%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6954x6134x6133_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+06%3A19%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7050_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+07%3A23%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7050_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+07%3A23%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7050_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+07%3A23%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7050_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+07%3A23%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_744V_112?departure_from=2025-09-15+09%3A45%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_744V_112?departure_from=2025-09-15+09%3A45%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_746V_112?departure_from=2025-09-15+12%3A23%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_746V_112?departure_from=2025-09-15+12%3A23%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6962x6184x6183_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+12%3A46%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6962x6184x6183_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+12%3A46%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6962x6184x6183_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+12%3A46%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
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Электропоезд 
Время от-

правления 

Время при-

бытия 

Время в 

пути 

6964/6198/6197  

Тула (Московский вокзал) — 

Новоиерусалимская 

14:00 17:26 3 ч 26 мин 

7048  

Тула (Московский вокзал) — 

Москва (Курский вокзал) 

фирменный экспресс  

17:00 19:37 2 ч 37 мин 

 

  Маршруты общественного транспорта Тулы 

 

Автобусный маршрут № 1 

- Горельские выселки- Горелки-СТОА- кладбище №3 

Автобусный маршрут № 2 

- Московский вокзал - пос. Лихвинка 

Автобусный маршрут №3 

-«Суворовское училище - пл. Победы - Суворовское училище» 

Автобусный маршрут № 5 

 - Областной роддом - мкр. Левобережный 

Автобусный маршрут № 5-Л 

- Областной роддом - ст-н «Металлург» - Областной роддом 

Автобусный маршрут № 7 

- завод РТИ - завод Мелодия 

Автобусный маршрут № 8 

- Автостанция «Восточная» - 18-й проезд 

Автобусный маршрут № 10 Л 

- Иншинский - Тульский областной онкологический диспансер 

Автобусный маршрут № 11 

- завод РТИ - пос. Октябрьский 

Автобусный маршрут № 11А 

 - Автостанция «Восточная» - д. Некрасово 

Автобусный маршрут № 12 

- завод РТИ - птицефабрика «Тульская» 

Автобусный маршрут № 13 

- Московский вокзал - Кладбище № 4 - ОАО «Тулачермет» 

Автобусный маршрут № 13А 

- Московский вокзал - пос. Петелино 

Автобусный маршрут № 16 

- Областной роддом - Московский вокзал 

Автобусный маршрут № 18 

- ул. Ген. Маргелова - Новомедвенский пр-д (Технопарк) 

Автобусный маршрут № 21 

- М. Гончары - Щегловская засека 

https://rasp.yandex.ru/thread/R_6964x6198x6197_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+14%3A00%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6964x6198x6197_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+14%3A00%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_6964x6198x6197_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+14%3A00%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7048_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+17%3A00%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7048_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+17%3A00%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7048_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+17%3A00%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
https://rasp.yandex.ru/thread/R_7048_9623131_g25_4?departure_from=2025-09-15+17%3A00%3A00&station_from=9623131&station_to=2000001
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Автобусный маршрут № 21А 

- д. Комарки - Площадка 

Автобусный маршрут № 23 

- Областной диспансер - пос. Горелки 

Автобусный маршрут № 24 

- М. Гончары- ОАО «Тулачермет» (верхние проходные) 

Автобусный маршрут № 25 

- пос. Скуратово (пос. Угольный) - Тульский Областной Онкологический дис-

пансер 

Автобусный маршрут № 26 

- пос. Скуратово (пос. Западный) - мкрн. Петровский 

Автобусный маршрут № 27 

- пос. Северный - пос. Западный- пос. Угольный 

Автобусный маршрут № 27А 

- пос. Северный – пос. Плеханово 

Автобусный маршрут № 28 

 - пос. Косая Гора - ОАО «Тулачермет» 

Автобусный маршрут № 29 

 - ГУЗ Тульский областной клинический кардиологический диспансер – ГУЗ 

ТО Тульская областная клиническая больница 

Автобусный маршрут № 30Л 

- пос. Озерный – Автовокзал 

Автобусный маршрут № 32Л 

- Пряничная Слобода» - Тульский областной онкологический диспансер 

Автобусный маршрут № 34 

- пос. Косая Гора – пос. Молодежный – Птицефабрика Тульская» 

Автобусный маршрут № 35Л 

- Матвеевские дачи - пос. Михалково 

Автобусный маршрут № 36 

- пос. Хомяково - мкрн. Петровский 

Автобусный маршрут № 38 

- пос. Мясново (з-д Торгового оборудования) - пос. Басово-Прудный 

Автобусный маршрут № 39-А 

 - мкр. Северная Мыза – ст. Южная – Московский вокзал 

Автобусный маршрут № 40 

 - Завод РТИ – д. Бежка 

Автобусный маршрут № 44 

 - Площадка - пос. Рождественский 

Автобусный маршрут № 52B 

 - ТРЦ "МАКСИ" - пос. Нижние Присады 

Автобусный маршрут № 68 

- Автовокзал - Онкологический центр 

Автобусный маршрут № 71 

- п. Мясново (12 проезд) - п. Ударник 
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Автобусный маршрут № 72 

- мкр. Северная Мыза - Московский вокзал 

Автобусный маршрут № 76 

- п. Южный - Прилепы 

Автобусный маршрут № 77 

- д. Судаково – ст. Южная 

Автобусный маршрут № 83 

-Верхнее Волохово - мкр. Петровский квартал 

Автобусный маршрут № 102 

- Тула - пос. Шатск 

Автобусный маршрут № 124 

- Тула - Болгово 

Автобусный маршрут № 125 

- Тула - пос. Прилепы 

Автобусный маршрут № 136 

- Московский вокзал-дер. Маслово 

Автобусный маршрут № 138 

- Стадион Металлург - дер. Высокое 

Автобусный маршрут № 153 

- Демидовский карьер – ст-н «Металлург» - Сеженский лес  

Автобусный маршрут № 156 

- Тула - пос. Плеханово 

Автобусный маршрут № 157 

- Тула - д. Слободка 

Автобусный маршрут № 158 

- Тула - пос. Рассвет 

Автобусный маршрут № 161 

- Тула - пос. Ленинский 

Автобусный маршрут № 162 

- Тула - пос. Обидимо 

Автобусный маршрут № 166 

- Тула - д. Берники 

Автобусный маршрут № 169 

- Тула - Алешня 

Автобусный маршрут № 174 

- Тула - Коптево 

Автобусный маршрут № 175 

- Алешня - пос. Ленинский 

Автобусный маршрут № 181 

- Тула – Струково 

Автобусный маршрут № 182 

- Тула - Малахово 

 

 

 



XVIII ВСЕРОССИЙСКАЯ  

МУЛЬТИКОНФЕРЕНЦИЯ 

ПО ПРОБЛЕМАМ УПРАВЛЕНИЯ 

(МКПУ-2025) 
 

Локальная научно-техническая конференция 
РОБОТОТЕХНИКА И МЕХАТРОНИКА (РиМ–2025) 

 

Локальная научно-техническая конференция  
УПРАВЛЕНИЕ В РАСПРЕДЕЛЕННЫХИ СЕТЕВЫХ СИСТЕМАХ (УРСС–2025) 

 

Локальная научно-техническая конференция  
УПРАВЛЕНИЕ АЭРОКОСМИЧЕСКИМИ СИСТЕМАМИ  

ИМ. АКАДЕМИКА Е. А. МИКРИНА (УАКС–2025) 

 

Локальная научно-техническая конференция  
УПРАВЛЕНИЕ В ПЕРСПЕКТИВНЫХ НАЗЕМНЫЫХ ТРАНСПОРТНЫХ 

СИСТЕМАХ (УПНТС–2025) 

 

Локальная научно-техническая конференция 

IV ВСЕРОССИЙСКАЯ НАУЧНО-ТЕХНИЧЕСКАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ  

ИМ. Д. В. КОНОПЛЕВА «ПЕРСПЕКТИВЫ СОЗДАНИЯ И ПРИМЕНЕНИЯ  

СИСТЕМ ВЫСОКОТОЧНОГО ОРУЖИЯ» (ПСВО–2025) 

 

 

СПРАВОЧНИК УЧАСТНИКА 
 

(15 – 20 СЕНТЯБРЯ 2025 г.) 
 

 
Компьютерная верстка – М.С. Шевков  
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